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1. Anvendelse

NV Embedded® systemet er udelukkende konstrueret til automatisk styring af indeklimaet. Systemet abner og lukker
blandt andet vinduer, klapper, dgre eller varmeventiler og ruller gardiner, markiser eller persienner op og ned.

Sarg altid for, at dit system faglger den geeldende nationale lovgivning.

Laeg meerke til, hvornar vinduer, klapper eller dare abner, og hvor leenge de er om at dbne.

1.1 Ansvarsfraskrivelse og fortrolighedspolitik
WindowMaster er ikke ansvarlig for falgeskader, der kan opsta i forbindelse med Kundens, Administratorens,
registrerede brugeres eller andres konfigurationsaendringer i NV Embedded®.

Nar du bruger WindowMaster’s app eller dashboard til at styre indeklimaet i forbindelse med en NV Embedded® Igsning,
skal du registrere dig som bruger med navn, e-mailadresse og adgangskode. Far du registrerer dig som bruger, skal du
godkende vores vilkar og betingelser for NV Embedded®, som du kan leese, far du downloader appen.

Dine kontaktoplysninger gemmes ikke i vores CRM-system, men kun i en sikret WindowMaster Cloud og kun i
forbindelse med den bygning, som du har faet adgang til.

2. Generelt

NV Embedded® (NVE) er en Igsning til styring af indeklima, der anvender naturlig ventilation til at levere bedre indeklima
i bygninger. NVE klimastyring er baseret pa temperatur, CO2-niveau og relativ luftfugtighed samt udendgrs temperatur,
vind og nedbgr. Lgsningen inkluderer hardware og software komponenter og bliver i dette dokument omtalt som
systemet.

Dette dokument beskriver installation, idriftszettelse, konfiguration og drift af NVE-lgsningen. Et eksempel pa en lgsning;
inklusiv en 4 zoners bygning og 2 MotorControllere, bliver brugt i hele dette dokument for at ggre det nemmere at bruge.
Strukturen, installation, konfigurationen mv. er det samme for en WSC 3x0 P CompactSmoke™ central.

Dette dokument gar ud fra, at laeseren har kendskab til WindowMaster motorer og WindowMaster styringer i
seerdeleshed WCC 3x0 MotorController Plus serien og WSC 3x0 CompactSmoke™ Plus serien, fremover refereret til
som "Styringer” eller "WxC 3x0 P”. Se installationsinstruktionerne for hhv. WCC 3x0 P og WSC 3x0 P, der er
tilgeengelige via WindowMaster.dk, for mere detaljeret information om disse styringer.

Dette dokument gar ogsa ud fra, at lseeseren har generel forstaelse for bygningsautomatik og bygningsstyringssystemer
(CTS-anlaeg).

| det fglgende beskriver dokumentet systemets fysiske struktur inklusiv dets hardwarekomponenter, processen med
opseetning af systemet og den konfiguration, der kreeves for at idriftseette og kare det.

Integrationsniveauer

NVE kan kare som et selvstaendigt system, eller det kan integreres med et bygningsstyringssystem (CTS). Det kraevede
integrationsniveau bestemmer, hvordan konfigurationen af NVE kan udfares. Integration kan forega enten via BACnet
eller KNX feltbus teknologi. Nar det karer som et selvstaendigt system, er NVE ikke afhaengig af feltbus teknologi.

NVECIloud

En cloud-lgsning, der hedder NVECIoud, er en valgfri del af systemet. NVECIoud bruges til datalogning og fijernadgang
og giver en brugergreenseflade til systemet til facility managers. | Cloud-lgsningen er ogsa en app til mobile enheder
inkluderet, der giver beboerne/brugerne i en bygning overblik over indeklimaet i bygningen og mulighed for at
tilsideseette den automatiske styring af vinduerne.

NV Embedded® styringer opretter forbindelse til DNS-navn: windowmaster.azure-devices.net ved hjeelp af MQTT pa
TCP-port 8883.



3. Installation

3.1 Hardwarekomponenter

Systemet, der er beskrevet her, inkluderer NVE’s styringsmodul til Naturlig Ventilation (NV). Andre systemmoduler som
Varmestyring, Mekanisk ventilationsstyring eller Solafskeermningsstyring bliver behandlet, men deres hardware
komponenter bliver ikke beskrevet.
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Figuren ovenfor viser komponenterne og forbindelseskablerne, som skal bruges for at implementere et NVE-system i en
bygning med 4 zoner og 5 vinduer. Bemaerk WOT 100 kan tilsluttes til enten styringen (WCC eller WSC) eller til en
WWS.

Dette systems produktliste inkluderer:

MotorController: 1 x WCC 310 P 0202 og 1 x WCC 320 P 1012
Motor: 5 x WMX 804-1
Indendgrs rumsensor: 4 x WWS 100
Komforttryk: 2 x WSK 120
Vejrstation: 1 x WOT 100 og 1 x WLA 340
Kabelliste:

Funktion Anbefalet kabeltype Maks Maks antal apparater
kabellaengde tilsluttet
50 m

3 x 1,50mm? to 4mm?

Komforttryk kabel 2 x 2 x 0,5mm?2 200 m n/a
WSK-Link™ kabel 2 X 2 X 0,5mm? 200 m 15 sensorer

IP-netveerk Kabel CATS5 Ethernet kabel 100 m 2

Udendgrs temperatur kabel 2 x 0,75mm?2 UV resistant 100 m 1

Vejrstation kabel 80m 1
WLA 340 6 x 0,5mm? UV resistent
WEW 03M 8 x 0,5mm? UV resistent

4 motorer

Se venligst monteringsvejledningerne til de forskellige produkter for detaljerede oplysninger om terminering.



3.2 Software struktur

3.2.1 Licensnggle

Softwaren, der implementerer indeklimastyringen af NVE-systemet, er indlejret i og karer pA WxC 3x0 P styringer, deraf
navnet NV Embedded®. For at aktivere NVE softwaren i Styringen skal NVE Dongle licensngglen seettes ind i USB-
stikket pa Styringen.

Figur 3

NVE Dongle — En USB-nggle inklusiv en
licensnggle til den NV Embedded® software og
information om Cloud forbindelse, sammen med en
Cloud ID.

WCC 3xx P xxxx — MotorController, der bruges til at kare
vinduesmotorerne, varmeventilerne og
solafskeermningsaktuatorer og ogsa til at kere NV
Embedded® softwaren til at styre indeklimaet i en bygning.

3.3 WxC 3x0 P struktur

Indeklimastyringen indlejret i WxC 3x0 P styringer er implementeret med de falgende softwaremoduler bensevnt som:

e NV Controller
Styrer den Naturlige Ventilation (NV) i en zone ved at abne/lukke dbninger i bygningens facade og/eller tag. Skal
veere aktiv for Varme-Controlleren eller Mek.Vent Controlleren kan kgre.

® Varme-Controller
Styrer temperaturen i en zone ved at bruge den tilgeengelige varmekilde, som f.eks. radiatorer, gulvwvarme,
lufthandteringsenheder og lignende. Varme-Controlleren er afhaengig af NV-Controlleren mht.
temperaturseetpunkter og faktiske sensorveerdier. Varme-Controller #1 er afhaengig af NV-Controller #1 osv.

® Kgle-Controller
Styrer temperaturen i en zone ved hjeelp af den tilgeengelige kglekilde som f.eks. ventilationsanlaeg og lignende.
Kgle-Controlleren er afhaengig af NV-Controlleren mht. temperatursaetpunkter og faktiske sensorveerdier. Kgle-
Controller#1 er afhaengig af NV-Controller #1 osv.

® Mek. Vent. Controller
Styrer mekanisk ventilationsudstyr som CAV, VAV, DCV og decentrale ventilationssystemer. Mek.Vent-
Controlleren er athaengig af NV-Controlleren mht. temperaturseetpunkter og faktiske sensorveerdier. Mek.-Vent-
Controller #1 er afhaengig af NV-Controller #1 osv.

® Solafskeermnings-Controller
Styrer solafskeermningsudstyr.

® Pulstider
Definerer tidsplaner for pulsventilation ud over eller i stedet for den behovsdrevne pulsventilation. Pulsventilation
bruges, nar systemet er i vinter (opvarmning) tilstand.

® Bygningstider
Definerer en tidsplan for aktivering af forskellige styringsscenarier for bygningen. Der kan defineres 3
grundleeggende styringsscenarier, herunder bygning: "I brug”, "I brug, sikret" og "lkke i brug". En "Nat" -tilstand kan
veelges med hvert af de grundlseggende scenarier.



Nedenstaende figur illustrerer strukturen i WCC 3xx P MotorController og forholdet mellem dets hardware og software

komponenter.
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Figur 4

Motorer monteret pa vinduer er fysisk tilsluttet til motorlinjerne pa MotorControlleren.

Motorlinjerne er forbundet med motorgrupper.

Motorgrupper er forbundet med NV Controllere.

WWS 100 sensorer er fysisk tilsluttet til MotorControllere gennem WSK-Link™ kabler. Sensorerne er sa forbundet
med NV Controllere.

e Motorgrupper pa 2 forskellige MotorControllere kan relateres til en '"Master/Slave'-relation, sa Slave Motorgruppen
altid fglger Master motorgruppens position.

Maks antal komponenter pa en MotorController
e Maks 10 motorlinjer pr. MotorController
e Maks 10 motorgrupper pr. MotorController
e Maks 10 NV controllere pr. MotorController
e Maks 15 WWS 100 sensorer tilsluttet pr. MotorController



3.4 Tilslut NV Controllere til bygningszoner

En bygning er delt op i zoner. For det meste er et rum det samme som en zone, men i nogle tilfeelde kan starre
omrader i en bygning, som f.eks. store kontoromrader eller sportshaller, deles op i forskellige logiske zoner. NVE
styrer indeklimaet i hver zone uafheengigt af alle andre zoner.

Indeklimaet i en zone er kontrolleret af en NV Controller, nogle gange sammen med andre Controllere. Nar NVE kun
styrer opvarmningen i en zone, skal den tilsvarende NV-controller stadig veere aktiv for at forsyne varmestyringen med
saetpunkter og aktuelle sensorveerdier.

Alle software controllere behaver ikke veere aktiveltil stede i en zone, men nar de er det, sa arbejder de sammen for at
levere det bedste indeklima i zonen.

For at veelge den Styring, som skal kare NV Controlleren i en specifik zone, skal du bruge WWS 100 sensoren, der er
installeret i den specifikke zone. Den Styring, denne sensor er forbundet til, er den Styring, der skal kgre den NV
Controller, som skal styre zonen. Figur 5 illustrerer tilsluttede NV Controllere til de 4 zoner i vores projekteksempel.
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Figur 5

| projekteksemplet vil vi bruge WCC1.NV Controllerl (WCC1.NV1) til at styre Zone 1, da sensor WCC1.WWS1 og vindue
WCCL1.S1X1 er fysisk tilsluttet til WCC1.

Vi vil bruge WWC1.NV Controller3 (WCC1.NV3) til at styre Zone 3, da sensor WCC1. WWS2 og vindue WCC1.S1X2 er
fysisk tilsluttet til WCC1.

Bemaerk, at Zone 3 har et andet vindue tilsluttet pd WCC2. For at styre dette vindue fra WCC1.NV3 skal en Master/Slave
relation mellem WCC1.MG3 og WCC2.MG3 veere defineret.

Vi vil bruge WCC2.NV2 til at styre Zone 2, da sensor WCC2.WWS1 og vindue WCC2.S1X2 er fysisk tilsluttet til WCC2.
Vi vil bruge WCC2.NV4 til at styre Zone 4, da sensor WCC2.WWS2 og vindue WCC2.52X2 er fysisk tilsluttet til WCC2

Brug af NV Controllere til bygningszoner bar overvejes under den detaljerede projektering af systemet, nar man
beslutter, hvilke sensorer og vinduer der skal tilsluttes til hvilke Styringer.



4. Idriftseettelse

Idriftseettelse af et NVE-system indebaerer detaljeret projektering, installation, hardware idriftsaettelse og test samt
konfigurering af alle Styringer og alle NV Controllere. Hardware idriftsaettelse og grundleeggende konfiguration skal
udfgres fysisk pa stedet foran Styringen, mens man observerer driften af motorerne. Nar den grundleeggende
konfiguration er klaret, kan resten af konfigurationen ufagres eksternt via IP-netveerket.

Installation og idriftseettelse af hardware er ikke beskrevet i dette dokument. Se venligst installationsinstruktionerne for de
produkter, der er inkluderet i NVE-systemet.

4.1 Konfigurationsveerktgjer
Der er 3 forskellige konfigurationsveerktgjer tilgeengelige, hver med deres egne fordele.

4.1.1 Touchscreenen

Hele konfigurationen af NVE-systemet kan udferes fra touchscreenen pa WxC 3x0 P.

Bemaerk — Grundlaeggende konfigurationsparametre er synlige i menupunktet "Konfiguration”, mens mere avancerede
parametre kun er tilgaengelige i menupunktet "Se alle detaljer”. Scrol ned i hovedmenuen for at finde "Se alle detaljer”.

Hardware 0K

. +  Tilgeengelig pa alle tidspunkter. Der er ikke brug for en
Ingen brandudlgsning

computer.
|Driftsoversigt + Adgang til alle parametre, afhaengigt af PIN-kode.
|K0nfiguration - Kraever fysisk adgang til Styringen.

- Kun adgang til én Styring ad gangen, mangler
Status

- 3

systemoversigt.

41.2 WMaFlexiSmokeRemote
Nar den grundleeggende opszetning er klaret, kan konfiguration forega igennem veaerktgjet WMaFlexiSmokeRemote.
Dette veerktgj er tilgeengeligt fra WindowMaster websiden.

Hardware OK + Fjernadgang via netveerk.
. - Kraever kendskab til IP-adresser.
Ingen brandudigsning - Kun adgang til én Styring ad gangen, begreenset
; ; systemoversigt.
|Dr|ftsover5|gt - 'Aktiver fiernbetjening' skal veere 'Ja'.

|Konfiguration

Status

= 3

4.1.3 WMaMotorParamTool
Nar den grundleeggende opsaetning er klaret, kan konfiguration forega igennem veerktgjet WMaMotorParamTool. Kontakt
WindowMaster for at f& adgang til vaerktgijet.

Configuration  Fimware:  Settings

1P KNX  USB  Serial (WEA 99M1620) + FJernadgang Vla netV%rk
- + Systemqverbllk over_ Styringer (_)g byg_nlngszon?r.
+  Automatisk registrering af Styringer tilsluttet pa LAN.
Smoke controllers: Motor line ~ Reload Fitter: | All v . .
P ot Coreler 102202471 ) +  Mulighed for at manipulere mere end en parameter ad
102202471 Paam  Name Ve Unt Type GUIFlags O]
10, 2\“;;:’,;'7‘ o 14013 Output mode Detect UN_TYPE_EVENT  (x30070301 gangen .
! 7,26 ( 14016 Discover on Motorlik®  idle DISCOVER_EVENT  (x90070301 . .
s 1407 Manahondoston 9 % WNDOW_EL_P0S 0TSO - Styringer skal vaere forudkonfigureret med IP-adresser.

- 'Aktivér parameterindstilling fra netveerk’ skal veere 'Ja'.

< >

Motor Line: v Reload Metar Params

[t} Param six1 "
1.4x143 Name 2399208701
1.4x.106 Output mode 428V motor
14x67  Status Postion ermor, Overcurert, motor Pos
14x17  Expected no. of motors

No cable montoring

s
14x66  Stroke time E3



Bemaerk — WMaMotorParamTool kommunikerer med Styringerne vha. polling-metoden. Det betyder at de veerdier og
synlige parametre, der ses pa skeermen, er fra sidste gang Styringen blev pollet, de opdateres ikke automatisk, nar
veerdierne aendres pa Styringen. For at sikre at du ser de aktuelle veerdier og aktuelle synlige parametre pa Styringen,

2

skal du trykke pa "Reload” knappen for det menupunkt du arbejder med.

Bemaerk — nogle parametre bliver kun synlige, nar de funktioner, de understgtter, bliver tilgeengelige. F.eks. bliver
parametrene for NV Controller synlige nar denne NV Controller aktiveres. For at se nyligt synlige parametre skal du
trykke ”Reload” knappen.

4.2 Konfigurationsprocessen

4.2.1 Off-site forberedelse

Off-site detaljeret projektering inklusive tildeling af NV Controllere til bygningszoner og forberedelse af de data, der
kraeves til konfigurationen af alle Styringer og NV Controllere i systemet.

Se bilag B, for et saet tabeller, der indeholder oplysninger om det eksempel, der er anvendt i dette dokument. En
skabelon (.xIsx fil) er tilgeengelig pa www.windowmaster.dk under “NV Embedded”.

4.2.2 Idriftseet og test alle motorlinjer
Idriftseet og test alle motorlinjer pa hver Styring. Tilslut motorlinjer til deres motorgrupper.

Se pa ‘Figur 1’ hvor:

WCC1.S1X1 er forbundet med Motorgruppe 1
WCC1.S1X2 er forbundet med Motorgruppe 3
WCC2.S1X2 er forbundet med Motorgruppe 2
WCC2.S2X1 er forbundet med Motorgruppe 3
WCC2.S2X2 er forbundet med Motorgruppe 4

4.2.3 Idriftseet og test trykknapper
Idriftsaet og test Manuelt tilsideseetter-trykknapper, hvis de er tilsluttet til Styringens Lokale Input.

Se pa ‘Figur 1’ hvor:
Input WCC1.S1X3.1/2 er konfigureret med Aben/Luk funktioner og forbundet med Motorgruppe 1.

4.2.4 NVE Dongle
Tilslut NV Dongle til Styringer for at kunne licensere og aktivere NVE-softwaren.

@ Aktiveringskode: 29962 +  Aktiveringskoden kan afleeses pa Styringens display,
- g lige efter NV Donglen er tilsluttet.

y AlEr e aie Aktiveringskoden er ikke synlig fra netveerket.

Aktiveringskode, der anvendes til i
| registrering controlleren i clouden. I]

« Lav en note med Cloud ID fra meerkaten pa NV Donglen
1 og aktiveringskoden fra displayet, til senere brug, hvis

[ du har til hensigt at oprette et NVECloud-projekt til NVE-
1 systemet, du skal idriftsaette.

-l |

425 WWS 100
Konfigurer alle WWS 100 sensorer og kontroller, at de fungerer.
Se alle detaljer, WSK-Link™, nr. 1 Veelg WSK-Link™ menu
. 1 Veelg den aktuelle rumsensor eller de aktuelle
Device type WWS 100 rumsensorer, hvis der er flere, og tilslut til den
. tilsvarende NV Controller. Du kan identificere en sensor
Serienummer 2164399104 ved enten at lade LED-lyset blinke, eller hvis du
aktiverer trykknapperne til manual styring pa sensoren,
Tilknyttet NV controller 1 vil sensoren blive identificeret pa Styringens displayet.
Enhedsstatus o> | eksemplet er sensor 1 (WWS 1 forbundet til WCC1)
tilsluttet til NV Controller 1. Sensor 2 (WWS2 forbundet
= . § til WCC1) er tilsluttet til NV Controller 3.




Temperatur
coz2
Relativ luftfugtighed

Komforttryk 1 status

Se alle detaljer, WSK-Link™, nr. 1

22.0 °C
400 ppm
47%

Ledig

= 1

4

Komforttryk 2 status
Sensor 1input konfig
Sensor 2 input konfig

Sensor 3 input konfig

Se alle detaljer, WSK-Link™, nr. 1

Ledig

Grader celsius
{°c)

Flyt / Trin

Flyt / Trin

= 1

4

Sensor 4 input konfig

Udetemperatur

lldatamnaratar
Udetemperatur

Zoner

idt i

Se alle detaljer, WSK-Link™, nr. 1

Flyt / Trin

1

23.2 °C

12345678
910

= 1

4

4.2.6 Vejrstation

2  Kontroller sensorveerdier.
Bemeerk, at veerdierne kun vises, nar NV-Controlleren
som sensoren er tilknyttet, er aktiveret.

3 Konfigurer eksterne sensorer, hvis de er i brug.
| eksemplet er den ‘Sensor 1 input konfig’ af sensor 1
konfigureret med “Grader Celsius® og “ Udetemperatur®
pa sensor 1 =“1",
Denne konfiguration betyder, at veerdien pa den
“Sensor 1 input konfig“ skal betragtes som Grader
Celsius, der kommer fra en udendars
temperatursensor.
Udendgrstemperaturen skal bruges af alle 10 NV
Controller pa denne Styring. | projekteksemplet, er det
kun NV Controllerne 1 og 3, der er aktiveret.

Konfigurer og test vejrstationens vind- og regnsensorer pa den Styring, sensorerne er forbundet til.
Dette eksempel anvender WLA 340 vejrstationen. WOW 600 vejrstationen, der ogsa inkluderer vindretnings- og
udendgrstemperatursensorer, er konfigureret pA samme made.

Sensortype
WSK Link™ Master tilstede
Status

Vindhastighed

=,

Se alle detaljer, Vejr

WLA 340

Master ikke
tilsluttet

Lons?

0.0 m/s

4

Indstil Sensortype, “WLA 340" i projekteksemplet.

‘WSK-Link™ Master tilstede’ er ikke anvendelig. WSK-Link™
bruges ikke til distribution af vejrdata.
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+ 'Ueendret data time-out' konfigurerer den tid, der er gaet fra
den sidste veerdisendring, far den angiver en fejl. 0
deaktiverer funktionen.

Se alle detaljer, Vejr

Brug RMS i filter Nej

. . + ‘Send data til AOnet’ specificerer, hvilke Styringer pa AOnet
Gensendingstid 300 s subnettet, vejrdataene vil blive sendt til. Afsnittet 4.2.10
daekker AOnet.

Uandret data time-out 48 timer

] * Hold gje med, at veerdierne for vindhastighederne vises.
Send data til AOnet 2 Bemeerk, at veerdien 'Filtreret vindhastighed' eendrer sig
1 meget langsommere end 'Vindhastighed'.

Regnsensorsignalet er som standard tilsluttet til Lokal Input S1X10.5, og det input er konfigureret med funktionen 'Regn’.
(‘'Sikkerhed' skal i denne sektion erstattes med Regn).

Se alle detaljer, Lokalt input, S1%10.5 *  Alle Motorgrupper er som standard forbundet med Regn Input.
Sikkerhed
. «  Standardpositionen for 'Regn' pa alle Motorgrupper er 0%. Test
Indgangstype Binart regnsensoren og check, at alle Motorgrupper lukker.
Aktivér indgang Ja

12345679
Styr motorgrupper 1u|

Aktiv funktion for styrede Rean
motorer 9

= 4

4.2.7 IP-netveerk

Konfigurer IP-netvaerk. For hver Styring:
Se alle detaljer, Netvark «  IP-adresser skal koordineres og helst udstedes af bygningens
. IT-organisation.
Link Ja WindowMaster anbefaler at anvende faste IP-adresser, der er
DHCP I reserveret i bygningens DHCP-server.
a
*  Check at 'Link’ status er 'Ja’, hvilket indikerer, at den fysiske

IP-adresse XXX XXX XXX XXX internetforbindelse er OK.
Subnet maske 255'255'2550'

= 4

4.2.8 Tillad indstilling af parametre fra netveerket.

Konfiguration, System | 'systemmenuen' pa hver Styring:

Kenfigurations kemmande mg=
Y kommandag *  Seet 'Aktiver netvaerksparametre’ til 'Ja’ for at tillade
. . fiernkonfiguration ved hjeelp af veerktgjet
Roter skarmvisning Nej \;VMaMotgrParamTool. 1= :
Aktiver Ja
netvarksparametret *  Seet 'SIa fiernstyring til' til 'Ja’ for at tillade
i e g o 1o

= 1

Du er nu klar til at feerdigggre konfigurationen og idriftseette systemet fra en LAN-netveerksforbindelse.
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4.2.9 'System' menuen
Saet parametre i 'System' menuen

System v Reload [ Auto
Controller: 10.212 27 25 (1), GPT_WCC-0.25, te| Remote control Log file
Id Parameter name Walue  Unit .
i1.0.0.22 Language English SPI’Og
10078 Time zone CET, Central European (UTC + 1) * Tidszone
10028 Date 20190116 ° Dato og Tid
10027 Time 11:02:11
1.0.0.74 Weekday Wednesday
1.0.0.79 Daylight saving Falze
1.0.0.82 Time zonel offset 60 minutes *  Temperaturenhed - (Celsius)
1.0.0.84 Time received from fieldbus - R Navn - (WCC1)
1.0.0.80 Temperature unit Celsius
1.0.0.81 Mame WCC1
1.0.0.35 Backup time stamp -
10034 Unsaved changes True Sgrg for at sikre; at
1.0.0.23 Configuration command Mo command
1Eg$ EEZ ::: ;?;‘::mice E:::: . Aktivér parameterindstilling fra
— - netveerk = True (standard)
1.00.26 LCD rotate view False . L o
1.0.0.46 Enable parameter set from network True Aktiver fiernbetjening = True
1.0.0.61 Enable remote control True
1.0.0.62 Remote control TCP port 55555
1.0.0.30 Show disabled instances Falze
1.0.0.32 MNumber of watchdog reboots 1]
10036 Program build CRC (xECD34C4E
4.2.10 AOnet

Aktivér AOnet og indstil AOnet ID

AOnet (Addressable Objects Network) er NVE-mekanismen til distribution af data til alle MotorControllere i systemet. De
distribuerede data inkluderer vejrdata, sikkerhedssignaler, almindelige bygningssignaler, synkronisering af tid og
motorgruppe Master/Slave kommunikation. NVE bruger IP-netveerk som medium til at transmitterer disse data.

| et system kan AOnet deles op i flere AOnet subnet. Hvert AOnet subnet kan omfatte op til 23 Styringer. Der er ingen
greenser for, hvor mange AOnet subnet der kan veere i et system.

Hver Styring i AOnet subnettet skal tildeles et unikt AOnet-ID mellem 1 og 23.
ID 0 = Deaktiveret AOnet.
ID 1 = Master Styring. Et AOnet subnet skal have en ‘Master', men der er ingen seerlige krav til, at en Styring skal veere

Master i AOnet subnettet. Enhver Styring inden for AOnet subnettet kan veelges som ‘Master’.
ID 2 til 23 = medlemmer af AOnet subnet.

12



AOret v Reload O Auto ¢
Cortroller; 10.212.27 25 (1), GPT_WCC-0.25, te| Remote control Log file .
Id Parameter name Value Unit
1.22.0.16 Enable ADnet True
122017 AOnet ID 1
1.22018 Master IP address 10.212 27 .25 .
122019 This controller is master True
122020 AOnet UDP port number 5bhb7
1.22.0.22 Cleartable False °
122023 Sync. time with this controller False
122024 Last sync. Time (UTC) -
1.22.0.25 |P address of foreign AOnet 0000
L]
Id Parameter name 1(M) 2
1.22x.16 |P address 1021227 25 1021227 26
1.22x17 Status 0 0
122x18 TX counter 1175799 LY. YET
1.22x.19 RX counter 28123 160358
1.22x.20 TX emor counter 0 0
1.22x.21 TXtimeout counter 0 131
1.22x.22 Last alive (UTC) 201501-16 110001 .
1.22x 23 TX buffer full emor counter 0

Aktivér AOnet

For at definere en Master skal du
indseette Styringens egen IP-adresse i
feltet 'Master IP-adresse'. Styringen vil
automatisk blive tildelt AOnet ID 1.

| alle andre Styringer indseettes unikke
AOnet ID'er og Masterens IP-adresse.

Den fremmede IP-adresse er adressen
pa Masteren i det naeste AOnet subnet.
Indseet IP for Masteren i AOnet subnet 2 i
Masteren i AOnet subnet 1 for at sende
data fra subnet 1 til subnet 2.

Tabellen viser alle Styringer, der tilhgrer
AOnet subnettet.

| projekteksemplet veaelger vi WCC1 til at veere Master, fordi vejrstationen er fysisk forbundet med det. WCC2 er
konfigureret med AOnet ID 2. Vi har kun et AOnet subnet, sa ‘ IP-adressen af fremmede AOnet * forbliver “0.0.0.0” hvilket

betyder, at den ikke er i brug.

4.2.11 Navngiv Motorlinjer

| motorlinje menuen indsaettes et 'navn' og 'Max dbningsomrade' for hver relevant motorlinje. Juster alle parametre, der
har brug for en anden veerdi end standardveerdien.

Select motor line for

1.4x21  Mator group

1 2

13

mitor parameters: ~ Reload Motor Params Update Motor Params
Id Parameter name 51 X1 S51%2 52 X1 52 X2 5243
14x143 [ MName Sun blind Staircase window Upper left Upper midt Upper right ]
1.4x.106 Output mode 24\ matar 24V motor  MotorLink® MatarLink® Motorlink® |
14x67 Status Closed, Locked Closed, Locked Closed, Locked
1.4x17 Expected no. of motors 1 1 1
14x60 No. of found motors 1 1 1
1.4x.19  Mator configuration Blinds, W5A380 Mo cable monitoring
14x20 Discover motors Idle Idle dle
1.4x66 Stroke time 43 12
14x144 BEdended full stroke 100 100
1.4x.131 Louvre time 1800
14x134 Louvre position after manual 35

3 4 5



14x.33  Comfort min. position 0 0 0 0 0

14x.34 Comfort max. position 100 100 100 100 100
14x36 Smoke / heat speed 100 100 100
14x.37 Manual speed 75 75 75
14x38 Auto. speed 30 k'l 30
14x40 Manual command - auto. off perod 0 0 30 k'l 30
14x42 Man. operation after auto. comm. 0 0 30 k'l 30
14x.76 Open threshold 95 35 595 35 55
14x.77 Open status Falze Falze False Falze False
14x.71 Max. unexpected overcurent 255 255 255
14x.90 Max. unexpected overcument (motor) 2 2 2
1.41.144][ Max. opening area 1.0 1.0 0.1 0.1 0.1
14 RR Fror Falza Falza Falza Falza Falza
4.2.12 Konfigurer Motorgrupper

Id Parameter name [1] [21 [3] .

13x81  Name MG1_OnWCC1 MGa_onweet ) 1 r':‘]%‘t’(;‘%‘r’uga;‘;‘r’%’;eforbin g

1.3x47 Controling NV controller 1 None 3 ;

13x86  Sunscreen controller None dem til NV Controllere

13x.59 Controling heating zone Tlone og/eller Varme-

13x.119 Controling cooling zone None Controllere eller

13x18  Manual absohte position Notreceived  Not received Not received Solafskeermnings

1.3x.19  Manual relative position Stop Stop Stop Controller.

1.3x20 Automatic opening 0 Not received 0 )

13x.104 Slat position Notreceived  Not received Notreceived 2. Juster sikkerheds-og

13x48  NVmax. comfort pos. 100 100 andre relevante

13x.21  Field bus max. comfort pos. motor gr. Notreceived  Not received Not received parameterveerdier, hvis

1.3x.39 BACnet max. comfort pos. motor gr. Notreceived  Not received Not received det er ngdvendigt.

1.3x46 Modbus TCP max. comfort pos. motor gr. Mot received Mot received Not received

13x.22  Actual status Not closed Not closed Closed 3. Indsaet CP-veerdier, hvis

13x.23  Actual maximum position 1 100 100 det er relevant. CP-

1.3x28 Comfort maximum postion 100 100 1 veerdier bruges i

1.3x.107 Comfort maximum position, summer 100 100 forbindelse med

1.3x.108 Comfort maximum position, winter 100 100 vindretning til at styre

1.3x29 Comfort safety maximum position 0 0 0 luftudskiftning gennem

1.3x.30 Cotrfottwndmmm powon 0 0 0 Vinduerne_ Kontakt

1.3x.56 Window mmm podrnn rm _ 0 0 0 WindowMaster for

13x57 Window maximum position rain and wind 0 0 0 beregning af CP-vaerdier

13x.50 Maximum position, unoccupied 0 0 0 for et specifikt projekt.

1.3x.51  Maximum position, occupied 100 100 100

1.3x.52 Maximum position, secure 50 50 50

1.3x.109 Auto. maximum postion, general 100 100

1.3x.110 Auto. maximum postion, temp. regulated 100 100

1.3x.111  Auto. maximum posttion, temp. Regulated, night 100 100

1.3x.112 Auto. maximum position, pulse ventilation 100 100

1.3x.113  Auto. maximum postion, pulse ventilation, night 100 100

1.3x.114 Auto. maximum postion, ventilation 100 100

1.3x.115 Auto. maximum postion, ventilation, night 100 100

1.3x.85 Auto. maximum position, Trickle Vertilation 20 20

1.3x.116 Auto. maximum postion, Trickle Vent., night 20
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1.3x60  Cpvalues 1and 2 0.02.0,01 4. Indstil orienteringen af
1.3x61 Cpvalues3and 4 0.14,0.15 motorgruppen —

13x62 Cpvalues5and 6 011, 0.2 nord/ﬂst/syd/vest -og
13570 Loce men opoing e 2 o hajden pé bunden af
1231:83 Slave ma" opening avea - : VI_nduerne over gulvet.
13x84 Total max. opening area 0.500 0,000 Disse parametre

13x130 Average window height, local 1,00 0,00 bestemmer den

1.3x.131 Average window height, slave 0.00 0.00 anvendte ) ,
13x.132 Average window height, total 1,00 0.00 ventilationsalgoritme og i
13x128 Orientation North sidste ende, hvor meget
1.3x.129 Height above ground 2.00 vinduerne vil blive &bnet
13x71 Acual Cp U | forskellige situationer.
13x72 Actual Qv 0.00 Bemeerk, at

13x73 Actual AER 0.03 orienteringen skal veere
1.3x74 Actual auto. pos. max. 0 indstillet for at NV-

13x64 Link from master address none none styringen kan fungere.
13x65 Link to slave address ( none none ID: 2. MG: 3]

momr e 5. Forbind Mastergrupper

med Slavegrupper pa
forskellige Styringer. Nar
der er skabt forbindelse,
vil Slave Motorgruppen
falge alle Master
Motorgruppens
beveegelser.

| projekteksemplet WCC1 (AOnet ID 1) er MG3 master Motorgruppen i WCC2 (AOnet ID 2) MG3, fordi WCC1.NV
Controller 3 styrer Zone 3 og skal derfor styre WCC2.MG3.
Se Figur 1.

4.2.13 Distribution af Vejr- og sikkerhedsdata via AOnet
Vejr- og sikkerhedsdata skal distribueres fra den Styring, som sensorerne er fysisk forbundet med, til alle andre Styringer
i systemet.

Bemaerk: Opseetning af afsendelse af data sker altid fra menuen til datakilden.

For eksempel sker afsending af udetemperatur enten fra menuen i WWS 100, som udetemperatursensoren er tilsluttet,
det lokale input sensoren er tilsluttet eller fra menuen Vejr, hvis WOW 600 er tilsluttet.

Vinddata —

1 Indstillingen i Master Styringen er enten den
C faktiske type sensor eller “xxx fra fremmed
AOnet”, hvis dataene kommer fra et andet
AOnet subnet. Se ogsa sektion 0.

Weather w Reload
Controller: 10,212 27 26 (2). GPT_WCC-0.26 tes| Remote control

4 Parametername Ve Unt O tilon automatisk il kA
18016 Sensortype [WLA 340 from .P..Dnet] AOnet" type i Masterens vejrstation.

1.8.030 WSK Link™ Master present Master not present ) ) ) )
18017 Status Online 2 Kontroller, at veerdier for vindhastighed vises.
1.8.018 Wind speed 00 mss

1.8.015% Fitered wind spesd 00 mfs

| projekteksemplet er WCC1 - Masteren - konfigureret med ‘Sensortype’ “WLA 340", mens WCC2 automatisk
konfigureres med “WLA 340 fra AOnet”.

WCC1 er ogsa konfigureret til at sende vejrdata til WCC2 (AOnet ID 2) med parameter ‘Send data til AOnet’ = “2”.
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Weather
Controller: 10.212.27.42 (ADnet 1), wee 1

Reload @ Auto

Remote control Log file

Id Parameter name

1.8.0.16 Sensortype

1.8.0.30 WSK Link™ Master present
18017 Status

1.8.0.18 Wind speed

1.8.0.19 Fittered wind speed
1.8.0.28 Platform weather station status
1.8.0.29 WSK Link™ data

1.8.0.22 Pulses/sec. perm/s
1.8.0.23 Filter constant

1.8.0.24 Slow fitter constant
18.025 Use RMS infitter

1.8.0.26 Retransmit time

1.8.0.27 Data unchanged timeout

Send data to AOnet

Regn (Sikkerhed) signal —

Value Unit

( WLA340 |

Master not used
Online

00 m/ss

00 m/s

1.8.0.50 AUX power controlled during mains fail False

Local input v|| Reoad | [JAu0
Controller: 10.212.27.27 (ID ACnet 1CAN 1), N\| Remote control | | Logfi
Id Parameter name Value Unit
1.6.0.21 Control motor groups
1.6.0.22 Control smoke zones
16.0.23 Send local safety to AOnet
16.0.25 Usage of safety from AOnet Not present
16.0.35 Safety from ADnet, activate if emor True
1.6.0.30 Control motor groups
16.0.31 Send local rain to AOnet 2.3.4 l
16.0.32 Usage of rain from ADnet Not present
16.0.34 Rain from ADnet, activate if emor True
Id Parameter name S1X10.5 Safety !
16x.16 Input type Binary
16x.46 Control motor lines
16x.28 Control motor groups [1.2.3.4.5.6.7.8.9.10)
16x.29 Active function on controlled motors Rain
16x.38 Inactive function on controlled motors -
1T Ew BTl llea imme s im MU ~mmdrallae =0

16

AOnet subnet Master:

1

Indseet alle AOnet subnet-medlems-ID'er i
Send lokal Regn til AO ' for Master
Styringen. Masteren modtager signalet
lokalt fra dets S1X 10.5 input. Se ogsa
sektion 0.



Local input v Reload ] Auto
Controller: 10.212.27.24 (ID AOnet 2 CAN 1), NV Remote control Log file AOnet subnet medlem:
Id Parameter name Value Unit

2 Indseet i den Lokale Input>All menu alle de
16.0.21 Control mot
16022 Cortrol orl :l’oupa lokale Motorgrupper, som du gnsker, skal
16023 Sendlocal safely to AOnet reagere pe eRr‘?gns'gna'et' Styr
16.025 Usage of safety from AOnet Not used grupper.
16035 Safety from m'am'ae'“m'[ T“H 3 Aktivér Regnsignalet i Masteren og
16.0.30 Control motor groups 1.23.4.5.6.7.8.9.10 observer, at veerdien af 'Brug af regn fra
16031 Send local rain to AOnet AOnet' eendres fra "Ikke til stede" til "Til
16032 lsaoe of rain from AOnet Present

stede".

| projekteksemplet inkluderer WCC1 'Send lokal regn til AO' AOnet ID “2” og WCC2 ‘Kontrol motorgrupper’ inkluderer alle
de lokale motorgrupper.

Udendgrstemperatur -
e —— o E— [ Auto AOnet subnet Master Styring med
udendgrs temperatursensor forbundet med

Controller: 10.212.27 224 (1), WCC-2.24 Remote control Log file en af dets WWS 100.

Id Parameter name Walue  Unit

LT S e BT False 1 I menuen i WSK-link™-menuen skal du

15018 Fing bus staus Open indseette de lokale NV Controller-numre

1.5.0.1% SHEbus 1is OK True

T eT F— under det menupunkt, der repraesenterer

15021 Bus emor False WWS 100, der har en udendgars

15023 Feature is licensed True temperatursensor tilsluttet, i

15024 Foreign outdoor temperature 00 °C '‘Udendgrstemperatur brugt i zoner' for at

1.50.25 Foreign outdoor temperature used in zones modtage temperaturen. Indseet i 'Send

15026 Send foreign outdoor temp. to foreign AD net  False udendgrs temp. til AOnet' feltet AOnet
ID'erne for Styringer i AOnet subnettet for
at modtage de udendars
temperaturveerdier.

Id Parameter name 1 Unit

1.5x.35 Devics type WWS 100 Indstil ‘'Send udendgrs temp. til fremmede

1-2‘-;? i::'a' ::dbzv — 2‘6“39915-:' AOnet 'til True, hvis der er mere end et

e B OCl contraller H

S [——— AOnet subnet i systemet.

1.5x.22 Connection True

1.5x.23 Comfort motor group

1.5x.38 Temperature 230 T

1.5x.39 CO2 940 ppm

1.5x.40 Relative humidity 28 %

15x41 Keys 1status Idle

1.5x.42 Keys 2 status Idle

1.5x.43 Touch key status Idle

1.5x.51 BExtenal sensor 1 config Degree Celsius ('C)

1.5x.52 BExtemnal sensor 2 config On / Off

1.5x.53 External sensor 3 config Move / Step

1.5x.54 External sensor 4 config Move / Step

1.5x.4% Outdoortemperature 1

1.5x.61 Outdoortemperature 31 T

1.52.50 Outdoor temperature used in zones 1,23 45678510

1.5x.62 Send outdoor temp. to AO net 1.2, 3,456,7.85.10,11,12,13

1.5x.76 Send outdoor temp. to foreign AQ net | True |
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2 Den udendgrs temperatursensor kan ogsa
Id Parameter name [S3X10.2] tilsluttes en hvilket som helst lokalt input
1.6x.16| Input type Bina pé styringen.
16x.56 Sensou'type 3 Indstil "Sensor type” til WOT 100, veelg de
16x.42 Enable input True zoner, der skla bruge udetemperaturen, og
1.6x.46 Control motor lines de AOnet-ID’er der skal modtage den.
1.6x.28 Control motor groups
16x.29 Active function on controlled motors
1.6x.38 Inactive function on controlled motors
16x.51 Useinputin NV controller ‘all'
16x.43 Control NV controllers
16x.57 Sensor value
16x.58 Control sun controllers
16x.59 Sensortemperature value 236
1.6x.60 Sensortemperature offset 0.0
16x.61 Sensortemperature to zone 236
16x.62 Control NV controllers 1
16x.63 Send outdoortemp. to AOnet 2.3
1.6x.64 Send outdoortemp. to foreign AOnet False
NV controller v Reload L]

Styringer i AOnettet

Controller; 10.212 27 213 (2). WCC 213 Remote control

Id Parameter name Value  Unit 4 | NV Controller-menuen skal du, i afsnittet
— - Alt, i feltet 'Brug AOnet udendgrs temp. i

1.13.0.17  Retransmit time 10 minutes zoner' indszette de NV Controllere, der

119018 Data OKtimeout 15 minutes skal bruge den udendgrs temperaturveerdi,

1.19.0.19 Fast wind speed 14 mis der kommer fra AOnettet.

1.15.0.20 Slow wind speed 22 mfs

1.15.0.21 Raining Falze

1.15.0.22 Building mode, in Oeccupied

1.15.0.23 Building secure, in False

1.15.0.24 Building mode, out Qeccupied

1.15.0.25 Building emor False

1.15.0.26 Building mech vent Falze

1.15.0.27 Building heating demand False

1.19.0.28 Feature iz licensed True

1.15.0.259 Temperature received from AOnet 31 ([C

1.19.0.30 Use AOnet outdoor temp. in zones

| projekteksemplet er WCC1 Masteren og udendgrs temperatursensoren tilsluttet til dens WWS1. Indseet ID 2 i 'Send
udendgrs temp. til AOnet' feltet pA WCC1.WWS1. WCC2 er medlem af AOnet subnettet. Indsaet NV Controllere 2 og 4 i
'‘Brug AOnet udendgrs temp. i zoner' feltet i WWC2, NV-Controller>All menu.

4.2.14 Konfigurer NV Controllere

NV Controllere er softwareobjekter, der styrer indeklimaet i bygningszoner. NV Controllere har et stort antal parametre,
for at muliggare tilpasning af styringen af indeklimaet i zonerne til deres beboeres specifikke behov. | mange tilfeelde kan
standardveerdierne for en NV Controllers parametre godt bruges, og kun fa parametre skal tilpasses. Falgende er de
parametre, du skal se pa under idriftszettelse.
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Id

119161
1.19x.157
1.19:x.158
1.19x.153
119764
1.19x.16
119217
1.19x.13
119213
1.19x.46
119247
119248
1.19x.55

11513
1.192.67
11981
1.19x.82

1.19x.116
1.19x.117
1.19x.118
1.19x.119
1.19x.120
1.159x.121
1152122
1.19x.123
1.19x.162

Parameter name

Name
Building
Part
Zone

Building. part. zone cloud status

Wind speed, fast
Wind speed, slow
Outdoor temperature
Raining

Room active
Window control
Light

Temperature sensor

Room volume

Comfort temperature set point
Vertilation temp. setpoint offset, standby
Ventilation temp. setpoint offset, night

WWS 100 LED output

Usze local wind speed

Use local outdoor temperature
Usze local safety

Zone hand posttion

Zone hand relative position
Zone windows status

Zone average window position
Air quality

Zone

Changed locally

Changed locally

0.0
0.0 0.0
0.0 0.0

Falze
True False True)
True True
Falze Falze
True True)
5 5
240 240
10 10
00 00

Mains OK, Yellow LED

Mains OK, Yellow L...

True True
True True
True True
u u
Stop Stop
Closed
0 Mot received
0 0

Aktiver de NV Controllere
(rum), du gerne vil bruge
og tryk ‘reload’.

Navngiv NV Controllere.

Specificer bygnings-,
afsnits- og zonenumre.
Kombinationen af
Bygning/Part/Zoen skal
veere unik pa tveers af alle
styringer i projektet.

Aktivér styring(er) f.eks.
vinduesstyring og
sensorer (temp, COz,
Rh%, PIR)

Indsaet rumspecifikke
veerdier som rumstgrrelse,
malveerdier osv.

Hvis du har konfigureret
MotorGruppens
"Orientering”-parameter
korrekt, vil "AER-
beregningen” vaere
"Automatisk”, og den
faktiske beregningstilstand
vil veere korrekt.
Kontroller, om
standardparametrene skal
&ndres i henhold til det
aktuelle rum og rummets
funktion.

'‘Brug Lokal...." betyder, at
lokale eller AOnet-data
bruges. Hvis FALSK, sa vil
data fra feltbus blive brugt
i stedet.

| et enkeltstdende system
skal disse veerdier altid
veere SAND.

| projekteksemplet er NV Controllernes navn 'Zone 1', 'Zone 3', men vi anbefaler at navngive NV Controllere afhaengigt af
de zoner, de styrer, for eksempel 'Finans' eller 'Auditorium'. Bygnings-, afsnits- og zonenumre bruges til at indstille

styringen af bygningen fra NVECloud. Se NVECIoud Brugervejledning for yderligere detaljer.

4.2.15 Aktivér Cloud
Nar Styringer har internetadgang, kan du integrere dem i WMaCloud og drage fordel af projektadministration fra Clouden
og brug af mobilappen.

Cloud

S

Reload

Cortroller: 10,212 .27 26 (2), GPT_WCC-0.26 tes Remote control

Id Parameter name Yalue Lnit
124022 Feature is licensed True
124016 Cloud enabled Falze
124021 Device ID XXXXXXXXXXXX
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*  Komponenten er licenseret - dette
angiver, at USB-licensngglen er tilsluttet,
og det inkluderer licensen til at
inkorporere den i NVECloud.

e Start 'Cloud' for at aktivere funktionen.

e 'Enheds-ID' er ID'et for Styringen i

NVECIloud.



Cloud ~ Reload [ Auto

Contraller: 10.212 2726 (2), GPT_WCC-0.26 teg| Remote contral Log file «  Nar 'Cloud' er aktiveret, vil Styringen
» Barameter name Value  Unit automatisk kommu_nikere med

. NVECIoud. Hold gje med status for
124022 Feature is licensed True forbindelsen og eventuelle fejl.
1.240.16 Cloud enabled True

1.240.21 Device ID XXXXKXXXKXXX

124018 Connected True

124015 Status CONMNECTED

1.240.20 Connection status COMNMECTION ACCEPTED

1.240.26 Last UTC time sync. From cloud -

1.240.24 Publish counter 119739

1.240.25 Emor counter 26

124027 Suspended counter 25

Bemeerk, for at inkorporere dine Styringer i din projektadministration i NVECloud, har du brug for Styringens enheds-ID,
der kan ses her, og aktiveringskoden, som kun kan ses pa Styringens display.

4.2.16 Tidssynkronisering

Nogle af funktionerne i NVE-systemet, som f.eks. bygningstider eller pulsskema, afhaenger af tidspunktet pa dagen eller

ugedagen. MotorControllerens indbyggede ur er ikke saerlig ngjagtigt, og med tiden kan det gé flere timer og endda dage
forkert.

For at holde det indbyggede ur i MotorControlleren opdateret til den 'rigtige' tid og synkroniseret med alle andre styringer
i systemet, skal tidssynkronisering overvejes og om ngdvendigt implementeres under projektets idriftsaettelse.

For at holde den indbyggede tid opdateret skal der bruges et eksternt tidssignal. NVE kan modtage eksterne tidssignaler
fra 3 forskellige kilder:

e Etsignal fra NVECIoud.

e Etsignal fra en feltbus.

e Etsignal fra GPS-sensoren pa WOW 600-vejrstationen.

NVECIoud sender automatisk et tidssignal en gang om dagen til alle de styringer, der er forbundet med den. Hvis dit
system bruger NVECloud, behgver du ikke at ggre noget. MotorControllerens tid bliver automatisk synkroniseret af
NVECIoud.

Hvis NVE-systemet integreres med et CTS-system via en feltbus, skal du bede CTS'en om at sende tidssignalet til
styringerne. CTS’en kan enten sende tidssignalet til hver styring i systemet eller til én styring, som derefter distribuerer
signalet til de andre styringer via AOnet.

Nar WOW 600 bruges, skal styringen, som vejrstationen er forbundet til, konfigureres til at bruge vejrstationens tidssignal
og til at distribuere dette signal til de andre styringer via AOnet.
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Weather v Reload B Ato

Controller: 10.212.27.25, (AOnet 1), GPT_WCC- Remctecontrol 1 Log file

Id Parameter name Value Unit
1.8.0.16 Sensortype WOW 600
1.8.0.30 WSK Link™ Master present Master not present
1.8.017 Status Orline
1.80.18 Wind speed 1.1 mss
1.8.0.19 Fitered wind speed 1.1 mss
1.8.0.20 Wind direction M e
1.8.0.21 Fitered wind direction 20 °
18052 Temperature, sensor 28 C
18033 Temperature 28 T
18053 Temperature, offset 00 K
1.8.0.56 Rain, WOW 600 False
18034 Rain False
18035 Precipitation Intensity 00 mmh
1.8.0.55 Rain off timeout 20 minutes
1.8.0.36 Relative Humidity 87l
1.8.0.37 Absolute Humidty 5.2 g/m
1.8.0.38 Dewpoint 1.0 T
1.8.0.41 Time 2024-11-20 13:2748
1.8.0.39 Sensor Status 0x0004
1.8.040 Wind Status 0x0000
1.8.0.42 GPS Status x010C

1.8.0.23 Filter constant 60 sec
1.8.0.24 Slow fiter constant 10 minutes
1.8.0.25 Use RMS in filter False
1.8.0.26 Retransmit time 60 sec
1.8.0.27 Dataunchanged timeout 1 hour
1.8.0.32 Show offline as emor True

1.8.0.51 Activate Rain'if offine True
1.8.0.44 Use outdoortemp. as localtemp.inzones 1,2, 3,4,5.6,7.8,53, 10
- _m Y N For at anvende vejrstationens signal skal du i
18046 Last sync. time (UTC) N menuen "Weather” indstille parameteren ”1.8.0.45
1.8050 AUX power controlled during mains fail False Adjust clock” til "True”.
1.8.047 AUX powerforced on False
ADnet 4 Reload

Controller: 10.212 27 25, (AOnet 1), GPT_WCC- Remote control

id Parameter name Value Unit
1.220.16 Enable AOnet True
1.22.017 AQOnet ID 1
1.22.0.18 Master P address 10.212.27.2%
1.22.0.19 This controller is master True
1.220.20 AOnet UDP port number 55557

1.22.0.22 Cleartable
1.22.0.23 | Sync. time with this controller

False
L Tne| |
122024 Last sync.time (UTC) o

1.220.25 |P address of foreign AOnet  10.212 27 101

For at synkronisere tiden for alle styringer pad AOnet
med denne styring skal du i menuen AOnet indstille
parameteren "1.22.0.23 Sync. time with this

122026 TXcounter 1779205 controller” il "True”
1.220.27 TXemor counter 45139 '
1.22.028 TXtimeout counter 19297

4.3 Opsummering
Nar du fglger ovenstaende trin, har du konfigureret og opsat et fungerende selvstaendigt NV Embedded® system.

De naeste trin er valgfrie og kan omfatte opseetning af projektadministrationen i NVECIloud. Se 'NVECIoud - Quick Guide'
for yderligere information.

Det er ogsa vigtigt at optimere systemets ydelse og tilpasse det til bygningens specifikke krav for at opna det bedste
indeklima, som systemet kan levere. Kapitel 5 omhandler drift og optimering af NVE-systemet.
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5. Drift

For at kunne drifte NVE-systemet med succes og veere i stand til at optimere dets ydeevne, skal man forst&, hvordan
systemet fungerer, og hvilke parametre der styrer det. | dette kapitel forklares, hvordan systemets hovedmoduler
fungerer, og deres parametre revideres.

5.1 NV-Controlleren

NV Embedded®-logikken til styring af indeklimaet i en zone i en bygning er implementeret i NV-controllerens
softwaremodul. For at opna det optimale indeklima i zonen anvender og deler NV-Controlleren data med andre
softwaremoduler, sdsom Varme-Controlleren eller pulsskemamodulerne.

Til styring af indeklimaet i zonen anvender NV-Controlleren to grundlseggende ventilationsstrategier, som er afheengig af
temperaturforholdene i zonen. Nar zonen har brug for nedkgling, siges zonen at veere i en "sommertilstand”, og NV-
Controlleren anvender ventilationstilstanden "Temperaturstyring” og forsgger at seenke temperaturen i zonen til det
gnskede temperaturindstillingspunkt. Nar zonen har brug for opvarmning, siges zonen at veere i "vintertilstand", og NV-
controlleren vil anvende tilstandene 'Puls- og Spalteventilation' for at forsgge at holde en god luftkvalitet i zonen og
samtidig minimere tab af varmeenergi og ubehageligt traek pa grund af at bne vinduer og fa koldere luft ind i zonen.

5.1.1 Begrebet "Bygning”

NV Embedded® kan styre indeklimaet individuelt i hvert enkelt rum i en bygning. Vi kalder et individuelt styret rum eller
omrade i en bygning for en zone. En zone er et fysisk volumen i en bygning. For at styre indeklimaet i en zone tildeler vi
den en NV-controller. Dette ggres ved at tilknytte de fysisk monterede vinduesmotorer og sensorer i en zone til en
bestemt NV-controller.

En MotorController kan kere op til 10 NV-controllere, sa vi kan bruge én MotorController til at styre indeklimaet i op til 10
zoner i den fysiske bygning.

Parallelt med den fysiske bygning ggr et softwaremodul "Bygning" det muligt at dele data mellem NV-controllere, der
karer pa en og samme MotorController. | tilfeelde af en fysisk bygning, er opdelt i op til 10 zoner, kan den fysiske bygning
og softwaremodulet "Bygning" svare til hinanden.

Bygning — Deling af data mellem NV- Bygning — Fysisk bygning, logisk
controllere i en MotorController. En NV- opdelt i zoner og regulering af
controller styrer en zone i den fysiske indeklimaet.
bygning.

K MotorControIIer\

Bygning
NV-Controller

NV-Controller x

NV-Controller x

N ~/

Bygningskoncept
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5.1.2 Bygningsstatus
en bygning kan veere i 3 forskellige sikkerhedstilstande:

e |brug
e Ikkeibrug
e  Sikret

Et seet af motorgruppe max vinduesabningsparameter er
knyttet til sikkerhedstilstandene.

En bygning kan seettes i 3 forskellige indeklimatilstande:

e  Komfort
e Standby
. Nat

De forskellige indeklimatilstande er forbundet med et
seet temperatursaetpunktsforskydninger.

Motor group v Reload [ Auto
Controller: 10.212.27.32 (ID 3), GPT_WSC310_| Remote control Log file
Id Parameter name Value Unit
Id Parameter name 1
1.3x50 Maximum posttion, unoccupied 0
1.3x.51 Maximum posttion, occupied 100
1.3x.52 Maximum posttion, secure 50
|| NV controller v Reload [ Aute
Controller: 10.212.27.36 (ID 1), NVEPanel2_WC| Remote control Lo
Id Parameter name Ve
1.19.0.17 Retransmit time
Id Parameter name 1
1.19x.67 Comfort temperature set point 210
1.19x.98 Heating temp. setpoint offset, standby -10
1.19x.99 Heating temp. setpoint offset, night 20
1.19x.81 Ventilation temp. setpoint offset, standby -1.0
1.19x.82 Ventilation temp. setpoint offset, night 2.0
1.19x.97 Min. dead band between heating and ventilation 1.0

Det er muligt at tildele forskellige tilstande til forskellige NV-controllere, men | de fleste tilfeelde geelder de same tilstande
for hele bygningen, og andring af tilstande sker pa bygningsniveau og ikke pa nv-controller niveau. Tilstandsaendringer

pa bygningsniveau er derefter synlige p& NV-controlleren.

Bygningstilstande kan tildeles NV-controlleren fra “Lokale indgange”,

» o«

Bygning’-tilstanden eller fra feltbussen. Zndringer

af bygningstilstanden | Igbet af dagen kan udlgses af "Bygningstider”. For at laere hvordan man bruger "Bygningstider”,

se kapitel 6.2.

Du kan for hver NV-controller beslutte hvilket kilde til
tilstande den skal bruge. Bemeerk, at for at forhindre
en NV-controller i at bruge tilstanden fra "Lokale
indgange” skal du fierne NV-controllertilknytningen i
menuen "Lokal indgang”.

5.1.3 NV-controller funktionalitet

NV controller v Reload [ Auto
Controller;: 10.212.27.107 (ID AOnet 7 CAN 1), ¥V Remote control Log file

[
Id Parameter name 1
1.19x.39 Comfort level Plus
1.19x.163 Local inputs
1.19x.176 Use building "Function inputs sum’ True
1.19x.177 Use building states e
1.19x.185 Use Building night False
1.15x.40 Ventilation status Ventilation control...

For at kunne styre indeklimaet i en zone, skal NV-controlleren modtage inputdata fra den fysiske verden og kunne
udsende oplysninger om sin egen status, samt status for de sensorer og motorer der er tilknyttet den. Styringen af en
zone kan tilpasses ved at manipulere en lang reekke parametre. Denne figur illustrerer opbygningen af NV-controlleren.
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R Zonestatus
Zonefejl
Rumsensorer vardier Vejrdata
Pa I'ametre Faktisk tempertur
V Faktisk temperatursetpunkt
Rumvolume Faktisk CO2
Temperatur setpunkt offset
Max AER
R Grznseveerdi for lav rum temp.
Tilstedeveerelsestid
Vejrdata Granseveerdi for hej ude temp. MOtO rgruppe X
Min. ventilationssetpunkt
l/ Luk ved auto off
Motorlinje x
- N o Faktisk position
| Graznsevardier for Faktisk max position
bygningsstatusser Motorlinjestatus
l/ Motorlinjefejl
|

NV-controlleren

5.1.4 Sommer /vinter modus

Vinter- og sommertilstandene svarer nogenlunde til de faktiske arstider, men ikke altid. | sommertilstand, ogsa kaldet
ventilationstilstand, er NV-controllerens hovedfunktion at kale zonen ned til det definerede temperaturseetpunkt. |
vintertilstand, ogsa kaldet opvarmningstilstand, er NV-controllerens hovedfunktion at opretholde en god luftkvalitet i
zonen og samtidig minimere varmetabet fra zonen som fglge af dbning af vinduer og indtraengen af kold luft. Hvis NV
Embedded® ogsa er ansvarlig for opvarmning i zonen, har en varmekontroller i samarbejde med NV-controlleren til
opgave at bringe temperaturen i zonen op til det definerede seaetpunkt.

NV-controlleren bestemmer sin vinter/sommertilstand i henhold til diagrammerne i denne figur:

Saesonlogik — Sommer til Vinter

oy

Tout>
Tarskel for
lav ude-
temperatur

Saeson = Sommer

&=

Udetemperatur (Tout)

Rumtemperatur (Troom)

@

Ventilationssatpunkt (Vset)

Varmesztpunkt (Hset) %

Tving Vinter

#H O ODRD

Seeson = Vinter
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Saesonlogik — Vinter til Sommer

Tout <
Teerskel for
lav ude-
temperatur

Saeson = Vinter

&=

Udetemperatur (Tout)

Rumtemperatur (Troom)

Ventilationssatpunkt (Vset)

Varmesaetpunkt (Hset) % x

Tving Vinter |

#H O ODD

Saeson = Sommer

Sommer/vinter skifte

Nar zonetemperaturen er under vintersaetpunktet (opvarmning), og udetemperaturen er under taersklen for lav
udetemperatur, skifter NV-controlleren til/forbliver i vintertilstand.

Na&r zonetemperaturen er over sommersaetpunktet (ventilation), og udetemperaturen er over teersklen for lav
udetemperatur, skifter NV-controlleren til/ forbliver i sommertilstand.

| dgdbandet (intervallet) mellem vinter- og sommersaetpunkterne forbliver NV-controlleren i den tilstand, den havde, far
den gik ind i dedbandsomradet.

Hvis "Tving vinter" er "Sand”, vil NV-controllerne veere i vintertilstand

5.1.5 Model for temperaturindstillingspunktet
NV-controlleren har et baseline ventilationssaetpunkt, et dgdband mellem Ventilations- og Opvarmningssaetpunkt og
forskydninger til standby- og natseetpunkterne.

Opvarmningssaetpunkt = Ventilationssaetpunkt - dedband
Nar NV-controlleren skifter til sommermode, bliver Ventilationssaetpunktet det faktiske szetpunkt.
Nar NV-controlleren skifter til vintermode, bliver Opvarmningssaetpunktet det faktiske ssetpunkt.

Dgdbandet og ventilationsforskydningerne beregnes ud fra ventilationssaetpunktet. Varmeforskydningerne beregnes ud
fra varmesaetpunktet.

Hvis du vil eendre ventilationssaetpunktet, skal du eendre basisventilationssaetpunktet. Ventilationssaetpunktet og
opvarmningssaetpunkterne vil blive aendret. Hvis du kun vil &ndre varmesaetpunktet, kan du eendre dgdbandet mellem
ventilations- og varmeseetpunkterne.
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Figuren illustrerer denne model.

Temperature setpoints —

22  Actual ventilation setpoint (Co2/RH corrections is left out)

2| e { e Baseventl

Ventilation Setpoint
035 7 Ventilation/Heating deadband

Heatingsetpoint | I S
215 ‘

Actual heating 21 Actual ventilation B p -2
setpoint standby setpoin Ventilation nigh =i
offset Heating
Standby
——— DAt I offset — =
20,5 standby setpoint Heating night
20 Actual ventilation offset
Ight setpoint

Critical room temperatue

Used during Summer.

"Winter" if actual room temperature <
Critical room temperature

17 17 Absolut

Temperaturseetpunktsmodel

Den kritiske rumtemperatur bruges til at sikre, at vinduerne er lukkede og at opvarmning er teendt, hvis den faktiske
temperatur i en zone falder under den kritiske temperatur.

Nar temperatursaetpunktet eendres fra feltbussen eller fra NVECloud, beregner NV-controlleren forskellen mellem den
nye veerdi og det aktuelle faktiske seetpunkt og fgjer derefter denne forskel til parameteren »Ventilationstemperatur-
seetpunktsindgang x.19.x.150«. Nar denne inputparameter aendres, sendres det aktuelle ventilations-setpunkt og dermed
ogsa det aktuelle varme-setpunkt.

5.15.1 Faktisk temperatursaetpunkt

Det faktiske temperatursaetpunkt, der anvendes i alle relevante beregninger, afheenger af forskydningsparametre, Bruger
forskydning fra mobiltelefonappen, teerskler for lave temperaturer og pavirkningen fra CO2- og fugtighedsniveauer. Den
naeste figur illustrerer, hvordan det faktiske saetpunkt beregnes.

Beregning af det faktiske temperatursaetpunkt

Basis: komforttemperatursaetpunk

1.19x.67 Comfort temperature set point 2300

1.19x.98 Heating temp. setpoint offset, standby 100

1.19x.99 Heating temp. setpoint offset. night 200————————

1.19x.81  Ventiation temp. setpoint offset, standby 1.0

1.19x.82  Ventilation temp. setpoint offset. night 20

1.19x.97  Min. dead band between heating and ventilation 05
Saetpunkts-
tilpasninger

1.19x.50 Threshold for low room temperature 17.0

1.19x.51  Threshold for low outdoor temperature 14,0

119x70 CO2level 1000 7;= Nar CO, > 1000, 54 -0,5 °C pr. 100 ppm

1.19x71  CO2influence 0005

119x72 RHthreshold 50 | o Nar rel. luftfugtighed > 50 %, sa -0,2 °C pr. 10 %

1.19x73  RHinfluence 0020 [

1.19x.68  Min. ventilation set point 230 @——
Faktisk temperatursatpunkt

Faktisk temperatursaetpunktsberegning
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5.1.6  Ventilation med temperaturkontrol

Nar NV-controlleren er i sommertilstand, anvender den temperaturstyret ventilationstilstand. | denne tilstand &bner NV-
controlleren vinduer for at seenke den faktiske temperatur i zonen til det faktiske temperatursaetpunkt. Vinduerne abnes
trinvis, nar den faktiske temperatur er over den faktiske temperaturindstilling. Frekvensen af trinene og starrelsen af hvert
trin er behovsstyret, sa en starre forskel mellem den faktiske temperatur og seetpunktet vil resultere i hyppigere og starre
trin, end nar forskellen er mindre.

Hgje CO2- og luftfugtighedsniveauer bidrager til at seenke det faktiske temperatursaetpunkt og dermed til at age
abningen af vinduer og luftskiftet i zonen. Dette reducerer igen CO2- og fugtighedsniveauet i zonen. Som illustreret i
figuren ovenfor er der to parametre, der styrer CO2- og fugtighedsniveauets indflydelse pa det faktiske
temperaturindstillingspunkt.

'‘CO2-niveau' og 'RH-taerskel’ - indstiller de niveauer, over hvilke NV-controlleren begynder at reducere
temperaturindstillingspunktet ved pavirkning af CO2- og RH-niveauet.

'CO2-indflydelse’ og 'RH-indflydelse’ - definerer stagrrelsen af reduktionen af seetpunktet i forhold til forskellen mellem
'CO2-niveauet', 'RH-greensen' og de faktisk malte niveauer af CO2 og luftfugtighed. Nar "CO2-niveau" = 1000 ppm og
"CO2-indflydelse" = 0,005, vil 100 ppm forskel over 1000 ppm resultere i en reduktion pa 0,5° Celsius af det faktiske

temperatursaetpunkt.

Bemaeerk, at parameteren "Min. ventilationstemperatursaetpunkt" begraenser den faktiske reduktion af
temperatursaetpunkter for at sikre, at temperaturen i zonen aldrig er ubehageligt lav.

For at begraense ubehageligt spor af kold luft der kommer gennem &bne vinduer beregner NV-controlleren AER (Air
Exchange Rate) i zonen. AER udtrykker det antal gange i timen, hvor luften i zonen udskiftes. Hagjere AER betyder starre
luftgennemstramning gennem vinduerne. Zonens volumen og det geometriske areal af vinduerne i zonen bestemmer
sammen med vindretningen og vindhastigheden den faktiske AER for en given vinduesabningsposition. Et mindre
zonevolumen med et starre abningsareal vil medfgre mindre abning af vinduer for at opna den kraevede AER i zonen.

Parametre, der definerer den maksimalt tilladte AER og den maksimalt tilladte abning af vinduer, kan begreense
abningen af vinduer til mindre end den beregnede abningsposition, der alene afhaenger af det faktiske
temperaturseetpunkt. Maks. AER-parametrene begraenser pa denne made den aktuelt tilladte &bningsposition for
vinduerne.

NV-Controlleren kan anvende 4 forskellige beregningsalgoritmer til beregning af den aktuelle AER, afheengigt af
vinduernes placering i zonen.

Ensidet ventilation - for zoner med vinduer placeret pa kun én side af zonen.

Tveerventilation - for zoner med vinduer placeret i forskellige sider af zonen

Opdriftsventilation - til zoner med vinduer placeret i forskellige hgjder over jorden.

Tveer- / opdriftsventilation til zoner med vinduer placeret pa forskellige sider og i forskellige hgjder.

NV-controlleren vaelger automatisk den passende algoritme afhaengigt af parameterveerdierne for »Orientering« og
»Hgjde over terreen« i dens motorgrupper, men algoritmen kan ogsa indstilles manuelt, hvis det er ngdvendigt.

Parameteren »Orientering« for motorgrupperne skal derfor indstilles under idriftseettelsen.

Parametre, der definerer den maksimalt tilladte AER og den maksimalt tilladte abning af vinduer, kan begreense
abningen af vinduer til mindre end den beregnede abne position, der alene afhaenger af det faktiske temperatursaetpunkt.

Nogle af parametrene for motorgruppen, der definerer begreensninger for vinduernes maksimale abning:
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Motor goup v|| Reoad |L

Cortroller: 10.212.27.25 (ID 1), GPT_WCC-0.25 Remote control | |

1.3x.28 Comfort maximum postion 100
1.3x29 Comfort safety maximum position 0
1.3x.30 Comfort wind maximum position 0
1.3x.31 Comfort open position 15
1.3x.43 Comfort open close time 0
13x32 Comfort maximum wind speed 0.0
1.3x50 Maximum position, unoccupied 0
1.3x.51 Maximum posttion, occupied 100
1.3x52 Maximum position, secure 50

Parametre for NV-controller, der definerer NV-controllerens adfeerd:

0.19x.131 Room volume 140
0.19x.198 AER Calculation Single sided ventilation
0.19x.199 AER Calculation, actual Single sided ventilation
0.19x67 Base ventilation temperature setpoint 220
0.19x.98 Heating temp. setpoint offset, standby 0.0
0.19x.99 Heating temp. setpoint offset, night 0.0
0.19x.81 Ventilation temp. setpoint offset, standby -1.0
0.19x.82 Ventilation temp. setpoint offset, night -1.0
0.19x.97 Deadband between ventilation and heating 1.0
0.19x.132 Max. AER, winter extra 4
0.19x.133 Max. AER, winter 5
0.19x.134 Max. AER, winter eco. 6
0.19x.135 Max. AER, summer extra 7
0.19x.136 Max. AER, summer 5
0.19x.137 Max. AER, summer economy S
0.19x.187 Max. AER, summer night extra 9
0.19x.188 Max. AER, summer night 10
0.19x.189 Max. AER, summer night economy 1
0.19x.138 AER Temperature reduction reference, winter 16.0
0.19x.139 AER Temperature reduction, winter 0.05
0.19x.140 Min. AER, winter 0.1
0.19x.141 AER Temperature increase reference, winter 18.0
0.19x.142 AER Temperature increase, winter 0.10
0.19x.143 AER Temperature reduction reference, summer 18,0
0.19x.144 AER Temperature reduction, summer 0.10
0.19x.145 Min. AER, summer 0.2
0.19x.146 AER Temperature increase reference, summer 230
0.19x.147 AER Temperature increase, summer 0,20
0.19x.190 AER Temperature reduction reference, summer night 16.0
0.19x.191 AER Temperature increase reference, summer night 210
0.19x.192 AER max, base actual 5,00
0.19x.193 AER max. actual 5,00
0.19x.50 Threshold for low room temperature 17.0
0.19x.200 High room temperature threshold, offset 1.0
0.19x.201 High room temperature, hysterese 20
0.19x51 Threshold for low outdoor temperature 170
0.19x.52 Close hand controlled windows at low room temp. True
0.19x.53 Occupancy time 10
0.19x.59 Condition for wam outdoor conditions High outdoor temp.
0.19x.60 Mode during "Wam outdoor conditions’ Pulse ventilation
0.19x.61 Threshold for high outdoor temp. 280
0.19x.62 Threshold for high apparent outdoor temp. 30.0
0.19x.63 Hysteresis 1.0
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5.1.7 Puls- og spalteventilation

Nar NV-controlleren er i vintertilstand, kan den konfigureres til at kombinere puls- og spalteventilation eller til kun at

anvende en af disse ventilationstilstande.

5.1.7.1 Pulsventilation

| pulseventilationstilstand &bner NV-controlleren vinduerne lejlighedsvis i en kort periode for at bringe frisk luft ind i zonen
og reducere CO2-niveauet i den. Frekvensen for udfarelse af pulser er som standard behovsstyret, men kan ogsa

kombineres med eller erstattes af et pulsskema.

Behovsstyret pulsventilation

Styringsstrategi NV controller » Reload [ Auto
o . . Controller: 10.212.27.26 (ID 3), GPT_WCC-0.26| Remote control Log file
Nar pulsventilation er aktiveret
Id Parameter name Value Unit
e Hvis det faktiske CO2-niveau i zonen overstiger
"Pulse vent. CO2-graense", udfgres en puls.
e Varigheden af pulsen og intervallet mellem I Parameter n :
pulserne afheenger af forskellen mellem SemEsrnane
teerskelvaerdien og de faktiske CO2-, RH- og 1.19x.85  Pulse ventiation, enable True
temperaturveerdier. 1.19x.83  Pulse vert /vertiate, CO2 threshold 1200
e Den maksimale og minimale varighed af pulsen 1.19x.84  Puise vert./ventiiate, RH threshold 70
og intervallet mellem pulserne er begraenset af 1.19x.86  Puise ventilation, min. duration 30
parametrene max. og min. varighed og interval. 1.15x.87  Pulse ventilation, max. duration 180
 Der udfares ikke pulser, hvis den faktiske 1.15x.88  Pulse ventilation, min. Interval between 30
temperatur i zonen er under taerskelvaerdien for 1.19x.85  Max. interval between two pulses 60
lav rumtemperatur. 1.19x.90 Pulse ventilation, temperature influence 0.2
e Den maksimale &bning af vinduerne under en 1.19x.183 Pulse vent., threshold for low room temperature 20
. 110 L 170 Tialila diamdilabicn amallad Calaa
puls er begraenset af den aktuelle maksimale
abning for den Motor-gruppe, som vinduerne tilhgrer.
e Det faktiske interval mellem pulserne, varigheden af en puls og vinduernes abningsposition under en puls
bestemmes af faktorer, herunder forskellen mellem det faktiske CO2-niveau og CO2-teersklen, den faktiske
temperatur i zonen, den faktiske relative luftfugtighed i zonen, den faktiske udetemperatur, den faktiske
vindhastighed og -retning og den maksimalt tilladte AER.
Pulstider Pulse schedule v Reload [J Auto
Brug menuen Pulstider til at fremtvinge udfarelse af pulser pa Controler: 10.212.27.25D 1). GPT_WCC-0. 25 i
bestemte tidspunkter.
Du kan definere en individuel tidsplan for hver zone ved at Id Parameter name 1
bruge tidsplanens instansnummer - 1 til 10 - svarende til 123x.16 Pulse 1time 00:00. AllDays, SummerWinter, None, 5 min.
instansnummeret pa den NV-controller, der styrer den 1.23x.18  Pulse 2time 02:00. AllDays. SummerWinter, None, 5 min.
specifikke zone. Skemainstans 1 svarer til NV-controller 1 og 1.23x.20 Pulse 3time 04:00, AllDays. SummerWinter, None, 5 min.
sd videre. 1.23x.22 Pulse 4time 06:00, AllDays, SummerWinter, None, 5 min.
1.23x.24 Pulse 5time 08:00, AllDays, SummerWinter, None, 5 min
For hver af de 12 pulsdgfinitioner, der er tilgaengelige for hver :gﬁg :::33 :g%:::g::: z:::x::: :Z:: ::::
zone, kan du enten angive et bestemt tidspunkt pa dagen 123x30 Pulse 8time 14:00, AlDays, SummerWinter, None, 5 min.
f.eks. kl. 13:17. Eller du kan angive, at pulsen skal udfares og 1.23x32 Pulse 9time 16:00, AlDays, SummerWinter, None, 5 min.
afsluttes pa bestemte tidspunkter i Igbet af dagen, f.eks. pa& det 123x34 Pulse 10time 18:00, AllDays. SummerWinter, None. 5 min.
15. minuttal hver time mellem kl. 7:00 og kl. 17:00. 123x.36 Pulse 11time 20:00. AllDays, SummerWinter, None, 5 min.
1.23x.38 Pulse 12time 22:00, AllDays, SummerWinter, None, 5 min.
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Du har fglgende muligheder nar du planleegger en puls pa et Ll
bestemt tidspunkt af dagen:

00 v |00 v | AlDays v | SummerWin || None w5 W

Coce

e Tidspunkt pa dagen hvor pulsen skal udfares 00 ~ |00 v~

e Om pulsen skal udfgres hver dag, kun pa hverdage, kun pa weekenddage eller slet ikke (Nej).

e Om pulsen skal udfagres i sommertilstand, vintertilstand eller i begge tilstande.

SummerWinter

Summer
Winter

e Om pulsen altid skal udfgres, kun udfgres hvis CO2-niveauet er over den definerede teerskelveerdi
(Automatisk) eller slet ikke udfares (ingen).

¢ Pulsens varighed i minutter.

Hvis du vil planlaegge en puls hver time, skal du farst veaelge
symbolet "Every hour” i bunden af 24-timers dropdown
menuen,

Angiv derefter:

Starttimen i lgbet af dagen, sluttimen i lgbet af dagen og

. 04 |00 v AlDays v SummerWin ~  None v |5
minuttallet hvor pulsen skal udfgres. ) ~

0
02
03
04
05
06
07
08
09

Save 10 Cancel
1

07 ~ -17 ~ * ~ 15 ~ AlDays v SummerWin -~ None v |5
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5.1.7.2 Spalteventilation
| spalteventilation-tilstand holder NV-controlleren vinduerne let abne, hvis CO2-niveauet i en zone er hgjere end det
definerede CO2-teerskelniveau, og den faktiske temperatur i zonen er over det definerede kritiske lave niveau.

Styringsstrategi

e Hvis behovsstyret puls er aktiveret - udfgres pulserne som normalt.
e  Pulsdbningskommandoposition = MAX-veerdi af ("Pulse ventilation" eller "Spalteventilation").
e  Pulsslutningskommandoposition = position for spalteventilation, hvis position > 0 %.

e Hvis Spalte er aktiveret — starter spalteventilation nar
“Spalte ventilation, antal pulser far” (“Trickle NV controller v Reload [] Auto
ventilation, number of pulses before”) er blevet o _
udfart, men CO2-niveauet ikke er blevet reduceret til Controller: 10.212.27.26 (1D 3). GPT_WCC-0.26 | iemate Control Logfile
under "Pulse vent. / udluftning, CO2-taerskel” ("Pulse Id Parameter name Value Unit
vent. / ventilate, CO2 threshold”) OG ‘Det faktiske
CO2-niveau” er over teersklen for "Spalte vent. CO2
for min.” (“Trickle vent., CO2 for min.”) ventilation.
Hvis “Beh wret bl tilation® er deakti ' Id Parameter name 1
¢ Hvis “Behovsstyret pulsventilation” er deaktivere . ) )
ELLER hvis “Antal pulser far Spalte” (“numbers of Ll Trfdde "e"t," rf"'mwafpum without reduction 0
pulses before trickle”) = 0, starter spalteventilation, — True
hvis CO2-niveauet er over teersklen for “Spalte vent., 1.19x.179  Trickle ventiltion, number of pulses before 5
CO2 for min” 1.19x.180 Trickle vent., CO2 for min. 800
(“Trickle vent., CO2 for min.”). 1.13x.181 Trickle vent., CO2for max. 2000
1.19x.184 Trickle vent., threshold for low room temperature 210
¢ Spalteventilation starter ikke, hvis den indendgrs AR ekt fond Astinn ann

temperatur er under “Spalte vent. teerskel for lav temperatur” (“Trickle vent. threshold for low room temperature”).

Nar Spalteventilation er aktiv, er vinduernes abning mellem
0 % og positionen "Max. dbning under Spalteventilation"
(“Max. opening during trickel ventilation”) for den Controller: 10.212.27.36 (ID 1), NVEPanel2_WC Remote control L
motorgruppe, som vinduerne tilharer. Den faktiske abning
svarer til den procentdel af det faktiske CO2-niveau, som er
beregnet mellem "Spalte vent., CO2-niveau for min."

Motor group v Reload O Au

("Trickle vent., CO2 level for min ) og "Spalte vent. CO2- Id Parameter name 1
niveau for max." ("Trickle vent., CO2 level for max”). 13x33 Retransmit time 300
1.3x.53 Window wind and rain safety limit 5.0

1.3x54 Window opening gain 1.0

Bemeerk, at forskellige Motorgrupper kan have forskellige 1.3x.55 Window closing gain 1.0
"Max. abning under Spalteventilation"-positioner ("Max. 13x.56 Window maximum position Rain 0
opening during trickel ventilation”) og 1.3x.57  Window maximum position Safety 0
kan resultere i, at vinduer i den samme zone abner i 1.3x.85 Max. postion during Trickle Ventilation 20

forskellige positioner under Spalteventilation.

5.2 Bygningstider - Ugeprogram

NV Embedded® (NVE)'s Bygningstider / Ugeprogram bruges til at indstille NV-controllerne i en MotorController i
forskellige tilstande kaldet "bygningstilstande". De parametre, der er knyttet til disse forskellige tilstande, bestemmer den
made, hvorpa NV-controllerne styrer zonernes indeklima. F.eks. kan man anvende et lavere temperatursaetpunkt om
natten ved at saette bygningen i "lkke i brug™-tilstand om aftenen. Om morgenen kan bygningen seettes tilbage til "I
brug"-tilstand, hvorved temperaturindstillingen haeves og bygningen forberedes til aktiviteter om dagen.

Bemaerk, at Ugeprogrammet karer pa en MotorController og kan bruges af de NV-controllere, der karer pa den. | et lille
system kan den ene MotorController styre hele den fysiske bygning, men i de fleste tilfeelde omfatter den fysiske bygning
mere end én MotorController, hver med sit eget Ugeprogram. For at kare det samme Ugeprogram i hele den fysiske
bygning kan man enten indstille det samme Ugeprogram pa alle MotorController i systemet eller indstille et Ugeprogram
pa en MotorController og distribuere dens Bygningstilstand til de andre MotorControllere via AOnet-mekanismen.

Bygningstilstande er heendelsesstyrede, hvilket betyder, at en bygning forbliver i en bestemt tilstand, indtil en haendelse
endrer den til en anden tilstand. En haendelse, der aendrer tilstanden, kan stamme fra forskellige kilder, og
Ugeprogrammet er kun en af dem. Andre kilder er lokale indgange og feltbusobjekter. Den aktuelle bygningstilstand
afhaenger af sikkerheds- og komfortprioriteter samt af muligheden for, at en NV-controller slet ikke vil bruge
bygningstilstanden.
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521

Opseaetning af Ugeprogram

| "Bygningstider” menuen kan du definere 8 heendelser for hver dag i ugen. Du skal definere en haendelse med start kl.
00:00 for den dag du gnsker at definere haendelser.

Veelg tidspunktet for haendelsen.

Building schedule v L] Auto Fiter:
Controller: 10.212.27.22 (ID 2), NVEPanel2_WC Remote control Log file Upload to Fimware' folder

Id Parametername  Value Unit Orger

1.26.0.17 Featureislicensed True 17

Id Parameter name Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun
1.26x.16 Event 1 00:00, OccupiedNight 00:00, None  00:00, OccupiedNight 00:00, OccupiedNight 00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedMight  00:00, OccupiedNight
1.26x.17 Event2 07.00, Occupied 00:00, OccupiedNight 00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight
126x.18 Evert3 17:00, Secure 00:00, OceupiedMight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiednNight
1.26x.19 Event 4 22:00. OccupiedNight 00:00. OccupiedMight  00:00, OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight
1.26x.20 Event 5 00:00. None 00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight
1.26x21 Evert6 00:00, None 00:00, OccupiedMight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight  00:00, OccupiedNight
126x.22 Event7 00:00, None 00:00, OccupiedMight  00:00, OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00, OccupiedMight  00:00, OccupiedNight
1.26x.23 Evert 8 00:00. None 00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight  00:00. OccupiedNight

Veelg tilstanden der skal udlgse heendelsen. Der er 3 mulige sikkerhedsnivauer for tilstanden — "l brug”, "Ikke i brug”,
"Sikker” — og 3 kombinationer af et sikkerhedsniveau kombineret med temperaturforskydningen "Nat”. Kombinationen
”Ikke i brug, nat” giver dig f.eks. mulighed for at implementere en effektiv natkgling i sommerperioden.

5.2.2

Anvendelse af ugeprogram heendelse

I NV controlleren under menupunktet “Alle” > “Beregning af bygningstilstand output” vaelges prioriteringen af
haendelseskilerne. Resultatet af prioritetsberegningen vises i parameterfeltet "Bygningsmodus, ud (’Building mode, out”).

NV cortroller v Reload [ Auto

Controller: 10.212.27.22 (ID 2), NVEPanel2_WC Remote control Log file Upload to ‘Firmware' folder
Id Parameter name Value !j& Building mode out calculation X
1.15.0.17 Retransmit time 1

1.19.0.18 Data OK timeout 0 - "

119019 Fast wind speed 00 Configures how the resulting building mode output is calculated.
1.15020 Slow wind speed 0.0

1.19.0.21 Raining False

1.19.0.22 Building mode, in Occupied

1.15.0.23 Building secure, in False

1.19.0.38 Building mode from scheduler Occupied

1.15.0.39 Building night from scheduler True

1.15.0.37 Building mode out calculation Only input

1.15.0.24 Building mode, out i

1.19.0.25 Buiding emor False |

1.15.0.26 Buiding mech vent False \

1.19.0.27 Building heating demand False

1.159.0.25 Temperature received from WSK-Link™ via AOnet 319 1

1.15.030 Use WSK-Link™ AOnet outdoor temp. in zones 2.4 Building mode out

1.19.0.32 Function inputs

1.19.0.33 AOnet function inputs

1.19.0.34 Use ADnet function input True

1.15.0.35 Send function input to AOnet

1.19.0.36 Function inputs sum

1.19.0.28 Feature is licensed True 23
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For hver NV-controller det skal besluttes om den skal bruge parametrene “Bygningsstatusser” (“Building states”) og
“Bygning nat” (“Building night”) eller ej.

v Reload [ Auto
2), NVEPanel2_WC Remote control Log file

NV controller

Controller: 10.212.27 22

e o I bemia

=] = E P

<

Id Parameter name 1 2
1.19x.152 Heating standby offset i D} -1.0
1.19x.153 Heating night offset input 20
1.19x.154 Cooling standby offset input -10
1.19x.155 Cooling night offset input 20

1.19x.151 Heating / cooling deadband input 1.0
1.19x.35 Presence detection False
1.19x.36 Disable automatic. BACnet False
1.19x.166 Disable automatic, Feldbus False
1.19x.167 Disable automatic, Modbus TCP False
1.15x.37 Force winter, BACnet False
1.19x.168 Force winter, fieldbus False
1.19x.169 Force winter, Modbus TCP False
1.19x.38 Ventilate False
1.19x.39 Comfort level Plus
1.19x.163 Local inputs

1.19x.176 Use building "Function inputs sum' True
1.19x.177 Use building states True
1.19x.185 Use Building night True

1 40.. AR L R e B N Ml mdim e mmmden

5.3 Solafskeermnings-controller

NV Embedded®-logikken til styring af solafskaermning i en bygning er implementeret i softwaremodulet
Solafskeermnings-controller.

Solafskaermningscontrolleren kan bruges til komfortstyring af solafskeermning. Styringen vil kere solafskaermningen
(gardiner, gardiner, persienner) nedad, nar den faktiske belysning er hgjere end en teerskelveerdi, og den vil kere
solafskeermningen opad, nar den faktiske belysning er lavere end en teerskelveerdi.

Lux-teerskelveerdier kan tildeles individuelle Motorgrupper, hvilket giver fleksibilitet i styringen af forskellige facader eller
forskellige dele af en facade.

Styringen kan konfigureres til at reagere i forskellige tilstande afhaengigt af bygningstilstande.

Der kan defineres sikkerhedspositioner for lav udetemperatur og hgj vindhastighed.

5.3.1 Solafskeermnings-controllers konstruktion

For at kunne styre solafskeermningen skal solafskeermnings-controlleren modtage inputdata fra den fysiske verden, og
den kan sende oplysninger om sin egen status og status for de aktuatorer, der er tilknyttet den. Styringen af
solafskeermningen kan justeres til at passe til kravene fra bygningens brugere ved at manipulere en liste over parametre.
Denne figur illustrerer opbygningen af solafskaermnings-controlleren.
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Source Sun controller 1 Destination

KNX

8747 Sun_controller_1_status_out
Parameters

Al 173. Status_sun_controller_1
KNX lllumination N BACnet
device 82|736 Sun_controlier_1_actual_illumination_in b Gt :
Temperature hysteresis
BAChet AV 186. %Iual_il\uminaliun_sun_ountruller_ >

Motor group X |
Motor line 1
Parameters
. — N Parameters

-l Illumination level down BZ|7T ML_S1_X1_Actual_position

f’ ———{ 0-10v/0-100.000 Lux > llumination level up | Louwvretime w272 MLS1X1 Actual max posiion
llumination down, threshold time | ¢ o1 576 open 52|73 MLS1X1_Motor_status

—/ lluminati threshold ti b S1XI_Motor KNX
umination up, threshold time Step size close 52|74 ML_S1X1_Motor_error

Enable low temperature safety B2{7S  ML_S1_X1_Motor_closed
Low temperature 2{710 "ML_S1_X1_Blind_actual_slat_position

Slate position
Down occupied
Down secure
Down unoccupied

Mode, secure

Mode, unoccupied

Al'1. Adtual_position_motor_lng_S1_X1

Al 11. Actual_max_position_motdx line_S1_X1
BI 11. §rror_motor_line_S1_X1
BS 11. ptatus_motor_line_S1_X1
AOQ 21. Max_position_motor_line_S1_ Bl 1. Cpsed_motor_line_S1_X1
AV 31 Hand_relative_position_motor_linesg1_X1 B7|68 ML S1X1_Hand_absolute position Al 183.JBlind_actual_slat_posigén_motor_line_S1_X1
B2]70 ML_S1_X1_Auto_pasition
B2|66 ML S1X1 Close

B2]723 ML_S1_X1_hand_timeout_in
2|67 ML_S1_X1_Blind_slat_position

B67 ML_S1.X1_Max_position_input

|AQ 31. Auto_position_motor_line_S1_X1
BO 1. Close_motor_line_S1_X1

AV 176, Hand_timer_motor_line_$1_X1
|AC 61. Blind_slat_position_motor_lin

15-07-2024 1
Solafskaermnings-controller

5.3.2 Input og Output

Solafskaermnings-controlleren skal modtage det aktuelle belysningsniveau for at kunne styre solafskeermningen.
Dataene kan modtages via feltbus eller fra et 0-10V / 0 — 100000 Lux sensor. Sensoren skal veere tilsluttet til inputtet
S1X3 eller S1X4 pa WxC 3xx P styringen.

Nar du konfigurerer S1X3.1-inputter til at modtage Lux-signalet, konfigureres input S1X3.2 automatisk til at modtage et
Lux-signal og omvendt. Du kan bruge S1X3.2 til at modtage et signal fra en anden Lux-sensor, men du kan ikke bruge
inputtet til andre typer signaler. Dette geelder ogsa for input S1X4. Inputtene pa S3 kan ikke modtage Lux-signalet.

Vi har testet input med Thies Clima Brightness Transmitter type 7.1414.10.061 og anbefaler at bruge denne sensor i
NVE-persiennestyring.

Local input = Reload 0 Auto Konfigurer 'Sensortype’ til ‘0-10V 100kLx’, og tilknyt

Controller: 10.212.27.72 (AOnet 4), GPT_WCC{ Remate cantro logfle 1 indgangen til den eller de Sun-controllere, der
. = forventer Lux-veerdien.

Id Parameter name [S1X10.... [S1X3.1]
16x.16 Input type Binary

16256 Semarope swaen (000 100z )
16x.42 Enable input True True
16x.46 Control motor lines

16x.28 Control motor groups 1,23, ...

1.6x.29 Active function on controlled motors Safety
16x.38 Inactive function on controlled motors -

16x.51 Useinput in NV controller ‘all

16x.43 Control NV controllers

16x.57 Sensorvalue

1558 Confl sum conlecliars [im:]

Controlleren sender sine positionskontrolkommandoer til de motorgrupper, der er tilknyttet den, og den sender sin status
til feltbusobjekter. Motorgrupperne anvender begraensningsparametre p& kommandoerne og sender dem videre til de
motorlinjer, der er tilknyttet dem og til feltbusobjekter, der skal anvendes, hvis der anvendes feltbus-
solafskeermningsaktuatorer i stedet for motorstyringens egne motorlinjer.
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5.3.3 Parameter

For at give mulighed for fleksibel styring med en enkelt Solafskeermnings-controller, er de fleste af de parametre, der
styrer Solafskeermningens adfeerd implementeret i MotorGruppe-objektet. Andre parametre som f.eks. op/ned-kgretider
og starrelsen af lameltrin er implementeret i MotorLinje-objekterne.

Solafskeermningsparametre
Sun v

Controfler: 10.212.27.219 (ID AOnet 20 CAN 1),

‘ Id Parametername  Value Unit
1.25.0.16 Debug True
1 1.25.0.17 Licensed features 3 Unkno
Id Parameter name 1
“NV-controlleren” tilknytter Solafskeermnings-controller til en NV-controller 1.25x17: Enabled True Fals
for at dele dens vejr- og bygningstilstande. | 125x.16 Mumination 3.287
| 1.25x.18 NV Controller 1
| 1.25x.19 Auto. Off False
| 1.25x.20 Use zone occupancy False
| 1.25x.21 Temp. hysteresis 1.0
; 1.25x.22 Reposition time 20
MotorGruppeparametre
Motor group v Reload [] Auto
Controller: 10.212.27.215 (ID ADnet 20 CAN 1), | Remote control Log file
Den maksimale vindhastighed er defineret i
parameteren "Komfort maks. vindhastighed" i
motorgruppen, og persiennerne kgrer til
motorgruppens "Komfort \d Parameter name 1
sikkerhedsmaksimumsposition”, nar 13x.87 Sunscreen control status Auto
vindhastigheden overstiger den definerede 13x 88 Sunscreen status Up
maksimale vindhastighed. 13x.102 Suncreen, llumination level, down 28.000
1.3x.103 Suncreen, illumination level, up 20.000
1.3x.99 Sunscreen, level, night, on 100
1.3x.100 Sunscreen, level, night, off 150
1.3x.101 Sunscreen, ilumination up, threshold time 900
13x.105 Sunscreen, illumination down, threshold time 180
1.3x.91 Sunscreen, shade for privacy False
1.3x.92 Suncreen, slat pos., down, occupied 35
1.3x.93 Suncreen. slat pos.. down, secure 25
13x94 Suncreen, slat pos., down, unoccupied 0
1.3x.96 Sunscreen mode, occupied Auto
1.3x.97 Sunscreen mode, secure Down then hand
1.3x.98 Sunscreen mode, unoccupied Down then hand
1.3x.90 Sunscreen, enable low. temp. safety False
1.3x.106 Send position when entering Auto True
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MotorLinjeparametre

“Motorkonfigurationen” (Motor configuration”)
skal veere enten “Solafskaermning WSA380”
(Blinds, WSA380”) eller “Solafskeermning”
(“Blinds”) for at motorlinjen kan styres som en
solafskeermningsmotor og ikke en
vinduesmotor.

“Opstartstid” (“Startup time”) er den tid det tager
solafskaermningsmotorer at begynde at
bevaege i solafskeermningen. Det er seerlig
vigtigt, nér du implementerer lamelstyring, da
lameltrin i de fleste tilfeelde er meget korte.

Nar “Trinstarrelse...” (“Step size ..”) = 0,
fortolkes kommandoen “Step” som “Stop”.
Denne indstilling bagr anvendes ved styring af
f.eks. skeerme

Motor line v Reload [ Aute
Controller: 10.212.27.215 (1D ADnet 20 CAN 1), | Remote control Los

Select motor line for

motor parameters: - Reload Motor
Id Parameter name S1X1
14x.17 Expected no. of motors
14x60 No. of found motors
14x19 Motor configuration Blinds, WSA380
14x.20 Discover motors
14x66 Stroke time 50
14x.159 Startup time 0
14x.144 Bxdended full stroke, close 0
14x.158 Bxtended full stroke. open 0
14x.131 Louvre time 1800
14x.160 Louvre, startup time 5
14x.134 Louvre position after manual operation 15
14x.157 Reverse louvre position True
14x.161 Always adjust louvre after ‘over open’ False
14x.162 Do not rerun louvre down True
14x.21 Motor group 1
1.4x147 Step size open R
1.4x.148 Step size close 15
14x150 Hand louvre postion 50
1.4x.133 Actual louvre position 0
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5.4 Varme-controller

NV Embedded®-logikken til styring af opvarmning i en zone i en bygning er implementeret i softwaremodulet Varme-
controller.

Varme-controlleren kan styre varmekilderne i zonen via aktuatorer, der er tilsluttet lokalt pA MotorControlleren, eller via
feltbusobjekter. Controlleren modtager temperaturfglerdata og temperaturindstillingsveerdier fra NV-controlleren med det
samme instansnummer.

Varme-controllerparametre Houling contelier Y R
Controller: 10.212.27.104 (ID AOnet 4 CAN 1), V| Remo
“Varme sluk graense” (“Heating off threshold”) definerer den
gennemsnitlige vinduesabningsposition i zonen, hvorunder
opvarmningen i zonen lukkes for at spare energi.
Id Parameter name 1
“PWM periodetid” (“PWM time base”) angiver periodetiden for modulering 1.21%.19 Heating controller True
af pulsbreddden for de binzere varmeudgangsobjekter i feltbussen. Nar 1.21x.16 Heating ovenide, BACnet False
denne parameter = 0, vil veerdien for varmeventilen veere enten 100% 121x24 Heating ovenide. Fieldbus Faac
eller 0%, og udgangene bliver simple On/Off udgange. 121x.25 Heating ovenide, Modbus TCP  False
1.21x.17 Heating valve value 0
1.21x.18 Heating valve False
. . . 1.21x.26 Heating off threshold 100
Der er ingen Motor Group- eller Motor Line-parametre, der er specifikke 121x20 Proportional gain (Kp) 0.5000
for varmestyringen. Men parametrene for begraensning af den maksimale 121x21  Integration gain (K) [}ImDD [
&bning for motorgrupper, der er tilknyttet en varmestyring, skal overvejes 1-211:-22 PWM time base ' 0
ngje. Generelt gnsker man ikke at begraense abningen af en 1'2“'23 Heating transmt threshold 1
radiatorventil, n&r det regner, eller nar vindhastigheden overstiger f.eks. 8 o

m/s.

5.5 Kgle-Controller
NV Embedded®-logikken til styring af kaling i en zone i en bygning er implementeret i softwaremodulet Kgle-controller.

Kgle-controlleren kan styre kalekilderne i zonen via aktuatorer, der er tilsluttet lokalt p& MotorControlleren, eller via
feltbusobjekter. Controlleren modtager temperaturfglerdata og temperaturindstillingsveerdier fra NV-controlleren med det
samme instansnummer.

Kgle-controllerparametre .
Cooling controller v Reload [

. o ;g Controler: 10.212.27.29 (AOnet 3), GPT_WSC3 Remote control
Kole sluk graense” (“Cooling off threshold”) definerer den Cneer Sl Smole corto

gennemsnitlige vinduesabningsposition i zonen, hvorunder afkgling i
zonen lukkes for at spare energi.

Id Parameter name m
“PWM periodetid” (“PWM time base”) angiver periodetiden for 129x.19 Cooling control Tne | §
modulering af pulsbreddden md henblik pa de fremtidige 1.29x.17 Cooling valve value 0
implementeringer af binaere kagleudgange. Nar denne parameter = 1.29x.18 Cooling valve False
0, vil veerdien for kgleventilen veere enten 100% eller 0%, og 1.29x.26 Cooling off threshold 100
udgangene bliver simple On/Off udgange. 1.23x.20 Proportional gain (Kp) 0.5000

1.29x.21 Integration gain (Ki) 0.0100
Hvis du gnsker at modulere styringen af kaleventilen, skal du 1gi§: ?&“ﬁ?ﬂfr:t::am D.g
|nd_st|lle parameteren "PWM tlme base” til en _stgrre veerdi end 0. 129x23 Cooling ransmit threshold 1
Hvis du har brug PWM-regulering af motorlinjerne skal du e e e e e e el  Faise
konfigurere parameteren "PWM” for motorlinjerne med den gnskede 1.29x.31 Only cooling during night cooling False
periodetid. 1.29x.28 Safety output value 50

1.29x.29 Value motion hour of the day 12

"Kgle sluk graense” definere den nadvendige aendring af veerdien for
controlleren sender en ny kommando til kaleaktuatoren.

Der er ingen Motor Group- eller Motor Line-parametre, der er specifikke for kalestyringen. Men parametrene for
begreensning af den maksimale abning for motorgrupper, der er tilknyttet en kglestyring, skal overvejes ngje. Generelt
gnsker man ikke at begraense abningen af en radiatorventil, nar det regner, eller nar vindhastigheden overstiger f.eks. 8
m/s.

Feltbusobjekterne i motorgruppen og motorlinjen, der er forbundet med kale-controlleren, bruges til at sende
abne/lukkekommander til feltbuskaleaktuatorer.
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5.6 Mek. Vent. Controller

Den mekaniske ventilations controller (Mek.Vent. Controller) er designet til at styre mekaniske ventilationskilder for at
hjeelpe det naturlige ventilationssystem (NV), nar NV-kapaciteten ikke er tilstraekkelig til at opnar det gnskede indeklima.

Mek.Vent.-controlleren er forbundet med NV-controlleren ved at dele samme instansnummer. Mek.Vent.-controlleren
modtager sensordata og grundleeggende saetpunkter fra NV-controlleren.

Mek.Vent.-controlleren sender et 0-100 %-signal og et On/Off-signal. Signalerne sendes til en analog 0-10V fysisk
udgang og en fysisk potentialfri digital udgang pad WWS 100-sensoren i den kontrollerede zone. Disse udgange kan
f.eks. bruges til at styre et VAV-spjeeld eller en udsugningsventilator, der er placeret i zonen. Signalerne sendes ogsa til
feltbusobjekter i MotorGruppen, der er tilknyttet Mek.Vent.-controlleren, til brug med feltbusstyrede mekaniske
ventilationsaktuatorer.

Mek.Vent.-controllerparametre

Mech. vent. controller v Reload L
Contraller: 10.212.27.219 (ID ADnet 20 CAN 1), Remote control

Id Parametername  Value Unit

Id Parameter name 1
“Temperatur forskydning for start” (“Temperature
offset for star”) bruges til at starte Mek.Vent. 1.20x.21 Mech. vent. control True F
senere end NV. En starre forskydning vil resultere 1.20x.47 Mech. vent. type Assisting fan
i, at Mek.Vent. starter senere, hvilket giver NV e ——— ——
mere tid til alene at n& den kreaevede luftkvalitet. 1.20x.18 Mech. vent. value 100

1.20x.19 Mech. vent. True
“CO2 ogg RH-Pi\./eau for start” (“COZH apd RH level 1.20x.22 Temperature offset for start 0.0
for stazt ) og “Niveau for fuld ou.tput (“level for full 1.20x23 Tempershure goin 0.0
output”) definerer, hvor meget, i % af Mek.Vent.en
der skal bruges i forhold til start- og fuld 1.20x.24 CO2level for start 1000
effektniveauet. Disse parametre styrer i de fleste 1.20x.25 CO2 level for full output 1000
tilfeelde faktisk Mek.Vent., nar vinduerne er tvunget 1.20x.26 RH level start 100
lukkede, f.eks. i vintertilstand hvor vinduerne kun 1.20x.27 RH level full output 100
abnes for pulsventilation en gang i mellem. e - : - nn

6. Integration med CTS

| bygninger, der allerede har et CTS-system, kan NVE integreres med det for at opna et samlet optimalt indeklima.
NVE kan integreres med et CTS-system via de feltbusprotokoller, som NVE understgtter. Pa nuvaerende tidspunkt
understgtter NVE protokollerne KNX, BACnet IP, BACnet MSTP, Modbus TCP og Modbus RTU.

Forskellige integrationsniveauer er mulige, afhaengigt af den hardware og de data, som CTS-systemet vedligeholder. For
at fa fuldt udbytte af NVE-systemet anbefaler vi, at CTSet forsyner NVE med saetpunkter og tidsplaner for

Bygningstilstande og Komfort/Standby/Nat, men overlader den faktiske styring af vinduer til NVE's hgjt specialiserede
algoritmer.

6.1 Hardware eksempler

Falgende figur illustrerer hardwaren i et integreret system, hvor rumsensorer og vejrstationen hgrer til CTS-systemet,
mens varme-, vindues- og solafskaermningsaktuatorer hgrer til og styres af NVE. CTSet leverer data fra deres hardware
til NVE via BACnet-feltbussystemet.
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Central Tilstands-
kontrol & Styring (CTS)

BACnet

Vejrstation

I

Sensor

Varme Vinduesmotor

Rum 1

l

Sensor

MotorController

230V

Solafskaerming

Solafskeerming

Vinduesmotor Varme

Rum 2

Integration med CTS — hardware

Bemeerk, at der er mulighed for andre integrationsniveauer, f.eks. med rumsensorer, der tilhgrer NVE-systemerne, eller

med bade rumsensorer og vejrstation, der tilhgrer NVE-systemet.

NV-controlleren, som implementerer NV-logikken, har parametre til regulering af sin drift, men den har brug for
indgangssignaler fra omgivelserne og udsender oplysninger om sin status og driftstilstande.

6.2 Integration via KNX

Falgende figur viser de KNX-gruppeobjekter, der skal bruges til indgangssignaler og udgangsstatus. Figuren viser
objekterne for NV-controller instans 1 og MotorLinje instans 1.

Kilde

Rumsensorer vaerdier

KNX-enhed

Vejrdata

NV-Controller 1

m2]316: NV_controller_1.1 i -
B2]326: NV_controller_1_CO2_in
B]336 NV_controller_1_relative_humidity_in

82306 NV_controller_i_wind_speed_filtered_in
'
WJ|677 NV _controller_1_outdoor_temperature_in

Graensevardier for
bygningsstatusser

53]239 Data_connection_1

346 NV_controller_1_base_temperature_setpoint_in
[n3|566 NV_controller_1_comfort_in \

m2|576 NV_contraller_1_night_in

B3|526 NV_controller_1_presence_detection_in
87295 NV_Building_mode_in

Parametre

+]639 NV_controller_1_en
l:l'ﬁ&? NV_controller_1_actual_temperature_setpoint_out
82609 NV_controller_1_occupancy_out
BZ[476 NV_controller_1_comfort_status_out

B7|416 NV_controller_i_temperature_out
52426 NV controller 1.CO2_out

ﬂ 466 NV_controller_1_ventilation_status_out
L}

Tor_out

Motorgruppe x

4

{546 NV_controller_i_force_winter_in
2|536 NV_controller_1_disable_automatic_control_in

2|376 NV_controller_1_heating_night_offset_in

82|67 ML_S1X1_Max_position_input
52|68 ML_S1.X1_Hand_absolute_position
BE70  ML_S1_X1_Auto_position
BZ]66 ML_S1.X1 Close /
82723 ML_S1_X1_hand_timeout_in

Motorlinie 1

B2J71  ML_S1_X1_Actual_position
B2{72  ML_S1_X1_Actual_max_position
52|73 ML_S1_X1_Motor_status
5274 ML_S1_X1_Motor_error
275 ML_S1X1_Motor_closed
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6.3 Integration via BACnet

Falgende figur viser de BACnet-objekter, der skal bruges til indgangssignaler og udgangsstatus. Figuren viser objekterne
for NV controller instance 1 og Motor line instance 1. Bemaerk, at i BACnet er datatyperne navngivet ud fra
bussynspunktet, mens denne tekst generelt bruger motorstyringssynspunktet. Saledes kan "Ventilationsstatus", som
controlleren sender, afleeses fra BACnet-objektet Analog Input NV_Ventilation_status_x.

Kilde Mal
Rumsensorer vardier NV-ContrOIIer 1 Allg6. NV_Ventilation_status_1
AV 66, Temperature_NV_controller 1'\ All153. Actual_temperature_setpoint_NV_conisgller_1
AV 76.CO2 NV co;tm\lgr 1 - BIf75. NV_Error_status_1
AV 86. Relagv57;um\d\lyJ\TVﬁcunlroHsr IPETEITEIE All46.€02_in_NV_controller_1
/ Al36. Temperature_in_NV_controller_1
BIMS. Occupancy_in_NV_controller_1
Vejrdata Al153. Actual temperature_setpoint_offsef” NV_controller_1 Indgang fra
Ud fi
en %Tgn: AV 96 Ouldccr_lemperature_m_NV_c% ler_1 en BACnet
Controller AV 55,W\nuispeedjlllereﬂiNvicontraHer} Motorgruppe x Controller
BV 1. Connection_1 (konfiguriert als ,‘Sy
Graen_severdierfor Motorlinje 1
bygningsstatusser
BO 51. NV_Comfort_1 \ AlfL. Actual_position_motor_line "L X1
BO 61. NV_Night_1 i
AV 106. N\znlgseilemperatureﬁsemomtﬁN ontrofler_1 : i :;:Jral;zf;r_p‘;i:::_;nlmw_ §7
BO 11. NV_Presence_detection_1 B! ll‘statuis_mct:?r_linie_sil_xl
AV 45. Buildi Ui B{1. Closed tor_line_51_X1
AV 136 r‘jl\.'_"r:g;:]:gjmgm_oﬁsetj I R
BO 31. NV_Forced_winter_1
BO 21. NV_Disable_automatic_1 / \
AO 21. Max_position_motor_line_S1_X1
AV 31 Hand_relative_position_motor_line_SIhX1
AQ 31. Aute_position_motor_line_S1_X1 §
BO 1. Close_motor_line_S1_X1
AV 176. Handitimerimnmril\n975177
6.4 Kilder af input til NV-controlleren
Du skal konfigurere NV-controlleren for at forteelle den, hvilke kilder af inputsignaler den skal bruge.
«  Indendsrs sensor input — ol e Reoad |
» Du skal angive, at der er en sensor til stede, for Controller: 10.212.27.36 {ID% NVEPanel2_WC Remote control
at NV controlleren kan bruge input fra WWS
100, som er fysisk tilsluttet til
MotorControlleren. Ellers vil NV controlleren ” — .
bruge input fra feltbussen, hvis den er SrAMELEr nams
tilgaengelig. 1.19x.17  Wind speed, slow 0.0
1.19x.18  Outdoor temperature 319
. Vejrdata — 1.19x.19  Raining False
«  Hvis du vaelger “Lokale” betyder det, at NV H:":g :f: ad”:hd Ir”e '
controlleren vil bruge de fysiske signaler pa sin 1‘19;'43 ug'“ww Far;:
MotorController (den MotorController som NV oL
o N 1.19x.55 Temperature sensor True
controlleren kgrer pa), men signaler fra angre T [ —— —
MotorControllere via AOnet betragtes ogsa
som “Lokale” signaler. Signaler, der kommer
fra feltbussen, anvendes nar “Lokal” ikke er
valgt 1.19x.176 Use building "Function inputs sum’ True
1.19x.177 Use building states True
«  Lokale indgange — 1.19x.185  Use Building night True
*  Du tilknytter “Lokale Indgange” til NV-
controlleren i menuen “Lokalt input”.
*  Du kan veelge at anvende “Bygning 1.15x.117 Use local wind speed
funktionsinput sum” (“Building function inputs 119x.118 Use local outdoor temperature True
sum”, “Bygning nat” (“Building night") og 1192119 Use local safety True

“Bygning statusser” (“Building states”) i NV
controlleren. “Bygnings”-signalerne stammer fra
“Lokale indgange”, “Bygningstider” og AOnet.

«  Bygningsfunktioner og -tilstande anvendes nar

de er til stede.
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7.
7.1 Definitioner af termer

BILAG A

CompactSmoke™ central

Kale controller

Mek. vent. Controller

Motorgruppe

Motorlinje

MotorController

NV Controller

NVECIloud

NVE Dongle

Solafskaermnings Controller

Styring

Varme-Controller

En fysiske enhed, som vinduesmotorerne, vejrstationen og WWS 100-
sensorerne er forbundet til. NVE-softwaren kerer ogsa pa denne enhed.

Et software-objekt til styring af kalemotorer.
Et software-objekt til styring af mekanisk ventilation.

En gruppe bestaende af en eller flere Motorlinjer, som du gnsker at styre
sammen. Du vil for eksempel maske styre facade- og ovenlysvinduer i en zone i
to separate Motorgrupper

Et output til fysisk at kare vinduesmotorer. Du kan tilslutte mere end en motor til
en enkelt MotorLinje, og du kan derfor kgre mere end et vindue fra en
MotorLinje, men hvis et enkelt vindue kraever mere end en motor for at kare,
anbefaler vi kraftigt, at du bruger en MotorLinje til at kare et enkelt vindue.

En fysiske enhed, som vinduesmotorerne, vejrstationen og WWS 100-
sensorerne er forbundet til. NVE-softwaren kerer ogsa pa denne enhed.

Et software-objekt til styring af indeklimaet i en zone. NV Controlleren modtager
sensoroplysninger og styrer vinduer, opvarmning og mekanisk ventilation for at
opretholde det gnskede indeklima i zonen.

En Cloud-lgsning leveret af WindowMaster, der muligggr systemadministration
fra Clouden og brugen af en mobilapp.

Et USB-stik, der inkluderer licensngglen til NV Embedded® softwaren savel som
den Cloud ID, der skal bruges af MotorControlleren, nar du opretter forbindelse
til NVECloud.

Et software-objekt til styring af solafskeermningsaktuatorer.

Enten en MotorController af typen WCC 3x0 P eller en CompactSmoke ™
central af type WSC 3x0 P.

Et software-objekt til styring af varmemotorer.

Et omrade i en bygning, som en NV Controller styrer. En zone svarer, i de fleste
tilfeelde, til et rum - et kontor, et klasseveerelse - i bygningen. | nogle tilfaelde kan
et stort rum i en bygning, sdsom et atrium eller et abent kontor, opdeles i 2
zoner.
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8. Bilag B

Filen 'Project xxxx, NVE - Teknisk systembeskrivelse xxxxxx.xlsm' tilgeengelig fra www.windowmaster.dk under "NV
Embedded", er et veerktgj designet til at hjeelpe projektmanageren med at forberede og dokumentere relevant
information om installation og idriftsaettelse af et NV Embedded system. De fleste af de relevante data kan og bar
indseettes off-site, mens den detaljerede projektering af systemet udfgres. En lille del af dataene vil kun veere
tilgeengelige under idriftseettelsen af systemet.

Folgende uddrag fra filen viser dens anvendelse til at beskrive det eksempel, der blev brugt i dette dokument.

8.1 Bygningsoversigt regneark -

Bygningsoversigten viser bygningens opdeling i zoner og registrerer de forskellige controllere, der er anvendt i hver

af dem
= Indoor 5 a 2
£ » - Mech. Sun Heat& sensor . . oom oom oom
E: g Name of zone NV Heating ventilation | shading Smoke values Special functions width depth height Volume
= source
Zone no.
101 1 Zone 1 1 WWS 100 2 2 3 12
101 2 Zone 2 1 WWS 100 3 4 3 36
101 3 Zone 3 1 WWS 100 4 6 3 72
111 4 Zone 4 1 WWS 100 5 8 3 120

8.2 Regneark over MotorControllere / CompactSmoke™ centraler —
Regnearket over MotorControllere og CompactSmoke™ centraler indeholder en liste over alle MotorControllere og
CompactSmoke™ centraler i systemet. Listen bruges til automatisk at oprette et individuelt ark for hver
MotorController og CompactSmoke™ centraler, hvor detaljerede konfigurationsoplysninger er inkluderet.

Create WxC
Outdoor
Sends to forgein BACnet | Weather temp.

MotorController name IP AONet ID AONet IP Instance station | connected
|WxC1 10.0.0.1 1 1001| WLA 340 vV
WxC2 10.0.0.2 2 1002
WxC3 10.0.0.3 3 1003
WxC4 10.0.0.4 4 1004

Regnearket giver ogsa mulighed for at oprette en standardliste over BACnet-objekter, som i de fleste integrerede system

vil blive brugt af CTS, hvis CTS bruger BACnet.

Create Default BACnet objects list |

[ Include ML objects
B SELE s
I iinclude NV objects’

[ Include indoor sensor objects from the controller
I Include indoor sensor objects to the controller

Iv' Include zone weather objects

[ Include only WOW6E00 weather objects

[ Include Building ohjects

Creats objects for each used Motor line.

Creats objects for each used Motor group.
Creats objects for each used NV controller.

Creats sensor objects for each zone as info to BMS.

Creats sensor objects for each zone to receive from BMS.
Creats weather sensor objects for each zone to recieive from or to send to BMS.
Creats weather sensor objects from WOW 600 to send to BMS.

Creats 'Building' objects for each Motor controller to and from BMS.

Note

* Fill in the Motor controllers table before cteating the WxC sheets and the BACnet objects list.
* The Motor controllers names and the BACnet Instance numbers must be filled before creating the BACnet objects list.
* Select the BACnet objects you need, depending on the integration requirements, as agreed with the BMS company.
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8.3 Individuelt MotorController / CompactSmoke™ central regneark —
Arket indeholder konfigurationsdata om motorlinjer, motorgrupper, sensorer og NV Controllere.

WxC1 MotorLines
Windo
Name No. of | Chain| Windo w No. of |Opening
card| ML 1.4.x.143 ML usgae |motors (length|w hight | bredth | window | area |Windows| Tagin
1.4.X.106 1.4.x.17| (mm) | (cm) (cm) s 1.4.x.140 |location layout
Cloud-ID 1.24.0.21 s 1 Not used
MAC-adr 1.12.0.19/20 2 Not used
AONet 1.22.0.17 1 1 Not used
IP 1.12.0.24 10.0.0.1 2 Not used
BACnet Instance 1.16.0.17 1001 3 Not used
Weather station 1.8.0.16 WLA 340 s2 4 Not used
5 Not used
6 Not used
7 Not used
8 Not used
Motor Groups WWS 100
Master of Slave of |CP values Qut door
Name AO : MG | A0 : MG |1.3.x.60 - WSK | WWS serial no. | temp. ||
MG 1.3.x.81 1.3.X.65 1.3.x.64 |63 add. 1.5.x.16 1.5.x.49
: : Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
Go to CP_|
NV Controllers

NV Controller |Buil. |Part(Zone| Name | Heating |Mech.Vent
1.19.x A571.158( .159 | .161 |controller| controller | Volume
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