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1 Informations relatives a la sécurité

1.1 Sécurité
Autorisez uniquement les membres du personnel qualifiés, compétents et formés en conséquence a procéder a l'installation.

Pour un fonctionnement sir et afin d’éviter tout dommage ou danger, l'installation et la configuration doivent étre effectuées
précautionneusement conformément a ces instructions.

Les fenétres a fonctionnement électrique peuvent représenter un danger pour les personnes :

- les forces générées en mode automatique peuvent étre telles qu'elles peuvent écraser certaines parties du corps
- lorsqu’ils sont ouverts, il est possible que les moteurs (broches) dépassent jusque dans la piece

C’est pour cette raison que des mesures doivent étre prises avant le démarrage des moteurs afin d’éviter tout risque de
blessure.

Pour des raisons de sécurité, nous conseillons d'installer des limiteurs d’ouverture sur les fenétres vasistas.

Si les fenétres sont exposées a la pluie et/ou a un vent fort, nous recommandons de connecter un détecteur de vent/pluie au
MotorController (armoire de commande) de maniére a ce que les fenétres se ferment automatiquement.

Le MotorController dont étre installé dans un endroit sir, protégé des effets des flammes et de la fumée.
Le MotorController doit étre monté en surface.

Le MotorController est alimenté par un courant de 230V CA

Le fabricant n’assume aucune responsabilité pour tout dommage résultant d'une utilisation inadéquate.

1.2 230V CA

Un courant alternatif de 230V CA peut entrainer la mort, des blessures graves ainsi que des dommages considérables sur les
biens.

La connexion du MotorController doit étre réalisée par un personnel qualifié.

Déconnectez tous les pdles du MotorController de la tension d’alimentation avant I'ouverture, l'installation ou 'assemblage.
Installation et utilisation conformes aux régulations nationales.

1.3 Fonction

Le MotorController a été exclusivement congu pour I'ouverture et la fermeture automatiques de fenétres, de volets ou de portes.
Vérifiez toujours que votre systéme est conforme aux réglementations nationales en vigueur.

Soyez particulierement attentif a la section transversale d’ouverture, au temps d’ouverture et a la vitesse d’ouverture.

Les sections de cables dépendent de la longueur des cables et de la consommation (ampérage) actuelle.

1.4 Acheminement des céables et connexion électrique

Connectez le cable de la source d’alimentation 230V CA séparément sur place.

Acheminement des cables et connexion - conformez-vous aux régulations nationales.

Si nécessaire, définissez les types de cables utilisables avec les autorités locales compétentes.

Ne dissimulez pas les cables flexibles.

La boite de raccordement doit étre accessible pour des raisons de maintenance.

Déconnectez tous les pbles de la tension de secteur avant de commencer le travail de maintenance ou d'effectuer des
modifications sur le systeme.

Sécurisez le systeme pour empécher tout redémarrage involontaire du systeme.

Acheminez tous les cables basse tension (24V CC) séparément des cables d’alimentation.

Etablissez les types, les longueurs et les sections des cables conformément aux informations techniques.

Les spécifications relatives au cablage ne constituent qu'un guide, la responsabilité globale revient au fournisseur d’électricité
sur place.

L'installation doit étre conforme aux réglementations électriques nationales.



2 Structure du MotorController

Tailles et versions

Les MotorControllers (armoires de commande) WCC 310 et WCC 320 sont disponibles en deux versions distinctes, la version
Standard et la version Standard Plus. Les présentes instructions d'installation concernent uniquement les versions Plus.
Veuillez-vous référer aux instructions d'installation spécifiques aux versions standards des MotorControllers WCC 310 et WCC
320.

Cartes

Chaque MotorController contient une unité d’alimentation (SMPS) (il s’agit soit d’'une unité WCA 3P3, soit d'une unité WCA 3P4
pour les versions 10A et 20A respectivement) ainsi qu’une alimentation auxiliaire 5W. En plus de I'unité d’alimentation, la
version Plus contient également une carte de commande principale de type WCA 3CP qui inclut un écran tactile pour une
configuration simplifiée du MotorController. La sortie de télécommande et les cartes d’entrée, ainsi que les cartes fieldbus,
peuvent étre ajoutées au MotorController en fonction des besoins.

Unité d"alimentation Carte de commande Carte de sortie de Carte
principale télecommande et fieldbus
d’entrée
10A Sortie de WCA 3FK
WCA 3P3 télecommande —
WCA 3M4 KNX
20A
WCA 3P4
Plus Sortie de WCA 3FM
WCA 3CP télecommande BACnet
WCA 3M8 MSTP
Entrée WCA 3FB
AUX SW WCA 3KI BACnet
WCA 3P6 =3

Sélection des cartes
La carte de commande principale de type WCA 3CP permet la connexion de 2 sorties de télécommande et de 2 commandes
individuelles. Si plus de 2 sorties de télécommande ou plus de 2 commandes individuelles sont requises, les cartes nécessaires
peuvent étre ajoutées.
Cartes :

- La carte de sortie de télécommande WCA 3M4 permet I'ajout de 4 sorties de télécommande supplémentaires.

- La carte de sortie de télécommande WCA 3M8 permet I'ajout de 8 sorties de télécommande supplémentaires.

- La carte d’entrée WCA 3KI permet I'ajout de 10 commandes individuelles (WCA 3M4 ou WCA 3M8 requis).

Si la communication via KNX ou BACnet est requise, une carte fieldbus doit étre ajoutée.
Cartes fieldbus :

- Carte fieldbus WCA 3FK, interface fieldbus pour KNX

- Carte fieldbus WCA 3FM, interface fieldbus pour BACnet / MSTP

- Carte fieldbus WCA 3FB, interface fieldbus pour BACnet IP

L'installation des cartes ne peut étre effectuée que lorsque le MotorController ne se trouve pas sous-alimentation électrique. La
sortie de télécommande et les cartes d’entrée sont fournies avec le MotorController et sont montées en usine sur le
MotorController. Les cartes fieldbus sont quant a elles livrées individuellement et doivent étre montées par le client. Référez-
vous au guide d'installation fourni séparément pour le montage d’une carte fieldbus.

Le numéro d’article du MotorController précise le type de cartes ainsi que leurs modalités de montage. Voir la section
« Variantes du MotorController » pour plus d'informations

Groupes de moteur et sorties de télécommande
Un groupe de moteur se compose d'une ou plusieurs sorties de télécommande, et toutes les sorties de télécommande
fonctionnent simultanément.

Les sorties de télécommande présentes sur la carte de commande principale (WCA 3CP) et sur les cartes de sortie de
télécommandes (WCA 3M4 ou WCA 3M8) peuvent toutes étre configurées pour des moteurs standards +24V ou pour des
moteurs MotorLink®. Un groupe de moteur peut contenir des sorties de télécommande ayant a la fois des moteurs standards
+24V et des moteurs MotorLink®, alors qu’une sortie de télécommande ne peut contenir que des moteurs standards +24V ou
MotorLink® connectés.

Ajout de MotorControllers

L'installation de la ventilation naturelle peut étre étendue en ajoutant des MotorControllers supplémentaires et en créant une
connexion maitre/esclave entre eux. La connexion maitre/esclave s’effectue directement sur la carte WSA 3CP. La longueur
totale des cables entre 2 MotorControllers ne doit pas dépasser 200 m.



3 Variantes des MotorControllers

Composant de I'objet

WCC 3 | xx X XX XX

0x

0x = numéro de version produit

La version minimale pour un MotorController NV Embedded® doit étre

la version 02, 03 ou 04

Carte d’entrée*
02 = Pas de carte d’entrée
12 = Carte d’entrée (10 entrées de commandes individuelles supplémentaires)

Carte de sortie de télécommandes

02= Pas de carte de sortie de télécommande
06 = Carte de sortie de télécommande (4 sorties supplémentaires)
10 = Carte de sortie de télécommande (8 sorties supplémentaires)

Version du MotorController

S = Standard
P = Plus

Taille du MotorController
10 = 10A
20 = 20A

MotorController série 3

*requiert une carte de sortie de télécommande

3.1 Version du MotorController

Nombre de sorties de télécommande et autres , y L
. Cartes Numéro d’objet
fonctions
Versions WCC 310
Version Plus
2 sorties de télécommande 1 x WCA 3CP WCC 310 P 0202 0x
2 commandes individuelles / entrées
Version Plus 1 x WCA 3CP
6 sorties de télécommande 1 x WCA 3M4 WCC 310 P 0612 0x
12 commandes individuelles / entrées 1 x WCA 3Kl
Version Plus 1 x WCA 3CP
10 sorties de télécommande 1 x WCA 3M8 WCC 310 P 1012 0x
12 commandes individuelles / entrées 1 x WCA 3Kl
Versions WCC 320
Version Plus
2 sorties de télécommande 1 x WCA 3CP WCC 320 P0202 0x
2 commandes individuelles / entrées
Version Plus 1 x WCA 3CP
6 sorties de télécommande 1 x WCA 3M4 WCC 320 P 0612 0x
12 commandes individuelles / entrées 1 x WCA 3Kl
Version Plus 1 x WCA 3CP
10 sorties de télécommande 1 x WCA 3M8 WCC 320 P 1012 0x
12 commandes individuelles / entrées 1 x WCA 3Kl




3.2 Nombres maximaux de moteurs par sortie de télécommande et

MotorController
Le tableau indique le nombre maximal de moteurs qui peuvent étre connectés par sortie de télécommande et MotorController selon
le type de moteur, MotorController et carte connectée. La consommation électrique totale de tous les moteurs connectés ne doit
pas dépasser 10A pour une version WCC 310 et 20A pour une version WCC 320.

Par sortie de
télécommande

Par MotorController 10A

Par MotorController 20A

Moteurs Moteurs
+24V MotorLink®

Moteurs 24V

Moteurs MotorLink®
(10 sorties de
télécommande)

Moteurs 24V

Moteurs MotorLink®
(10 sorties de
télécommande)

WMD 820-1 10 4 10 10 20 20
WMD 820-2 10 2 10 10 20 20
WMD 820-3 9 3 9 18 18
WMD 820-4 g 4 8 20 20
WMS 306 / 309-1 10 4 10 10 20 20
WMS 306 / 309-2 10 | 2 10 10 20 20
WMS 306 / 309-3 9 3 9 9 18 18
WMS 306/ 309-4 8 4 8 8 20 20
WMS 409 xxxx 01 5 0 5 0 10 0
WMS 409-1 5 4 5 5 10 10
WMS 409-2 4 2 4 4 10 10
WMS 409-3 3 3 3 3

WMS 409-4 4 4 4 4

WMU 831/ 836/ 851-1 10 4 10 10 20 20
WMU 831/ 836 / 851-2 10 2 10 10 20 20
WMU 831 / 836 / 851-3 9 3 9 9 18 18
WMU 831/ 836/ 851-4 g 4 8 8 20 20
WMU 861-1 8 4 8 8 16 16
WMU 861-2 8 2 8 8 16 16
WMU 861-3 6 3 6 6 15 15
WMU 861-4 ' 4 8 8 16 16
WMU 842/ 852 / 862 / 882-1 4 4 4 4 8 8
WMU 842 / 852 / 862 / 882-2 4 2 4 4 8 8
WMU 842 / 852 / 862 / 882-3 3 3 3 3 6 6
WMU 842/ 852 / 862 / 882-4 4 4 4 4 8 8
WMU 863 / 883-1 3 3 3 3 6 6
WMU 863 / 883-2 2 2 2 2 6 4
WMU 863 / 883-3 3 3 3 3 6 6
WMU 863 / 883-4 o 0 0 0 4 4
WMU 864 / 884-1 2 2 2 2 4 4
WMU 864 / 884-2 2 2 2 2

WMU 864 / 884-3 o 0 0 0 3+ 3+
WMU 864 / 884-4 o 0 0 0 4 4
WMU 885 / 895-1 2 2 2 2

WMU 885 / 895-2 2 2 2 2

WMU 885/ 895-3 o 0 0 0 3 3
WMU 885 / 895-4 o 0 0 0 4 4
WMX 503 / 504 / 523 / 526-1 20 4 20 20 40 40
WMX 503 / 504 / 523 / 526-2 20 | 2 20 16 40 20
WMX 503 / 504 / 523 / 526-3 18 3 18 18 39 30
WMX 503 / 504 / 523 / 526-4 20 4 20 20 40 40




tgz;g%rgzgge = Mot(iz)(iontroller Par MotorController 20A
moteurs Moteurs moteurs Moteurs M(.)torLink® moteurs Moteurs MQtOrLink®
24V MotorLink® | 24V (seriEece 24V dDsariEs e
télécommande) télécommande)

WMX 803 / 804 / 813/ 814 / 823 / 826-1 0 4 10 10 20 ' 20

WMX 803 /804 / 813/ 814 / 823 / 826-2 0 2 10 10 20 ' 20

WMX 803 / 804 / 813/ 814 / 823 / 826-3 ' 3 ' 18 ' 18

WMX 803 / 804 / 813/ 814 / 823 / 826-4 ' 4 ' 20 ' 20

WML 820/825 0 0 10 0 20 ' 0

WML 860-1 0 4 10 10 20 ' 20

WML 860-2 0 2 10 10 20 ' 20

WML 860-3 9 3 9 9 18 ' 18

WML 860-4 8 4 8 8 20 ' 20

WMB 801/802** max. 4A tilsluttet pA WMB

WMB 811/812 *#/+* 10 2 10 10 20 20

* Lorsque la sortie de télécommande est configurée sur une sortie de 20A
** Ne pas dépasser la consommation électrique totale de la sortie de télécommande
*** Lorsqu'’il y a deux moteurs de verrouillage par sortie de télécommande, on doit avoir un moteur de verrouillage de chaque type : 1 x WMB 811 et 1 x WMB 812

4 NV Embedded®

Les contrdleurs de moteur WCC 310 / 320 Plus (version 02, 03 ou 04) peuvent étre utilisés dans une solution de climat intérieur NV
Embedded®. Pour plus d'informations sur NV Embedded® et la configuration d'une solution NV Embedded, veuillez-vous référer a
la documentation spécifique NV Embedded® et & I'annexe, que vous trouverez sur www.windowmaster.com.

5 Accessoires et pieces de rechange

Accessoires

Carte fieldbus avec interface fieldbus pour KNX couvercle compris - vendu séparément, pas monté en usine WCA 3FK
Carte fieldbus avec interface fieldbus pour BACnet / MSTP couvercle compris - vendu séparément, pas WCA 3FM
monté en usine

Cgrte fieldbus avec interface fieldbus pour BACnet-IP couvercle compris - vendu séparément, pas monté en WCA 3FB
usine

Détecteur de pluie WLA 331
Détecteur de pluie / de vitesse du vent WLA 330
Détecteur de pluie / de vitesse du vent avec sortie impulsionnelle WLA 340
Station météo (uniqguement avec le MotorController version 04) WOW 600
Cable pour détecteur de pluie et de vent WLA 340, cable résistant aux UV 4 m 4 x 2 x 0,75 mm? WLL 604
Clé USB pour les données du journal, les sauvegardes et les mises a jour du firmware WCA 304
Clé USB pour NV Embedded® (uniquement avec le MotorController version 02, 03 ou 04) NVE Dongle

Piéces de rechange

Unité d’alimentation 10A pour le modele WCC 310 WCA 3P3
Unité d’alimentation 20A pour le modele WCC 320 WCA 3P4
5W 230 CA/ 24V CC WCA 3P6
Carte de commande principale pour WCC 310 / WCC 320 version Plus couvercle compris WCA 3CP
Carte de sortie de télécommande avec 4 sorties de télécommande couvercle compris WCA 3M4
Carte de sortie de télécommande avec 8 sorties de télécommande couvercle compris WCA 3M8
Carte d’entrée avec 10 entrées pour commandes individuelles par exemple, couvercle compris (requiert les WCA 3KI

versions WCA 3M4 ou WCA 3M8)

Couvercles en plastique pour les cartes contenues dans les modeles WCC 310 / WCC 320 versions Plus WCA 301
Carte fieldbus avec interface fieldbus pour KNX couvercle compris WCA 3FK
Carte fieldbus avec interface fieldbus pour BACnet / MSTP couvercle compris WCA 3FM
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6 Données techniques

Courant de sortie (nominal)

Tension secondaire

AUX

Sorties de télécommande

Groupes de moteur

Tension primaire

Consommation électrique

Courant de fuite

Courant de démarrage sur site
primaire

+24V varie dans le temps

Contréle des cables

Message LED OK et erreur

Cable de connexion

Conditions de fonctionnement

Durée d’activation maximale du
moteur (cycle opératoire)

Nombre de sorties de télécommande

Matiere
Couleur

Taille

Poids

Indice de protection
Livraison

Note

Données techniques
WCC 310 : 10A / WCC 320 : 20A

Tension 24V CC (15 %)
Tension a vide (pas de chargement) 27,6V CC @ 20°C
Ondulation a charge maximale max. 6 % (3,5Vpp)

24V CC, 0.23A

WCC 310 0202 : max 2, WCC 320 1012 : max 10
Une sortie de télécommande peut contenir des moteurs +24V standards ou des
moteurs MotorLink®

WCC 310 0202 : max 2, WCC 320 1012 : max 10
Via I'écran tactile, il est possible de connecter les sorties de télécommande au
sein du méme groupe

230V CA, 50Hz (85-264V CA, 47-63Hz)

Consommation en veille
WCC 310 : min 2W1, typ. 4.2W?
WCC 320 : min 2W?1, typ. 5W?

1) min. : 1 moteur MotorLink®
2) min. : 20 moteurs MotorLink® + détecteur de pluie
3) min. : 40 moteurs MotorLink® + détecteur de pluie

Max :
WCC 310 : 305W en charge maximale
WCC 320 : 605W en charge maximale

Max 1,2mA @ 240VCA

70A<5 ms. Max 3 x WCC 310/320 par groupe d’alimentation 10A
Caractéristique du disjoncteur « C »

min 500 ms

Les moteurs standards +24V a module de fin de ligne sont contrélés par circuit
fermé

Les moteurs comportant MotorLink® sont contrélés par communication des
données

Vert CPU fonctionnel
Jaune erreur
Moteurs Flexible max 6 mm?2 / solide max 10 mm?2

Autres composants min 0,2 mm2/ max 1,5 mm?2
-5°C - +40°C en intérieur uniqguement, le MotorController ne doit pas étre couvert

ED 40 % (4 min. par 10 min.)

WCA 3CP 2 x sortie de télécommande 10A pour moteurs +24V standards
ou MotorLink®

WCA 3M4 4 x sortie de télécommande 10A pour moteurs +24V standards
ou MotorLink®

WCA 3M8 8 x sortie de télécommande 10A pour moteurs +24V standards

ou MotorLink®
Boitier en métal pour la surface de montage
Blanc (RAL 9010)

355 x 320 x 76 mm (hauteur x largeur x profondeur)

WCC 310 :4 kg
WCC 320 : 4,8 kg

IP 20
MotorController

Nous nous réservons le droit de procéder a des modifications techniques



7 Montage

Le MotorController se fixe au mur grace & des trous de 6 mm de 20mm 335.5mm
diameétre situés sur la surface du bottier. O e Emm——
n |
Le MotorController dont étre installé dans un endroit sr, protégé des d=6mm i
effets des flammes et de la fumée. 288 | e - 300mm
1
En référence a la directive « Machines » EN 60204-1, le Plan arriére i
MotorController doit étre placé & un endroit ou il ne sera accessible . du boiter of!
qu’aux personnes autorisées et monté dans un endroit qui ne soit pas S
particulierement exposé a la poussiére et a I'humidité. < T >
8 Installation
8.1 Acheminement des céables
Voir aussi le chapitre 8 « Dimensionnement des cébles » des présentes
instructions.
Ceci doit toutefois étre convenu avec I'ingénieur. 230VAC ://—\
Ne pas réduire les sections de cables spécifiées dans le tableau relatif aux —
longueurs des cables. —
Tous les cables de la commande (a I'exception du cable d’alimentation Commutateur
secteur) supportent 24V CC et doivent étre acheminés séparément du céble q MotorController
d’alimentation secteur. € groupe

Respectez les normes nationales et locales pertinentes lorsque vous
procédez a 'acheminement des cables.

8.2 Céables al'intérieur du bottier

Tous les terminaux de connexion (a I'exception des terminaux secteur) fonctionnent par branchement.

Connectez les cables de connexion conformément au plan du terminal. Assurez-vous que les connexions sont faites
correctement.

Une fixation incorrecte des cables ainsi que le fait de mélanger les numeéros et les couleurs de ces derniers peut conduire a des
dysfonctionnements du MotorController de commande ou des composants externes.

Assurez-vous que les cables électriques sont toujours acheminés conformément aux normes nationales et locales en vigueur.

8.3 Connexion de la prise de terre de sécurité a un courant 230V CA
Voir le chapitre 10 « Description des cartes » pour une description plus précise.

8.4 Installation de la commande individuelle de ventilation
Assurez-vous que les boutons de ventilation sont visibles et facilement accessibles. Ne procédez a aucune installation derriere
des murs saillants ou des portes équipées de MotorControllers. Ne dissimulez pas derriére des structures de batiments.

8.5 Instructions d’assemblage

Veillez a ce que I'assemblage, l'installation, les réparations et la maintenance des systémes de ventilation soient
effectués par un personnel qualifié et formé pour cela.

Reégles a respecter pour la configuration et I'installation

Les regles de sécurité applicables présentées ci-apres doivent étre respectées lorsque I'on envisage d'utiliser, de configurer ou
d'installer un systeme de ventilation :

» L’'Ordonnance provinciale de construction des provinces

Régulations relatives a la prévention des accidents
Respectez les Régulations relatives a la prévention des accidents (APR) générales, les APR relatives aux portes et fenétres a
commande électrique, ainsi que les régles relatives a l'installation en vigueur dans votre pays.

ATTENTION :
Les composants sous tension sont directement accessibles aprés ouverture du boftier du systéme.
Avant l'insertion / le retrait des cartes, déconnectez le MotorController de I'alimentation secteur.
respectez les instructions d'installation et celles de vos fournisseurs d’énergie locaux
e sélectionnez un endroit d'installation qui garantira un acceés libre pour toute opération de maintenance
sélectionnez les cables conformément aux normes présentées dans ces instructions - lorsque vous posez les cables,
prenez en considération le calcul des longueurs des cables d’alimentation des moteurs
connectez les cables conformément aux schémas fournis par le fabricant
e acheminez les cables dans le batiment conformément aux normes présentées dans ces instructions
vérifiez 'ensemble des fonctions du systéme
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9 Dimensionnement des cables

9.1 Longueur maximale des cables
La longueur maximale de céble autorisée a partir du MotorController jusqu’aux moteurs prenant en compte la section de cébles

est illustrée dans les tableaux suivants pour les “moteurs standards + 24V ou “MotorLink®".
9.1.1 Formule pour le calcul de lalongueur maximale de cable du moteur

Longueur maximale du cable = chute de tension autorisée 2V (UL) x conductivité du cuivre (56) x section du cable en mm? (a)
Courant total maximal du moteur en amperes (1) x 2

Pour les moteurs standards +24V et les moteurs MotorLink®, la section du cable ne doit pas étre inférieure a 0,75 mm? quel que
soit le résultat de la formule présentée ci-dessus.

Longueur maximale du cable du moteur : Toujours mesurée a partir du MotorController jusqu’a la derniére boite de
raccordement + cable du moteur
Chute de tension maximale autorisée dans laligne : 2 Volts

Courant de déclenchement : Somme de toute la consommation électrique des moteurs par sortie de télécommande
Note : ne pas utiliser le fil de mise a la terre / le fil vert / jaune dans le cable du moteur !

Exemple

Longueur maximale du cable du moteur avec une section de cable de 0,75 mm? et un courant du moteur de 2A : (2 x 56 x
0.75): (2x2)=21m

9.1.2 Longueur maximale du céable - moteurs standards +24V
Le cable d’alimentation du moteur doit avoir 2 fils. Si vous souhaitez effectuer une opération de contréle, utilisez-en au minimum
3 : 2 fils qui supportent le courant / 1 fil pour I'opération de contréle.

Moteurs standards +24V

Ne pas utiliser le fil de mise a la terre / le fil vert / jaune !

Section du 3 fils 3 fils 5 fils 3 fils 5 fils 3 fils
cable [a] 0,75 mm?2 1,50 mm? 1,50 mm? 2,50 mm?2 2,50 mm?2 4,00 mm?2
2 fils 2 fils
Total courant paralleles paralleles
du moteur [I]
1A 42 m 84 m 168 m 140 m 280 m 224 m
2A 21m 42 m 84 m 70m 140 m 112 m
3A 14 m 28 m 56 m 47 m 93 m 75m
4A 11m 21m 42 m 35 m 70 m 56 m
5A 8m 17m 34 m 28 m 56 m 45 m
6A 7m 14 m 28 m 23 m 47 m 37m
7A 6m 12m 24 m 20 m 40m 32m
8A 5m 11m 21m 18 m 35 m 28 m
9A 9m 18 m 15m 3lm 25m
10A 8m 16 m 14 m 28 m 22 m
20A 4m 8m 7m 14 m 11m

9.1.3 Longueur maximale du cable - moteurs fonctionnant avec MotorLink®

Le cable d'alimentation du moteur doit avoir 3 fils : 2 fils qui supportent le courant / 1 fil pour la communication.
Lorsqu'un cable a 5 fils est utilisé pour un systeme
MotorLink®

Il n’est pas recommandé d'utiliser un fil parallele.

ML-comm = MotorLink® communication.
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De plus, en cas d'utilisation d'un cable a 5 fils, la
distance entre « - » et « Com » doit étre la méme.
distance entre « - » et « Com » doit étre identique a

celle que la distance entre « + » et « Com ».

Cela signifie que si L2 est utilisé comme « Com »,
L1 et L3 doivent étre utilisés pour « + » et « - ».

doivent étre utilisées pour « + » et « - », ‘

Lorsque I'on utilise des moteurs fonctionnant avec le systeme MotorLink®, la longueur maximale du cable doit étre de 50 m, et ce
quel que soit le résultat de la formule mentionnée ci-dessus.

Moteurs fonctionnant avec MotorLink®

Ne pas utiliser le fil de mise a la terre / le fil vert / jaune !

section du 3 fils 3 fils 5 fils 3 fils 5 fils 3fils
cable [a] 0,75 mm2 1,50 mm2 1,50 mm2 2,50 mm?2 2,50 mm2 4,00 mm?2
2 fils 2 fils
Total courant paralléles paralléles
du moteur []
1A 42 m 50m
2A 21m 40 m 50 m
3A 14 m 28 m 50 m 47 m
50 m
4A 11m 21m 42m 35m
5A 8m 17 m 34 m 28 m 50 m 45 m
6A 7m 14 m 28 m 23m 47 m 37m
TA 6 m 12m 24 m 20m 40 m 32m
8A 5m 11m 21m 18 m 35m 28 m
9A 9m 18 m 15m 31m 25m
10A 8m 16 m 14 m 28m 22m
20A 4m 8m 7m 14 m 11m
Définition de la longueur (0 (/ﬁ\‘ N .
totale du cable Exemple 1 M1/‘ \Mz/ \M,Z'/ ‘\\M‘t
La longueur totale du cable L2=5m L4=sm L6=5m
est définie comme la somme
de tous les cables allant de la
sortie du contr6leur de moteur wece/ 8 L1=10m L3=10m L5=10m L7=5m
jusqu'au dernier moteur. Y wsc 2
compris le cable monté sur le =
moteur. Longueur totale ducable=L1+L2+L3+L4 +L5+ L6 +L7=10m + 5m +10m +5m +10m + 5m + 5m = 50m

Par exemple, dans le cas de 4

moteurs avec 5m de cable (o) N N 7N
chacun, la longueur restante Exemple 2 \'V'y KMZ/ \Ma ‘ ‘\Mﬂ
est de 30m. ]
L2=5m L5=5m
wce/ 8 L1=30m
WSC g

Longueur totale du cable =L1+L2+L3+L4+L5=30m+5m+5m+ 5m + 5m = 50m

12



10 Plan de cablage pour la connexion aux WCC 310/ 320 versions
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Le plan ci-dessus représente un MotorController WCC 320
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11 Description des cartes et de la connexion secteur

Chaque MotorController comprend une unité d’alimentation (SMPS), une alimentation auxiliaire (AUX) et une carte de commande
principale. La sortie de télécommande peut contenir des cartes d'entrée pour des sorties de télécommande et des entrées
supplémentaires (pour des commandes individuelles par exemple). Une carte fieldbus peut également étre ajoutée si nécessaire.

La taille de I'unité d’alimentation détermine le nombre et/ou les types de moteurs qui peuvent étre connectés au
MotorController. Référez-vous au tableau présentant le nombre maximum de moteurs autorisés par sortie de
télécommande/MotorController (chapitre 0).

11.1 Connexion WCC aux unités secteur et d’alimentation - WCA 3P3, WCA 3P4

et WCA 3P6
Le MotorController WCC 310 est alimenté par une unité d’alimentation 305W — WCA 3P3.
Le MotorController WCC 320 est alimenté par une unité d’alimentation 605W — WCA 3P4.

L’'unité d’alimentation est, quelle que soit la taille, positionnée dans la partie inférieure du MotorController, sous la sortie de
télécommande et la carte d’entrée.
Une alimentation auxiliaire — WCA 3P6 — a laquelle est connectée le secteur se trouve sur la partie droite de I'unité d'alimentation.

La sortie secteur se situe dans la partie supérieure droite du MotorController.

Le MotorController est fixé au sol par une mise a la terre de protection au moyen de la vis verte située a coté de I'alimentation
auxiliaire WCA 3P6.

| — - I
- { - “ - - s - F [ -t L - C H B J . H N Sortie de cable pour le
} H : connexion au systéme
: — _ — ‘ d'alimentation
WCA 3CP U‘ | wcAa3sms | |
Connexion a - [
alimentation 3 WCA 3Kl

WCA 3P3 / =
WCA 3P4 ~_ 3_ | (
: 1 ..
|

L
Connexion a —_ 3
WCA 3M8

Connexion a AUX/

WCA 3P6 ‘ ‘

Connexion a

—__— WCA3CP

| ——Terre de protection

WCA 3P3 / WCA 3P4

| —Connexion au réseau

\ i Connexion a alimentation
o| —~WCA3P3/WCA 3P4

11.2 Connexions entre les cartes
Un apercu des connexions des différentes cartes est consultable ci-apres.

WCA 3M8

Connexion &
alimentation

(SMPS) < J1

(WCA 3P3 ou J6 =1

WCA 3P4) _— m

Connexion & < E— E

AUX (WCA 3P6) m WCA 3KI

WCA 3CP
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11.3 Carte de commande principale WCA 3CP - Version Plus

Chaque alimentation auxiliaire WCA 3CP —— L]
i 81é i : 000} 000 000000
contient les éléments suivants : OOO 200 000 000000 §§§ SW1USB
- 2 sorties de télécommande pour des Iy | 7 Dev
ink®
moteurs 24V standards or MotorLink 909} 999 000000 s
- 2 entrées pour commandes individuelles OOO
pour ventilation de confort [ i | P ST R (A EE—
- Une entrée pour une station météo vy PV =i
comprenant la direction du vent (WLA e Ty A] R LI R g
330/331/340/ WOW 600) 2O T4 X6 X X10

Une entrée pour une connexion

maitre/esclave (WSK-Link™)

Une connexion d’unité d’alimentation

Une connexion a I'alimentation auxiliaire

Une alimentation pour une carte de

sortie de télécommande

- Une connexion pour une carte de sortie
de télécommande —

. @

- Deux connexions Ethernet m [ﬂ

- Une connexion pour un héte USB et un 00O

périphérique USB m v 4

- Une connexion pour une carte fieldbus m

o]
- O

- Un écran tactile pour la configuration, la WCA 3CP
mise en marche et la maintenance
1.1 24V /0v X10 10.1 24V UPS
1.2 Controle des cables / MotorLink®p Sortie de 10.2 Vitesse du ven
1.3 0V/ 24V télécommande 10.3 GND/OV Station météologique
104 24v avec direction du vent
2.1 24v/0v 10.5 Pluie
2.2 Controle des cables / MotorLink®(" Sortie de 10.6 GND/OV
23 0V/24av télécommande 114 24V IN
3.1 Ouvert 1.1 11.2 Comm. WSK-Link™ Esclave
3.2 Fermé 1.2} Interrupteur #1 1.3 OVIN
3.3 GND/OV . -
J1 puissance de l'alimentation
4.1 Quvert 2. .
4.2 Fermé 2.2 Interrupteur #2 J2 Alimentation de la carte de sorlie de
4.3 GND/ 0OV télécommande (WCA 3M8)
J3 Connexion a AUX
5.1 24V
5.2 Comm. WSK-Link™ Maitre / Esclave Ja Connexion pour la carte de sortie de
53 0V télécommande (WCA 3M8)
6.4 24V J7 2 xethemet
6.2 Comm. WSK-Link™ Maéitre / Esclave Js Héte USB
6.3 OV
71 + } Uniguement disponible sur J9 Appareil USB
7.2 WSC 310/ 320

J10  Connexion a carte fieldbus
81 + } Uniquement disponible sur

82 WSC 310 /320 p1  Contréle de 'alimentation
9.1 Erreur
gg g:::r;\ Output R/ P Réinitialiser / Programmation
9.4 Sortie A
9.5 Sortie B v 4 Fermer et ouvrir toutes les fenétres
9.6 Sortie B
S1 La carte WCA 3CP comporte 2 sorties de télécommande (X1 et X2) pour la connexion démonteurs +24V
X1/ X2 standards ou MotorLink®.
Moteurs standards +24V
1.1 24V / 0V 2.124V/ 0V
1.2 2.2
1.3 0V/ 24V 1.30V/24V
Moteur MotorLink®
1.1 oV 2.1 ov
1.2 Communication 2.2 Communication
1.3 24V 2.3 24V

Le nombre de moteurs par sortie de télécommande dépend du type de moteur ; la consommation électrique
totale possible des moteurs connectés a une sortie de télécommande ne peut excéder 10A et la consommation
électrigue maximale pour les deux sorties de télécommande ne doit pas excéder 10A ou 20A, selon le type de
MotorController.

Hormis les moteurs, les moteurs de verrouillage (moteurs espagnolettes) de type WMB 801/802 et WMB
811/812 peuvent étre connectés. La consommation électrique des moteurs de verrouillage ne doit pas étre
incluse dans la consommation a 10A / 20A car les moteurs et les moteurs de verrouillage ne fonctionnent pas
simultanément.
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Tous les moteurs de la méme sortie de télécommande fonctionneront simultanément.
Tous les moteurs sur la méme sortie de télécommande doivent étre de méme type.

Connexion / diametre du cable : flexible max 6 mmz2/ solide max 10 mmz2,
Longueur des cables : se référer au chapitre « Dimensionnement des cables ».

Les sorties de télécommande X1 et X2 peuvent étre synchronisées, de sorte qu'elles fonctionnent comme une
seule sortie, par exemple si plus de 4 moteurs sont installés sur un ouvrant. La synchronisation des sorties de
télécommande nécessite la version 2.15 du micrologiciel.

Moteurs standards #24V Variante de connexion des moteurs standards sur la sortie de
Exemples avec une consommaton télécommande X1
éleCtrique de 20A ; Fenétre 1 Fenétre 1 ; Fenétre ' ; Fenétre
a) 20 pcs. WMX 826-1 5 § i o
b) 10 ensembles de 2 pcs. WMX 826-2 i;fi?éf&’é\e? D P
c) 4 pcs. WMU 885-1 § 3 3 o .
Moteur ! ]

b) 2 ensembles de 2 pcs. WMU 885-2 i

i ]

| j H
H ! Vol
! 3 i1 Moteur |
' '
] i

double .

@
@
=

S

|
i
|

maronfE] 1.3 +24vi0v

o |1z
blanc 1A |1.1 +24viov

— -
Boite de jonction

Moteurs MotorLink® Xix2:

. O |3 +2av
Exemples avec les moteurs par sortie L0 |2 Micomm > sorte de tlécommande
de télécommande lane (N |t ov
Ex. 1:4 pcs. WMX 823-1
Ex.2:2 pcs. WMX 885-2 ML-comm = MotorLink™ communications

Ex. 3 : 3 pcs. WMX 826-3

Combinaison de moteurs autorisées sur une sortie de télécommande MotorLink®
Les deux sorties de télécommande sur la carte CP peuvent étre chacune connectées selon I'une des combinaisons
illustrées ci-dessous.

-1 (seul) : une fenétre avec un seul moteur de

i Fenétre | ! Fenétre |
fenétre. Jusqu’a quatre fenétres, chacune avec 5 P ;
un seul moteur de fenétre, peuvent étre | Moteur | | Moteur |
connectées Lo s

-2 (double) : une fenétre avec deux moteurs de
fenétre doubles.

marron ED 1.3 +24V
vert 1AM [1.2 Communication

blanc o1 ov

-3 (triple) : une fenétre avec trois moteurs de
fenétre triples.

. Boite de jonction
-4 (quadruple) : une fenétre avec quatre moteurs

de fenétre quadruples.

| Fenétre |

! Moteur !
R guadruple
| Fenétre 1 i
s | |
: Moteur |
! double ;
¥c |

[ I

malrron o013 +24v marron FEST 1.3 +24v U1 mamonfE5 1.3 +24v
vert 10 1.2 Communication vert 1A [1.2 Communication vert LA (1.2 Communication
blanc Lo 1.1 ov blanc Lo |11 ov blanc oo |11 ov

Boite de jonction Boite de jonction Boite de jonction



S1
X3/ X4

S1
X5/ X6

S1
X9

Pour la connexion des interrupteurs. S1.X3 et S1.X4 sont libres de potentiel.

Données

3.1 Ouvert 4.1 Ouvert
3.2 Fermé 4.2 Fermé
3.3 GND/ 0oV 4.3 GND/ 0oV

Les entrées avec leurs valeurs par défaut :
« Active » si la résistance de contact est inférieure a 2 kQ
« Inactive » si la résistance de contact est supérieure a 3 kQ

Circuit d’entrée (simplifié)
+18V

1k 94k

L’entrée a un courant de rappel d’environ 0.8 mA. (min 0.7 mA, max 1 mA) 10k

Exemple : un interrupteur connecté a une entrée X3

WCA 3CP
WSK 100
2x2x0,8mm
X3: X3: o~
3.1MGH q o ~
32 en G— Stjop
S — |

X3/ X4 peuvent également étre utilisées en tant qu’entrées configurables
Entrée 1
3.1lentrée 1.1
3.2 entrée 1.2
3.3 GND1/0V

Entrée 2

4.1 entrée 2.1
4.2 entrée 2.2
4.3 GND 2/0V

Connexion de la connexion maitre/esclave via WSK-Link™.
X5 et X6 sont utilisées sur le panneau maitre tandis que X11 est utilisée sur le panneau esclave.

Données

5.1 24V 6.1 24V

5.2 Communication 6.2 Communication
5.3 OV 6.3 0OV

Concernant la connexion de WSK-Link™ voir X11

Sorties statiques, une sortie statique pour la transmission d'un signal d’erreur et 2 configurables libres

Données
9.1 Erreur - Contact ouvert = Erreur, contact fermé = OK
9.2 Erreur - Contact ouvert = Erreur, contact fermé = OK

9.3 Sortie A
9.4 Sortie A

9.5 Sortie B
9.6 Sortie B

Sortie statique pour la transmission d'un signal d’erreur.
Une erreur doit durer au minimum 20 secondes avant que le relais indique une erreur.

Données

Tension maximale : 30 Vp (pointe)

Sortie maximale : 150mA

Résistance active typique : 4,7 Q
Résistance active maximale : 8 Q
Vitesse de commutation maximale : 2 ms
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S1
X10

2 sorties statiques configurables libres Circuit de sortie (simplifié)
2

9.3 Sortie A IS0
9.4 Sortie A s
9.5 Sortie B Ly |
9.6 Sortie B L !
Données .Ououo.g[qp
Tension maximale : 30 Vp (pointe) CA/CC 34

Courant maximal : 150mA

Résistance active typique : 4,7 Q
Résistance active maximale : 8 Q
Vitesse de commutation maximale : 2 ms, X9
uniguement pour une tension CC

“
WCA 3CP

Exemple avec une sortie statique et un relais
(la polarisation n’a pas d'importance)

CTS/BMS / GLT - Signal

X106 X104 max. 30V AC / DC 150mA
ov 24V
o+
000000 00000Q
I LI
34 34
X9 X9
_L_ —m
WCA 3CP WCA 3CP

Pour la connexion d’'une station météo avec direction du vent.

Connexion de détecteur de pluie / vent de type WLA 330 ou WLA 340, détecteur de pluie WLA 331.
Ou la connexion d’une station météo intelligente (ventilation qui dépend de la direction du vent), par exemple
WOW 600 (uniquement avec le MotorController version 04).

Données

10.1 24V AUX

10.2 Vitesse du vent

10.3 GND/ 0V

10.4 24V (inactif en mode économie d’énergie)
10.5 Pluie (sans potentiel)

10.6 GND/ 0V 1k 94k

Les entrées avec leurs valeurs par défaut : ”—{
« Active » si la résistance de contact est inférieure a 4 kQ

« Inactive » si la résistance de contact est supérieure a 8 kQ

Pour des valeurs comprises entre 4 et 8 kQ, le résultat dépendra de la tension «

Circuit d’entrée (simplifié)
19V - 28V

22k

L’entrée a un courant de rappel d’environ 1mA. (min 0.7 mA, max 1,4 mA)
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Exemple 1 : Détecteurs de vent/pluie et de pluie
WLA 330 et WLA 331 - les parameétres des détecteurs sont configurés sur le détecteur.
WLA 340 - les parameétres du détecteur peuvent étre programmeés sur I'écran tactile du MotorController.

Données
10.1 24V AUX
10.2 Vitesse du vent
10.3 GND/ 0V
10.4 24V
10.5 Pluie
10.6 GND/ 0V
WCA 3CP WLA 330 WLA 331
X:
— 6 - 6
12 BT e | [SH] B
x 28 103 ov 3SHHH g GHhA ‘; ]
= 0o 10.4|24v00 ([ 5 o on Ol 5 oron
ws|s @eH| L 1] & oIk 1S
106lov FEH & 3 2 g
y @ // 8
. 5%0,75mm’ /
\  (résistantaux UV) /
WCA 3CP WLA 340
X:
o) 10.1] 23S
o 102lw 3S g
x HS 103[ov 3S S 1ok
o oo 10.4[2avdO | L] 3
)
105|s IS ] 2
106 lov [FO - E'
S
\

\
\
Y
| 7x0,75mm? max 80m
\ (résistant aux UV)

Le commutateur DIP 1-3 sur le modéle WLA 330 doit étre configuré pour tolérer les différentes vitesses du vent.

Veuillez-vous référer aux instructions d'installation du modéle WLA 330 pour en savoir plus sur le paramétrage
du commutateur DIP.
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Exemple 2 : Ventilation dépendante de la direction du vent (station météo intelligente)

Données

10.1 24V AUX

10.2 Vitesse du vent / Direction
10.3 GND/ 0V

10.4 24V

10.5 Pluie

10.6 GND/ 0V

Etant donné que la station météo est contrdlée a la fois par la communication et les temps morts (vent sans
données de temps), toutes les erreurs relatives aux cables seront enregistrées. Un WOW 600 ne peut étre
connecté qu’a un MotorController version 04.

WOW 600 .

3x2x0,5mm?3céble blindé & paires torsadées max 40m
(WOW 600 est fourni avec 20m par WindowMaster)

WCA 3CP
X:
brun: 24V alimentation
B orfo C s sna
% oo 10a|ov OO blanc: 0V alimentation
- 58 10.4|24v[10O
o nlel w0sls OO
106lov G
jaune et vert: signal terre
rose: ne pas étre connectg,
seulement pour le WindowMaster
WCA 3CP WLA 331
X
n[e) 101 8
o] 10.2 5 | 10K
x :8 103 ‘3‘ 1
> 0o ;g; % Run oo
1086 §
‘|‘ o
"‘5x0.75mm‘
\(résistant aux UV)
S1 Pour la connexion de la connexion maitre/esclave via WSK-Link™.
X11
Données :
11.1 24V IN
11.2 Communication IN
11.3 OV IN

Une connexion maitre/esclave via WSK-Link™ permet aux signaux d’étre distribués entre plusieurs
MotorControllers ou/et le MotorController peut étre utilisé en tant qu’esclave au sein d’un systéeme de ventilation
de fumée 230V UPS.

Sur le MotorController maitre, utilisez une entrée X5 ou X6 pour réaliser la connexion maitre/esclave. Sur le
MotorController esclave, la connexion s’effectue via X11.

Il est possible de connecter plusieurs MotorControllers sur une connexion maitre/esclave. Toutefois, le nombre
total de MotorControllers sur le WSK-Link™ ne doit pas dépasser 10 unités. La longueur de cable maximale
entre deux unités ne doit pas dépasser 200 m. Pour savoir comment connecter les MotorControllers, se référer
aux exemples ci-aprés.



Ji
J2
J3
J4

Partage de signaux a partir de la station météo

Exemple 1
WLA 330/331/340
WOW 203+204+WLA 331
max 200m
! T T T
X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1
WCC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCC 3xx P #n
Maitre Esclave Esclave Esclave
Exemple 2
WLA 330/331/340
WOW 203+204+WLA 331
max 200m max 200m
‘ | max 200m |
‘ | ! 1 I
X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 XM X5 X6 X10 X1
WCC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCC 3xx P #n
Maitre Maitre/Esclave Maitre/Esclave Esclave

Les MotorController numéro 2 et 3 sont tous deux a la fois maitres et esclaves.
Pour en savoir plus sur la connexion de la station météo, référez-vous a la section X10

WCC 3xx en tant qu’esclave dans un systéme 230V UPS a fourni un systéme de ventilation de fumée
Exemple 1

WSK 5xx
max 200m
I f I I
X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 x11
WSC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCC 3xx P #n
Maitre Esclave Esclave Esclave

230V 230V 230V 230V
o break/UPS No break/UPS| [No break/UPS Mo break/UPS|

Exemple 2
WSK 5xx
max 200m max 200m
‘ | max 200m ‘
» 1 ! 1 I
X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1 X5 X6 X10 X1
WSC 3xx P #1 WCC 3xx P #2 WCC 3xx P #3 WCC 3xx P #n
Maitre Esclave Esclave Esclave

230V
o break/UPS

230V
No break/UPS|

230V
[No break/UPS

230V
No break/UPS|

Voir les instructions relatives au systeme WSC 3xx pour de plus amples informations concernant la connexion
au systeme de ventilation de fumée.

Bien que la méthode de connexion des MotorControllers décrite dans I'exemple n°2 permet un systéme
physique plus important avec des distances plus longues entre les MotorControllers, WindowMaster
recommande de connecter les MotorControllers maitre/esclave comme illustré dans 'exemple n°1. Puisque seul
le maitre envoie, par exemple, des commandes de fumée et que les esclaves ne répondent qu’aux commandes
recues de la part du maitre, le temps de réponse dans I'exemple 2 est augmenté de maniere treés importante
lorsqu'on le compare avec le temps de réponse de I'exemple 1.

Connexion pour I'unité d’alimentation
Alimentation de la carte de sortie de télécommande (WCA 3M4 / WCA 3M8)
Connexion a 'alimentation auxiliaire (WCA 3P6) — 230V

Connexion pour la carte de sortie de télécommande (WCA 3M4 / WCA 3M8)
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Ho6te USB. Utilisé pour stocker les configurations et pour démarrer un journal des événements pour la résolution

Appareil USB. Utilisé pour la commande a distance et pour faire clignoter le MotorController.

Réinitialiser / programmation (utilisé pour les mises & jour du microprogramme)

J7 2 x connexion Ethernet
J8
des problemes par exemple.
J9
J10 Connexion pour une carte fieldbus
P1 Contréle de 'alimentation
R/P
Montre le statut du MotorController
DEL

i1

Jaune = erreur, jaune clignotant = minuteur de service arrivé a expiration, temps pour le service
Vert a clignotement rapide = CPU en marche, Vert continu = communication CPU arrétée (réinitialisation
possible, sinon contacter WindowMaster)

Fermer / ouvrir toutes les fenétres

11.4 Carte de sortie de télécommande — WCA 3M4 / WCA 3M8
Les cartes de sortie de | I | | | | | I | | I |
télécommande WCA 3M4 et
WCA 3M8 permettent la 000 000 000 1000
connexion de 4 et 8 sorties de oo OOO| weasmgl O OO oo
télécommande supplémentaires
respectivement, standard +24V
respeciiverner 000l 000 000 000
(- OcOc Occ Occ
Le systeme WCA 3M4 / WCA xq[ 1@ 13 yg[3T B2 33 x5[ 51 5@ 53 [ 71 7@ 73
3M8 est connecté a xo| 21 22 23| yy[®1 42 43 Xg| 61 82 63| g[8l 8z 83
WCA 3CP via un cable CAN (J3 b @ ® w
sur WCA 3M4 / WCA 3M8 et J4
sur le WCA 3CP).
J4
J7
J6
J3
||
A
O (@]
X1 11 24v/0v X7 71 24vi0V
1.2 MotorLink} Sortie de télécommande 7.2 MotorLink}Sortie de télécommande
1.3 0V /24V 7.3 0V /24V
X2 21 24v/ov Xg 8.1 2av/ov }
2.2 MotorLink} Sortie de télécommande 8.2 MotorLink [ Sortie de télécommande
2.3 0V /24y 8.3 0V /24V
X3 31 24v/0v } J3 Connexion a la carte de commande
3.2 MotorLink p Sortie de téelecommande principal
3.3 0V /24V . - N
Ja Connexion d’alimentation & la carte de
X4 421 24v/0V commande principal (WCA 3CP)
4415 EA\?aoéii\r;k} Sortie de telécommande J6 Connexion a la carte d'entrée (WCA 3KI)
5.1 24V /0V Controéle de I'ali tati
X5 52 Motoerk} Sortie de télécommande J7 ortiele deelmentaton
5.3 0V/24V
X6 6.1 24V / 0V }
6.2 MotorLink p Sortie de télécommande
6.3 0V /24v
S2 Pour la connexion de moteurs standards +24 ou de moteurs MotorLink®.
X1- Données :
X8 x.1 24V / 0V

Xx.2 ML Communication

x.3 0V /24V

Pour les connexions des moteurs, référez-vous aux explications fournies dans la section « carte de commande
principale WCA 3CP » sous « X1/ X2 » et « Nombre maximal de moteurs par carte ».
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J3 Connexion a la carte de commande principale (WCA 3CP)

Ja Connexion d’alimentation a la carte de commande principale (WCA 3CP)
J6 Connexion a la carte d’entrée (WCA 3KIl)
J7 Contr6le de 'alimentation

11.5 Carte de commande individuelle - WCA 3KI

La carte de commande
individuelle permet la connexion 988 988 988 899 9.98
de 10 commandes individuelles.
Le WCA 3Kl requiert la carte de oool |oodl |ood | ood [ooo
moteur du WCA 3M4 / WCA oo | 000 oM | o0 | oo
3M8.
X1 X3 X5 X7 X9
Le systéme WCA 3Kl est AN AR ENETARNTE
connecté a sl Y e v’ v’
WCA 3M4 / WCA 3M8 par cable X2 X4 X6 X8 X10
(J1 sur le WCA 3Kl et J6 sur le
WCA 3M4 / WCA 3M8). v 4
WCA 3KI OO0
X1 1.1 Ouvert 1.1 X7 7.1 Ouvert7.1
1.2 Fermé 1.2 Interrupteur #1 7.2 Fermé 7.2} Interrupteur #7
1.3 GND/OV 7.3 GND/0OV

X2 2.1 Quvert2.1
2.2 Fermé 2.2
2.3 GND/ 0OV

Interrupteur #2 8.2 Fermé 8.2 Interrupteur #8

X8 81 Ouven8.1}
8.3 GND/OV

X3 3.1 Ouvert3.1
3.2 Fermé 3.2
3.3 GND/ 0V

Interrupteur #3 9.2 Fermeé 9.2 Interrupteur #9

X9 o1 Ouver‘tg.'l}
9.3 GND/ 0V

1
4.2 Fermé 4.2 Interrupteur #4 10.2 Fermé 10.2 ¢ Interrupteur #10
3

GND/ 0V 10.3 GND/0V

X5 5.1 Ouvert5.1
5.2 Fermé 5.2
53 GND/QV

Interrupteur #5
v A& Fermer ou ouvrir toutes les fenétres

X6 6.1 Quvert6.1 J1  Connexion 2 la carte de sortie de

X4 4. Ouvert4.1} X10 10.1 Ouven‘lo.}

6.2 Fermé 6.2 Interrupteur #6 télécommande
6.3 GND/ 0V
S3 S3.X1 — S3.X10 sont libres de potentiel.
X1- Données :
X10 x.1 Ouvert x.1
x.2 Fermé x.2
x.3 GND/ 0V
lT Pour les connexions des entrées, référez-vous aux explications fournies dans la section « carte de commande

principale du WCA 3CP » sous « X3/ X4 ».

J1 Connexion a la carte de sortie de télécommande (WCA 3M4 / WCA 3M8)



11.6 Carte d’alimentation - WCA 3P6

Secteur et terre de protection —
S4X2
connectés au MotorController via la u* WCA 3P6
carte d'alimentation.
L
L
S4X1

/_7 S4X3ﬁ

I

s4x1 h } 230V Alimentation secteur

S4x2 ': } Connexion de I'alimentation WCA 3CP

S4X3 } Connecion a I'alimentation WCA 3P3 ou WCA 3P4

L
N
S4 X1 Connexion au secteur.

S4 X2 Connexion de I'alimentation auxiliaire 8 WCA 3CP

S4 X3 Connexion a I'alimentation WCA 3P3 (10A) ou WCA 3P4 (20A)

€L Terre de protection.

11.7 Cartes fieldbus

Différentes versions des cartes fieldbus sont disponibles

- WCA 3FK Carte fieldbus avec interface KNX
- WCA3FM Carte fieldbus avec interface BACnet MSTP
- WCA3FB Carte fieldbus avec interface BACnet IP

La connexion d’une carte fieldbus permet la communication et I'accés aux objets-bus en fonction du systeme choisi. Il existe un
ensemble d’objets KNX et BACnet disponible pour chaque sortie de télécommande et chaque groupe de moteur qui fournit les
options de statut et de commandes.

Options de statut
Par exemple, position actuelle, erreur et statut de fonctionnement et angle d'ouverture max (en degrés).

Options de commande

Par exemple, commandes de position de cibles avec une vitesse de moteur MotorLink® et une priorité différentes. Voir « WCA
3FK Application Programming Description.pdf » et BACnet PICS pour de plus amples informations concernant les objets de
communication KNX et BACnet.

12 Ecran tactile

La version Plus du MotorController est fournie avec un écran tactile. Tous les composants connectés (moteurs, commandes
individuelles, station météo, etc.) doivent étre configurés au moyen de I'écran tactile.

Le menu de I'écran tactile se présente sous forme d’étapes :

Etape 1 : menu principal

Etape 2 : sous-menu

Etape 3 : configuration / présentation / fonctionnement du sous-menu
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http://www.clker.com/cliparts/4/4/d/4/12236156551925934261rsamurti_RSA_IEC_Ground_Symbol.svg.med.png

Hardware OK Configuration
No fire conditions |Motor line
|Conf‘iguration "Motor group
Status "NSK-Link”‘
|Manua| operation IlNU controller
= ] [= ¥
Etape 1 : Menu principal Etape 2 : Sous-menu
Configuration, Motor line, X1 Status, Motor group
Output mode 124V motor || || || ||
Motor configuration None || || ||
= =

Etape 3 : Configuration du sous-menu Etape 4 : Présentation du sous-menu

@ 2.106 output mode

Texte d’aide
| 5pecify the mode of the motor output.

1 L’écran tactile dispose d'une fonction d’aide consistant en un texte qui
| explique I'élément du menu.

i Le texte d’aide s’affiche lorsque I'on touche I'élément du menu (texte sur fond
blanc).

Pour afficher le texte d’'aide :

— toucher I'élément, par exemple, « Type de moteur »

- — le texte d’aide apparait

— pour faire disparaitre le texte d’aide, toucher I'écran.

Texte d’aide

12.1 Icbnes

Le MotorController dispose d’icones permettant un affichage rapide des éléments suivants : conditions relatives au feu, matériel
OK et erreur matériel :

Matériel OK : les moteurs ont été configurés correctement.

Erreur matériel : erreur matériel ou les moteurs connectés n’ont pas été configurés correctement dans les sorties de
télécommande ou les groupes de moteur

12.2 Rotation de I’écran tactile
L’image sur I'écran tactile peut pivoter jusqu’a 180°

Configuration, System: LCD rotate Configuration, System: LCD rotate
view view
No Yes No Yes




13 Configuration — menu principal

Tous les composants connectés (moteurs, commandes individuelles, station météo, etc.) doivent étre configurés.

Etant donné que le MotorController dispose d'un code PIN préconfiguré pour accéder au niveau 3, le code doit étre saisi avant
qu'’il soit possible de commencer la configuration (voir le chapitre 12.10 « Se connecter »).

Avant de démarrer la configuration, il peut étre avantageux de modifier certains parametres préconfigurés. Par exemple, la
langue peut étre modifiée de I'anglais au danois ou a I'allemand (voir chapitre 12.12 « Systeme ») et I'orientation du texte sur
I'écran tactile peut étre pivotée pour avoir un meilleur angle de vue (voir chapitre 12.12 « Systéme »). Il est également possible
de changer I'heure de déconnexion, qui correspond a I’heure a laquelle I'accés au niveau d’accés est ouvert / I'écran tactile est
allumé (voir chapitre 0 « Se connecter »)

Pour configurer un sous-menu :

— toucher le champ numérique bleu clair

— saisissez la valeur / le numéro de la sortie de télécommande / modifier les paramétrages d’usine, etc. Les paramétrages qu’il
est possible de saisir dépendent du type de sous-menu

— accepter sur v

Un menu peut comprendre un plus grand nombre de scénarios. Pour accéder a I'écran suivant : — toucher .'

13.1 Sorties de télecommande - groupes de moteur

Tous les composants doivent étre assignés aux groupes :

- les sorties de télécommande doivent étre assignées aux groupes de moteur

- les commandes individuelles doivent étre assignées a un ou plusieurs groupes de moteur

13.1.1 Exemples avec des sorties de télécommande / groupes de moteur

- 6 sorties de télécommande : un ou plusieurs moteurs connectés aux sorties
- 3 groupes de moteur : les moteurs dans le groupe de moteur fonctionnent simultanément sur la commande individuelle

]

]

I

i Sortie d ’
1 ortie de

I % télécommande 3

|

|

|

I

-
Groupe de moteur 3[i[}]

I

1
: / Sortie de :
: /, telecommande 5:
| I
L : Sortie de i
1 4 telécommande Gl

-
Group de moteur 1 EH |

1

! [
|

I oni / :
I 'o_mede ‘

|

1

1

|

telecommande 1

| | [x1]|xe]
Sortie de / I
télécommande 2 -

W

EH Interrupteur

13.2 Sortie de télécommande

Les moteurs doivent étre connectés sur les sorties de télécommande. Les moteurs standards +24V et les moteurs fonctionnant
avec MotorLink® peuvent étre connectés a toutes les sorties de télécommande, mais une sortie de télécommande ne peut étre
connectée qu’a un type de moteur, soit des moteurs standards 24V soit des moteurs fonctionnant avec MotorLink®.

13.2.1 Sortie de télécommande - numérotation
Toutes les sorties de télécommande sont numérotées et doivent toutes étre configurées.

Slot:81 52

00 [|s1x1.3
00 [Jeze

WCA 3MB

sazz| OO) | O0) [fsax12

sozs 0O | OO [lszxts
s2x4.1 ooloo 52x3.1

soazl [O) | OO) [[s22
sae2 () | OO) [[sexs2

et po T oo e
sozz| o) | g [fstxe2
saxaz| OO | OO [|soxsa
spe1[ g5 [ g [
saxes| 0O | 00 [lszxsa
S2X8.1 DO DO S2X7 1
saxez2| ) | OO [|sex7.2
saxaa| 0O | OO Jlsaxrs

swzs| OO
saea[ o)
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13.2.2 Sortie de téléecommande - configuration
Touchez « sortie de télécommande » et 'apergu des sorties de télécommande dans le MotorController s’affiche.

Apercu de la configuration des sorties de télécommande

Configuration, Motor line Configuration, Motor line

Al Al

= =

L’une des sorties de télécommande est identifiée par Toutes les sorties de télécommande sont configurées.
une car la configuration est manquante.

Les deux sorties des moteurs situés sur la carte de commande principale ainsi que les quatre ou huit sorties de moteurs sur la
carte de commande principale - si de telles connexions sont présentes - doivent étre configurées.

- Les sorties de télécommande avec des moteurs connectés doivent étre configurées dans « Groupe de moteur »
- Les sorties de télécommande ne contenant aucun moteur connecté sont paramétrées a « aucun »

Etant donné que les moteurs +24Vet les moteurs fonctionnant avec MotorLink® ne doivent pas étre configurés exactement de la
méme maniére, les deux types de moteurs sont listés ci-dessous avec les parameétres qui doivent étre configurés pour chaque
type de moteur. Sachez que les deux types de moteurs peuvent étre connectés au MotorController en méme temps.

Pour les moteurs £24V, la longueur de chalne compléete est définie avec une durée de 60 secondes. Lorsque le MotorController

est en mesure de déterminer & 100 % que les fenétres sont 100% ouvertes ou fermées, la longueur de la chaine est doublée
(120). Ceci peut avoir une influence au moment de configurer un contréle de séquence.

Configuration des sorties de télécommande

Configuration, Motor line, X1 Les moteurs +24V peuvent étre configurés en :
1. Mode sortie : informe le type de moteur sélectionné
Output mode +24Y motor 2. Configuration moteur

3. Temps de course

Motor configuration mu’:ﬂtf]?:’n'j 4. Groupe de moteur

Stroke time 60 s L'a[mex‘e ,contlent tous les menus qui peuvent étre cpr]flgures -se
référer & 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

Motor group =

= 4

Configuration d'un moteur 24V

Les moteurs MotorLink® doivent étre configurés dans :

Configuration, Motor line, X1 1. Mode sortie : informe le type de moteur sélectionné
2. Nombre attendu de moteurs (s’affiche si le type de moteur =
Output mode MotorLink™ MotorLink®)
3. Groupe de moteur
Expected no. of motors 1 4. Nombre attendu de moteurs de verrouillage

4.1 Nombre de moteurs de verrouillage trouvés (voir 'annexe)

Motor group = , . . . N
L’annexe contient tous les menus qui peuvent étre configurés - se

référer & 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

Expected no. of locking
motors

= 4

Configuration moteur MotorLink®

None
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Sortie de télécommande — synchronisation de S1X1 et S1X2

Chain length
Service position

Position scale

=,

View all details, Motor line, 51 81

Synchronise with ML 2

Lorsque les sorties de télécommande S1X1 et S1X2 doivent étre
563 counts synchronisées / fonctionner comme une seule sortie,
"Synchronisation avec ML2" doit étre réglé sur "oui".
SNt La configuration se fait dans le menu "Sortie de télécommande”
105 sous S1X1 dans "Voir tours les détails".
Yes Seules les deux sorties de télécommande de la carte principale

peuvent étre synchronisées - S1X1 et S1X2.

1

; Tous les moteurs connectés a S1X1 et S1X2 doivent étre du

méme type et de la méme configuration et étre des moteurs

Synchronisation de S1X1 et S1X2 MotorLink™.

La synchronisation des sorties de télécommande nécessite la
version 2.15 du micrologiciel.

13.2.3 Code couleur - sortie de télécommande
Les champs d’apergu sur I'écran tactile disposent de codes couleurs pour les sorties de télécommande :

Couleur
Icbne triangulaire jaune
Gris barré

Texte noir

Vert

Numéro en gris clair

Bleu ?

Signification
Erreur au niveau de la configuration ou du moteur

Pas de configuration de la sortie de télécommande / la sortie de télécommande n’existe
pas

La sortie de télécommande est configurée, le moteur n’a pas été refermé
La sortie de télécommande est configurée, le moteur a été refermé

Les sorties de télécommande MotorLink® seront marquées en vert si le(s) moteur sur la
sortie de télécommande ont été refermés a 100 % et si le point zéro du moteur a été
déterminé.

La sortie de télécommande est configurée avec le message « Aucun moteur connecté »

La configuration est manquante

13.3 Groupe de moteur
Les sorties de télécommande peuvent étre assignées a des groupes de moteur. Pour de plus amples informations, voir
I'exemple « Exemple de sorties de télécommande / groupes de moteur » au début du présent chapitre.

13.3.1 Groupe de moteur - configuration
Touchez « groupe de moteur » et 'apercu des groupes de moteur du MotorController s’affiche.

Configuration des groupes de moteur

Configuration, Motor group Les groupes de moteur doivent étre configurés dans :

1. Position ouverte de confort
|| 2. Temps d’'ouverture et de fermeture de confort

=,

3. Directions du vent ou se refermer pendant I'alarme

L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés -
se référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

Apercu du groupe de moteur
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13.3.2 Code couleur — groupe de moteur

Les champs d’apergu sur I'écran tactile présentent des codes couleurs pour les groupes de moteur :

Couleur

Icbne triangulaire jaune

Texte noir
Champ vert

Numeéro en gris clair

Bleu ?

Signification

Un ou plusieurs groupes de moteur est/sont en erreur

Le groupe de moteur est configuré

Toutes les sorties de télécommande assignées sont fermées
Le groupe de moteur est configuré mais aucune sortie de télécommande n’est

assignée
La configuration est manquante

13.4 Entrée locale

Le MotorController dispose de deux entrées programmables et d’'une entrée pour le vent / la pluie. Si d’autres entrées sont
requises, il est possible d’ajouter la carte d’entrée WCA 8Kl (requiert la carte de sortie de télécommande). Cette carte dispose

de dix entrées

locales.

L’écran tactile offre un apergu des entrées locales.

13.4.1 Numérotation des entrées locales
Toutes les entrées locales sont numérotées.
Le nombre d’entrées dépend de sa localisation sur la carte - se référer a I'apergu ci-apres.

)
3 &3
b
s
o

S1X3.1
51X3.2

coo ol
Slot:S1 | 222
839333 28

209939 |988988

S1X6.1

S1X4.1
S1X4.2
§1X4.3

S1X6.2

S1X6.3

51X10.1
$1X10.2
§1X10.3
S1X10.4
51X10.5
$1X10.6

(o]e]
5151

S3X4.1

53X4.2
S3X4.3

3X5.1
3X5.2
3X5.3
3X7.1
3X7.2
3X7.3
3X9.1
3X9.2
3X9.3

B

i

53X6.1
53X6.2
53X6.3
53X8.1
53X8.2
53X8.3
53X10.1
53X10.2
53X10.3

S|Ot 83 WCA 3KI

13.4.2 Entrée locale - configuration
Si les composants sont installés dans une ou plusieurs entrée, ces entrées doivent étre configurées.

MotorController avec carte d’entrée

L’élément a configurer dépend du type d’entrée - voir la description ci-apres.

Entrée locale - configuration

Configuration, Local input

_ S1810.5||51
Safety||®3.1 x3 z xa 1
51 51 51
Hd.2 Close [|Open x1 1 x1 2
53 53
®2.4 xz 2 xa 1 ®3.2 Hd 1 24 2
53
®5.1 HS 2 xﬁ 1 xﬁ 2 H? 1 x? 2

=,

Apercu « Entrée locale »

Exemple d’apergu « Entrée locale » avec carte d’entrée connectée

(WCA 3KI)

Les deux touches visibles sur le panneau sont : « Fermer S1 » et

« Ouvrir S1 ».
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Input type

Active state

=,

Control smoke 2ones

Control motor groups

Configuration, Local input, X3.1

Binary

On

4

Configuration de I'entrée locale X3 et X4

Entrée X3 et X4 sur WCA 3CP et X1-X10 sur WCA 8Kl (binaire)
Si les entrées locales sont connectées sur la carte / les cartes
WCA 3CP et/ou WCA 8KI, elle(s) doit (doivent) étre configurée(s)
comme suit :
1. Type d’entrée : informe le type d’entrée « Binaire) (ne doit pas
étre configuré)
2. Groupes de moteur de contrdle
2.1 Fonction dans les groupes de moteur controlés
2.2 Fonction courte de sortie

L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés -
se référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

13.4.3 Utilisation des détecteurs de vent / pluie - WLA 33x
Utilisation des détecteurs de vent / pluie - WLA 33x avec les groupes de moteur (MG) :

210.5

=,

Input type

Control motor groups

Active function in
controlled motor groups
Inactive function in

controlled motor groups

Configuration, Local input, Safety

Binary

1

L’entrée utilisée, par exemple S1X10.5, est configurée sur « Groupes
de moteur de contrble », les groupes sont sélectionnés.

Ensuite, dans le menu « Fonction active au sein des groupes de
moteur contrélés », la fonction « Sécurité » est sélectionnée.

Ensuite, il est possible de sélectionner une fonction du groupe de
moteur lorsqu'il est inactif : « Fonction inactive dans les groupes de
moteur contrélés ».

Pour chaque groupe de moteur, il est possible de définir une
ouverture maximale pour la « Sécurité », ce qui signifie qu'’il est
possible de permettre a des fenétres et des persiennes de s’ouvrir a
l'intérieur du batiment en dépit de la « Sécurité » (vent/pluie).

Il est autorisé d’ouvrir les fenétres de fagade par exemple jusqu’a
10 % en dépit de la pluie.

L’entrée doit étre configurée dans :

Close

Safety

Comfort step

X

v

Configuration, Local input, 51510.5
Safety: Active function in controlled

Open
Stop
Comfort open

Auto, position

4

Configuration de I'entrée locale

1. Dans les groupes de moteur, configurez I'entrée au moyen de la
fonction « Sécurité ».

2. Configurez les groupes de moteur lorsque toute option autre que
« fermer » (0 %) est souhaitée.

Note : les groupes de moteur recoivent également des signaux de
« Sécurité » de la part des zones de fumée auxquelles ils sont
associés. Voir ci-apres pour de plus amples informations.
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13.5 Sortie locale

Sur la carte WCA 3CP, le MotorController dispose toujours d'une sortie (X9.1 / X9.2) pour le signal d’erreur (sortie non

configurable).

13.5.1 Numeérotation de la sortie locale

Toutes les sorties locales présentes sur la carte WCA 3CP sont numérotées.
Le nombre de sorties dépend de leur localisation sur la carte - se référer a I'apergu ci-apres.

Etant donné que la sortie (signal d’erreur) de la carte WCA 3CP ne peut pas étre configurée, elle n’est pas numérotée.

51.X9.4
51.%9.5
51.X9.6

Slot:S1

0o (| 51.X9.3
HCI

(]
0o

MotorController muni d’'une sortie de télécommande et de cartes d’entrée

13.5.2 Sortie locale - configuration

Si les composants sont installés dans une ou plusieurs sorties, ces sorties doivent étre configurées.
L’élément a configurer dépend du type de sortie - voir la description ci-apres.

Configuration, Local output

=,

Apercu « Sortie locale »

Sortie locale - apergu

Apercu « Sortie locale »

La sortie locale doit étre configurée dans :

Configuration, Local output, A ¥9.3/4

Output type Binary output

Output mode Binary output

Controlled by motor groups =

=,

Configuration d'une sortie locale
(illustrée pour S1 X9.3/4)

1. Type de sortie : informe le type « Sortie binaire » (ne doit pas
étre configuré)
2. Mode sortie
3. Contr6lé par les groupes de moteur
a) Fonction sortie de groupe de moteur
b) Fonction logique
c) Statut si actif
d) Expiration

L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés -
se référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.
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13.6 Type de station météo

C’est ici que I'on sélectionne le type de station météo (aucune, WOW ou WLA) connectée.

(Le menu « Météo » n’est utilisé que pour I'entrée de WCA 3CP, entrée S1X10.2 pour la vitesse du vent a partir de WLA 340.
L’entrée S1X10.2 est également utilisée en combinaison avec la station météo WOW 201/202/204 ou WOW 600 pour la ventilation
de fumée qui dépend de la direction du vent - voir chapitre 11.3).

WLA 33x n’est pas considéré comme une station météo et n’est pas connecté directement a I'entrée X10.5. Voir chapitre 12.4.3

Météo - configuration

Configuration, Weather Apercu « Type de détecteur » (sélection du type de station météo)
Sensor type None
WSK Link™ Master present Master not
present

=,

Apercu « Type de détecteur »

La météo doit étre configurée dans :

Configuration, Weather: Sensor type Aucune
(aucune configuration)
None || woW [lwLA 340|/Tom Y 5K WOW
— e s 1. Constante du filtre
rom .
|NON 600| Alnet srom Aonatllfrom AOnet 2. Constante du filtre lente
[ 3. Utiliser RMS dans le filtre
Wow from [[WLA 340 wow 600 From
foreign from from fieldbus LA
Fieldbus |[Fieldbus 1. Pulsations par seconde par m/s
GA) (LAY el 2. Constante du filtre
x ‘/ 3. Constante du filtre lente
4. Utiliser RMS dans le filtre
Configuration du détecteur A partir de WSL Link™

(aucune configuration)

WOW 600 (uniguement avec le MotorController version 04)
1. Constante du filtre

2. Constante du filtre lente

3. Utiliser RMS dans le filtre

X a partir de AOnet ou étranger (uniguement avec le contréleur
de moteur version 02, 03 ou 04)

AOnet ou étranger n’est utilisé qu’en connexion avec NV
Embedded®, veuillez-vous référer aux instructions relatives a NV
Embedded® pour de plus amples informations.

L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés -
se référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.
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13.7 Contrb6le de séquence
La fonctionnalité de controle de séquence est utilisée lorsque le mouvement d'une sortie de télécommande doit dépendre d’un

événement, d'une situation ou d’une phase externe.

A utiliser lorsque les rabats des fenétres sont superposés ou lorsque les fenétres ne peuvent pas s’ouvrir (& plus de 15 %) si les

volets sont fermés.

Le controle de séquence peut étre contrdlé en fonction de :

- la position d’'une sortie de télécommande différente

- I'état d'une entrée locale
- I'état d'un objet KNX
- I'état d'un objet BACnet

Configuration du contréle de séquence

Configuration, Motor line, X1

Sequential control type

None

= 1

Activation du contrdle de séquence

Sequential control type

Configuration, Motor line, s1:

None ||

Open

Close

X | v

Configuration du contrdle de séquence

L’activation du contréle de séquence doit étre effectuée pour chaque
sortie de télécommande.

La fonction du contréle de séquence doit étre configurée pour chaque
sortie de télécommande

1. Aucun - Cette sortie de télécommande n'utilise pas de contrdle
de séquence

2. Ouvert - La sortie de télécommande doit attendre un « résultat »
avant I'ouverture

3. Fermé - Cette sortie de télécommande doit attendre un
« résultat » avant la fermeture

Configuration du contrdle de séquence - sortie de télécommande

Configuration, Motor line, X1

Sequential control position
limit

Closed 0%

Sequential control with

Motor line

Sequential control with no

X1

Sequential control position

logic

Greater than|
or equal

= 1

4

1. Limite de position du contrdle séquentiel
La position maximale autorisée pour la sortie de télécommande
sans que le « résultat » ait été obtenu.
Pour les variables sans étapes des sorties de télécommande MotorLink®
Pour les sorties de télécommande +24 Volt 0 ou 100 %
2. Contrble séquentiel avec (que devrait attendre la sortie de
télécommande ?)
1. Sortie de télécommande.
2. Entrée locale.
3. L’état d'un objet KNX
4. L’état d'un objet BACnet
3. Contréle séquentiel affichant un numéro
Quel numéro la sortie de télécommande doit-elle attendre
4. Logique de positionnement du contrble séquentiel
Dans quelles positions le contréle séquentiel doit-il étre actif
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13.8 WSK-Link™ - connexion maitre / esclave

La connexion WSK-Link™ entre deux MotorControllers s’effectue via I'entrée X5 ou X6 sur le maitre et I'entrée X11 sur
I'esclave.

Un MotorController peut disposer d’'une connexion maitre / esclave sur plusieurs MotorControllers. Toutefois, le nombre total
d’esclaves connectés sur le bus ne doit pas dépasser 10 unités.

La longueur total des cables ne doit pas dépasser 200 m. Voir S1 X11 pour avoir des exemples de connexion de
MotorControllers.

Un esclave ne peut avoir qu’un maitre, tandis qu'un maitre peut avoir plusieurs esclaves et un MotorController peut étre a la fois
esclave et maitre pour les autres MotorControllers.

Configuration du systeme maitre/esclave :

Configuration, WSK-Link™ Lorsque deux MotorControllers sont connectés 'un a I'autre dans
une connexion maitre/esclave, I'esclave apparaitra sous la forme
All 1 || 2 ) d'un organe de sécurité vert sur I’écran tactile du maitre.

=,

Un MotorController esclave connecté apparait sur
I’écran tactile du MotorControllers maitre.

Sl Tl Ll Eludho s Sur I'écran tactile du maitre, le type d’appareil de I'esclave

Device type - apparaitra en tant que WCC 3xx.

Serial number 4105404673

Associated smoke zone -

Use comfort inputs in
smoke zone

= 4

L’apparition du MotorController esclave sur
le MotorController maitre

Yes

13.9 Réseau

Pour configurer les adresses réseaux.

La carte WCA 3CP dispose d’'une connexion Ethernet 10/100Mbit. Le support de connexion DHCP ou I'adresse IP statique ainsi
que la passerelle

L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés - se référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

Le réseau est utilisé avec l'interface BACnet IP - contactez WindowMaster pour de plus amples informations.
Le réseau doit étre configuré dans :

Configuration, Network 1. DHCP
2. Paramétrage de I'alimentation
DHCP Yes
L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés -
Power setting Auto. se référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

=,

Configuration du « réseau »
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13.10

Se connecter

Le niveau d’accés au MotorController se décline en quatre niveaux.

You are logged out. On the touch screen
this means, that you are at login level 2. . .

Y o d’accéder au niveau 3
This level gives access to see status and
control user functions such as opening or
closing windows.

To change configuration settings. please
log in.

L'utilisateur est au niveau 2

PIN code

Please enter PIN Saisissez le code PIN.

8 9 0

4
7
X |l v

Saisissez le code PIN

. L’utilisateur est au niveau 3.
Login level 3

You have logged in at level 3.
This level gives access to change the

configuration, see status and control
user functions.

Acceés autorisé au niveau 3

Niveau Acces a Qui dispose d'un
acces
1 Public Tout le monde
Vous pouvez voir le MotorController depuis I'extérieur avec la porte fermée et
verrouillée
2 Fonctionnement Personnes
Vous pouvez ouvrir le MotorController et utiliser I'écran tactile pour afficher le sélectionnées avec une
statut et le fonctionnement manuel des fenétres. commande spéciale
Tous les menus sur I'écran tactile sont visualisables mais il est impossible de
modifier les valeurs.
3 Configuration Les personnes
Vous pouvez ouvrir le MotorController et utiliser I'écran tactile pour afficher le sélectionnées avec une
statut, le fonctionnement manuel de la fenétre ainsi que la configuration et commande spéciale et
modifier les valeurs préconfigurées. disposant d'un code
Tous les menus et sous-menus sont visualisables mais il est impossible de Eilvl\égg%r acceder au
modifier les valeurs. )
Le niveau d'acces 3 peut étre verrouillé au moyen d'un code PIN : ainsi, 'accés Le code PIN est
au niveau n’est possible qu’aprés la saisie du code PIN préconfiguré a 4321.
. L’utilisateur est au niveau 2.
ﬁ Login level 2

Pour autoriser I'acceés au niveau 3, saisissez le code PIN permettant
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La connexion doit étre configurée dans :

Configuration, Login Les niveaux d’accés peuvent étre verrouillés et 'accés au niveau
n’est possible qu’avec un code PIN.
PIN 3: Configuration 4321 Chaque niveau dispose d'un code PIN unique.
1. PIN 3: Configuration
Log out time-out 6000 s 2. Expiration et déconnexion (la période d’accés au niveau avant

gue le systéme verrouille automatiquement le niveau)

L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés - se
référer & 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

Il est possible de verrouiller I'écran tactile avant expiration du

: temps : toucher ‘05 puis toucher v

Configuration de la connexion

13.11 Fichiers de configuration sur USB

Le MotorController dispose d’une prise pouvant accueillir un support USB. Il est possible d’enregistrer toutes les configurations
du MotorController et, ainsi, d'enregistrer le support USB en tant que documentation. Il est également possible de réinstaller &
partir du support USB.

Il est possible d’'imprimer les fichiers contenus sur le support USB depuis un ordinateur.

Configuration, Configuration files, USB

|| 22 ]
-

Configuration « Configuration, fichiers contenus
sur support USB » - apercu

Fichiers de configuration sur USB - apercu.

Configuration, Configuration files,
USB, no. 1 Configuration des fichiers de configuration sur USB - illustrés pour le

Status No disk numero 1.

=,

Configuration « Configuration, fichiers contenus
sur support USB » - numéro 1.

13.12 Systeme

Il est possible de modifier les paramétres sur I'écran tactile, par exemple la langue, I'heure, I'affichage de la date, la durée de
service, etc.

Le systeme peut étre configuré dans :

Configuration, System 1. Langue
- 2. Horodateur de sauvegarde (ne doit pas étre configuré)
Language English 3. Modifications non enregistrées (ne doit pas étre configuré)
. 4. Commande de configuration
Backup time stamp = 5. Heure
6. Date
Unsaved changes Yes 7. Faire pivoter I'affichage LCD
Confi i d 8. Autoriser 'ensemble des paramétres a partir du réseau
onfiguration comman 0 comman 9. Autoriser les commandes a distance
: ‘ L’annexe contient tous les éléments qui peuvent étre configurés - se
référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.

Configuration de « Systéme »
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13.13 Fieldbus (KNX et BACnet)

Ce n’est que lorsqu'une carte fieldbus avec une interface fieldbus est ajoutée au MotorController que les menus associés avec les

différentes options fieldbus s’afficheront.
Exemple de fieldbus

Configuration Une carte optionnelle avec une interface fieldbus est ajoutée au

MotorController et les menus (configuration par exemple) incluent
désormais KNX et BACnet.

|Network

llknx bus

[Bachet

|Login

2 Tt 13

Lorsque la carte fieldbus est montée, un ensemble d’objets KNX et BACnet sont disponibles pour chaque sortie de télécommande

et chaque groupe de moteur. lls fournissent les options de statut et de commandes.

Objets de statuts
Par exemple, position actuelle, erreur et statut de fonctionnement et I'angle d'ouverture max (en degrés).

Objets de commandes
Par exemple, les commandes de position de cible avec une priorité et une vitesse de moteur MotorLink® différentes.

Lien fieldbus - « Conn. 1-10 »

Le modéle KNX ou BACnet dispose également de 10 objets de communication binaires configurables.

Ces derniers peuvent soit étre utilisés pour envoyer des commandes de confort & un ou plusieurs groupes de moteur, soit pour
attribuer le statut sélectionné a partir des zones de fumée ou des groupes de moteur.

Voir « Description du programme de I'application KNX » ou « BACnet PICS » sur les pages d’accueil (www.windowmaster.com)
pour obtenir de plus amples informations sur les objets de communication KNX ou BACnet disponibles.

13.13.1 Configuration KNX
Apercu du bus KNX - configuration des objets

Configuration, KNX bus Apercu des objets KNX.

Module
" " " Pour chacun des objets KNX, une direction doit étre configurée
" " - Aucune
- Entrée
- Sortie

Lorsque des objets sont configurés en tant qu’entrées ou sorties,
le groupe de moteur contrdlé ou la zone de fumée ainsi que sa
: fonction doivent également étre configurés.

Le bus KNX doit étre configuré dans :

Configuration, KNX bus ggiLtJrétt?:icI;sﬁgEggfs, le paramétrage de I'alimentation du bus KNX
Module type Konnex
ETS application version 3.00
Physical address 114
Power setting Auto.

=,
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13.13.2 Configuration BACnet

Apercu BACnet - configuration des objets

Bl T, EEES Apercu des objets BACnet.

Com-
mon " " " Pour chacun des objets BACnet, une direction doit étre configurée
" " - Aucune
- Entrée
- Sortie

Lorsque des objets sont configurés en tant qu’entrées ou sorties,
le groupe de moteur contrdlé ou la zone de fumée ainsi que sa
a fonction doivent également étre configurés.

BACnet doit étre configuré dans :

Cel T, O Pour 'ensemble des objets

1. Numéro de port UDP BACnet IP

BACnet IP UDP port number 47808 2. Instance d'appareil BACnet P

. 3. Incrément COV position actuelle
BACnet IP device instance ! 4. Incrément COV position actuelle max.
Actual position COY 1% 5. Incrément COV vitesse rapide
increment 6. Incrément COV direction du vent
Actual max. position COV 1% 7. Enregistrer en tant que « appareil étranger »
increment

= 4

14 Statut — menu principal

Dans « Statut », vous avez la possibilité de visualiser le statut de tous les éléments du menu qui peuvent étre configurés sous
« Configuration » ainsi que, par exemple, le statut de I'unité d’alimentation et les emplacements pour cartes (renseigner le type
de carte dans I'emplacement pour carte).

Configuration Sous « Statut », il est possible de consulter le statut
des éléments suivants :

Sortie de télécommande

Groupe de moteur

WSK-Link™

Contréleur NV

Entrée locale

Sortie locale

|NV e Unité d’alimentation
CAN (local)

: l' . Réseau

Apercu principal : statut du systéme 10. Emplacements pour cartes
11. Fichiers de configuration, USB
12. Systéme

|Motor line

||Motor group

[Wsk-Link

CoNorLODOE

Il n’est pas possible de configurer les éléments en mode

« Statut ».

L’annexe contient tous les éléments affichés dans « Statut » - se
référer a 'annexe pour obtenir des explications détaillées.
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15 Fonctionnement manuel et menu principal
Il est possible de faire fonctionner les sorties de télécommande, les groupes de moteur ainsi que les zones de fumée
directement a partir de I'écran tactile.

Manual operation Eléments a faire fonctionner manuellement :
- 1. Sortie de télécommande - voir le texte ci-dessous
|Motor line 2. Groupe de moteur

|Motor group

=,

Apercu principal : fonctionnement manuel

Types de fonctionnement

Sorties de télécommande et groupes de moteur

lls peuvent fonctionner de maniére absolue (pourcentage ouverture compléte) ou de maniere relative sur la commande
individuelle « ouvrir / arréter / fermer » qui apparait sur I'écran tactile.

Exemple
Fonctionnement manuel d’une sortie de télécommande
- Si« Tous » est sélectionné, tous les moteurs fonctionnement simultanément.
- Siun numéro de sortie de télécommande est sélectionné, seule la sortie de télécommande sélectionnée
fonctionne.

q q - q Manual operation, Motor line: Manual
Manual operation, Motor line Manual operation, Motor line o e e '

All I:"EI Manual hand position LW 2

Stop

Close

o] (el

= =

Sortie de télécommande — apergu Une sortie de télécommande est Fonctionnement manuel sur I'écran
sélectionnée tactile

16 Configuration manquante — menu principal

Tous les composants, sorties de télécommande et groupes de moteur non configurés sont listés ici. Si vous étes connecté au
niveau d'acces 3, il est également possible d'effectuer les configurations a partir de ce menu.

17 Erreur matériel — menu principal

S'il y a une quelconque erreur au niveau du MotorController, elle sera affichée ici. Par exemple, si les sorties de télécommande
ne sont pas configurées, si I'alimentation principale est coupée, ou encore si la station météo n’est pas sélectionnée, etc. Si
vous étes connecté au niveau d'acces 3, il est également possible de procéder aux configurations a partir de ce menu.



18 Visualiser ’'ensemble des détails - menu principal

Pour rendre la configuration du MotorController aussi simple que possible pendant la configuration, il est uniquement possible
de configurer les fonctions les plus utilisées. Sous « Visualiser 'ensemble des détails », toutes les fonctions présentées ci-
dessus apparaissent aux cotés des fonctions détaillées qui ne sont pas utilisées aussi souvent, mais qu’il est possible de
configurer. Si vous étes connecté au niveau d'acces 3, il est également possible d'effectuer les configurations a partir de ce
menu.

Il est possible de visualiser les détails relatifs aux éléments suivants :
Sortie de télécommande
Groupe de moteur
WSK-Link™

Entrée locale

Sortie locale

Météo

Unité d’alimentation

Réseau

Bus KNX

BACnet

Emplacements pour cartes

Se connecter

Fichiers de configuration, USB
Systeme

19 Contrble a distance du MotorController

Il est possible de contréler un MotorController a distance a partir d'un PC ou d'un appareil USB.

Lorsque le MotorController est connecté a un réseau informatique standard (Ethernet), vous avez la possibilité, a partir de n’importe

quel PC en utilisant le programme « WMaFlexiSmokeRemote », de contrdler le MotorController exactement comme si vous étiez

face a lui.

Si le MotorController n’est pas connecté a un réseau, il est possible de le contrdler a distance au moyen d’'une connexion USB en

utilisant le programme « WMaFlexiSmokeRemote ».

Il est possible de télécharger le programme « WMaFlexiSmokeRemote » & partir de nos pages Web (www.windowmaster.com)

sous WCC 310 ou WCC 320.

Le contr6le a distance peut étre configuré dans :

= 1

Configuration du contrdle a distance

Status, Network Adresse IP du MotorController
IP address 10.165.178. 90
Subnet mask 255.255.255i]
Default gateway 10.165.178. 1
Power state networlk On

= 4

Identification de I'adresse IP

Configuration, System Pour activer le contrdle a distance du MotorController, il est
nécessaire d’autoriser le contréle a distance. Ceci s’effectue dans la
LCD rotate view No configuration du systéeme.
Enable parameter set from Yos
network
Enable remote control Yes
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http://www.windowmaster.com/

<§ WMaFlexiSmokeRemote E@I&J

Démarrez le programme « WMaFlexiSmokeRemote » sur le PC

10.165.178.90 Disconnect | -
Status, Network Saisissez I'adresse IP et cliquez sur « Connecter ».
IP address 10.165.178. 90
Subnet mask 255,255.255h
Default gateway 10.165.178. 1
Power state network On

= 4

Connected

.

Capture d'écran du PC lors d’un contrdle a distance
du FlexiSmoke™

20 Mise en service et test de fonctionnement

Dans I'éventualité d’'une erreur matériel, veuillez-vous référer au chapitre 17 « Erreur matériel »
Nous conseillons une mise a jour du logiciel du MotorController pendant la maintenance annuelle !

20.1 Le MotorController est completement installé sans que le voltage

opérationnel soit sollicité
a) Vérifiez 'ensemble des composants mécaniques et électriques et assurez-vous qu’ils ne sont pas endommageés.
b) Veérifiez 'ensemble des connexions des vis et des prises et assurez-vous qu’elles sont bien serrées et/ou correctement
fixées
c) Vérifiez que 'ensemble des composants externes sont bien installés :
1) moteurs +24V : Le module final du moteur est-il inséré dans le dernier moteur ou dans le seul moteur ?

20.2 Avec latension de secteur
Respectez les réglementations concernées !
Connectez les céables secteur et réactivez la tension de secteur.

20.3 Commande individuelle de ventilation

Prétez une attention toute particuliére aux moteurs lors de I'ouverture et de la fermeture. lls ne doivent pas étre perturbés dans
une quelconque position par la structure du batiment.

Veérifiez que les cables des moteurs ne sont ni tirés ni pinceés.

Vérifiez chacune des commandes individuelles de ventilation individuellement.

20.4 Détecteur de vent / pluie

a) Ouvrez les moteurs a I'aide des commandes individuelles de la ventilation de confort.

b) Mouillez le détecteur de pluie, les moteurs vont se refermer completement.

c) Pendant que les moteurs fonctionnent, appuyez sur le bouton Ouvrir de la commande individuelle. Les moteurs ne doivent
ni s'ouvrir ni se fermer !
Exception : Si paramétrés sur un délai de temporisation manuel (fonctionnement manuel aprés communication
automatique).

Si le démarrage s’est déroulé avec succés, montez les portes du MotorController et procédez a une sauvegarde.

Si le démarrage a échoué (erreur sur I'un des processus des tests de fonctionnement), veuillez-vous référer au chapitre 10

« Description des cartes ».

Si nécessaire, vérifiez les fils en les comparant au plan de céblage - voir le chapitre 9 « Plan de cable pour la connexion a WCC
3XX ».

21 Maintenance

Le contrdle et la maintenance doivent uniqguement étre effectués par le fabricant ou un partenaire agréé. Si le MotorController
fait partie d'un systéme de ventilation de fumée, le contrdle et la maintenance dudit MotorController doivent étre signalés par
une indication sur le MotorController et dans le livret de service.

Retirez toutes les saletés du MotorController. Vérifiez que les vis de fixation et les vis de serrage sont bien serrées.
Procédez a un test de fonctionnement sur 'ensemble du systéme (voir chapitre 19 « Commissionnement et test de
fonctionnement »).

Faites réparer les unités défaillantes uniquement dans notre usine. Installez uniguement des piéces détachées originales.

Nous conseillons une mise a jour du logiciel du MotorController pendant la maintenance annuelle !

La durée de vie minimum escomptée du MotorController est de 10 ans.
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21.

1 Accords de maintenance

WindowMaster propose des accords de maintenance pour le MotorController. Contactez notre département de service pour de
plus amples informations : téléphone +44 1536 510990 ou info@windowmaster.co.uk

21.

2 Cartes de remplacement

21.2.1 Remplacement des cartes 3M4, 3M8 et 3KI

ONOORA®NEN 9":“5*’!\"4

1.

Déconnectez le 230 V.

Insérez la carte de remplacement.

Allumez le 230 V.

Attendez que I'affichage se soit complétement éteint avant de retirer la carte.

Le systeme sera de nouveau prét aprés environ 2 secondes.

2.2 Remplacement de la carte 3CP

Enregistrez une sauvegarde de la configuration sur une clé USB (recommandé).

Déconnectez le 230 V.

Attendez que I'affichage se soit complétement éteint avant de retirer la carte.

Insérez la carte de remplacement 3PS.
Insérez la clé USB dans la nouvelle carte.
Allumez le 230 V.

Chargez les paramétres a partir de la clé USB

Le systéme sera de nouveau prét aprés environ 2 secondes.

Si la carte WCA 3CP, qui doit étre remplacée, ne fonctionne pas du tout, passez directement au point 2.

S'’il N’y a pas de sauvegarde des configurations, elles doivent étre saisies manuellement.
Il est ainsi recommandé d’enregistrer une sauvegarde sur une clé USB lorsque le MotorController est en cours de fonctionnement.
Si nécessaire, référez-vous au chapitre 13.11.

21.3
View all details, Power supply
Disable low standby power No
mode
Mains off error time 28 min.
Standby SV 5.0V
Vbat 3.2V

Remplacement :

1.

2.

22 Déclaration de conformité

La batterie vBAT est située sur le PCB
principal.

2. Coupez le secteur 230 V et retirez le fusible
20A de la batterie de secours.

Retirez le couvercle en plastique du PCB
principal en dévissant les 4 vis de fixation.
Retirez la pile bouton en insérant un petit
tournevis dans le c6té droit de la vBAT.
Appuyez fermement vers la gauche et
soulevez.

Insérez la nouvelle pile avec le cbté plus vers
le haut, faites-la glisser sur le cété gauche du
support et appuyez. Remettez le couvercle en
plastique en place.

Rebranchez toutes les alimentations
électriques.

Connectez-vous et allez dans le menu "Voir
tous les détails" - "system" et réglez I'heure et
la date.

Chute de tension sur le vBAT et remplacement

Si la tension VBAT descend en dessous de 1,65 V, une erreur vBAT
apparait dans le menu d’alimentation et la batterie doit étre remplacée.

Type vBAT : 1 pcs. Lithium CR 1220 3V
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Emplacement de la vBAT

Les MotorControllers sont fabriqués et testés conformément aux exigences européennes.
Le systeme total ne doit pas étre mis en service avant qu’une déclaration de conformité pour le systéme total ait été effectuée.

La « Déclaration de conformité » est fournie avec le MotorController sous forme de documents séparés.

)
00

WCA 3CP
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