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1 Beispiel A-1WSC 520, 4 Motorgruppen in einem

Rauchabschnitt

1.1 Beschreibung

Zur Anwendung kommt eine WSC 520 0ISS. Es werden 4 Motorgruppen in einem Rauchabschnitt
angesteuert.

Es stehen insgesamt 8 Motorlinien fir £24V (Standard) Motoren zur Verfigung. 2 Motorlinien werden mit

einer Motorgruppe verknupft.

Alle 4 Motorgruppen sind mit einem Rauchabschnitt verknipft. Jede Motorgruppe wird Uber einen
Liftungstaster angesteuert. 2 Liftungstaster sind mit der RWA-Bedienstelle, und 2 mit den Eingangen des
WSA 510 Moduls verbunden.

Der Rauchabschnitt kann Gber 2 Rauchmelder, 2 RWA-Bedienstellen oder einem BMZ (GLT) System
ausgelost werden. Die Rauchmelder werden direkt an die RWA-Bedienstellen angeschlossen.

Systemiberblick:
- 1 Rauchabschnitt
- 4 Motorgruppen mit 16 Standardmotoren
o Z.B.12xWMX 823-3 (1A je Motor) und 4 x WMU 862-1 (2A je Motor).
- 2 RWA-Bedienstellen
- 4 Liftungstaster
2 Rauchmelder

1.2 Systemubersicht

Motorgruppe 1

=T

Fenster 2

Fenster 1

ML:4S.X1 / Fenster 1
ML:4S.X2 / Fenster 2

)
Fenster 7
Fenster 3

[o] wsks01  (©) wsasoo
M) Motor Hj Luftungstaster

g Y
= @ —® 3
At =

Motorgruppe 2

A
Fenster 8
Fenster 4

A

;i

ML:5S.X3 / Fenster 7
ML:5S.X4 / Fenster 8

Motorgruppe 3

WSC 520 0ISS E3 [

ML:58.X1/ Fenster 5

ML:58.X2 / Fenster 6

ML:48.X3 / Fenster 3

ML:4S.X4 / Fenster 4

GLT Signal
Rauchabschnitt 1

Bild 1 Uberblick des Rauchabschnittes und wie die verschiedenen Komponenten mit der RWA-Zentrale verbunden
sind.
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Rauchabschnitt1

= ML S4.x1 |l ML S4.x2 -
0= MG 1 Tl
& L
R = = B
0) ®
Zha =
| |
wn wn
& MG 3 =
= ML S5.x1 Jll ML S5.x2 b
ML = Motorlinie

MG = Motorgruppe
Bild 2 Uberblick des Rauchabschnittes, Motorgruppen, Motorlinien und Fenster.

WSC 520 0ISS E3

X1 S4 3 S5

X2l x1 | x1
X2
s4.1 g5 |

[E]x3 Sy

8
><

s4-1 s5 ]
X3 3

S4-% S5
X4 | X4-

x

bl

WSA5SP SASMC WSA 510 @ WSA SSMQ| WSA 5SM)

GLT Signal

(o] wsk 501 WSA 300

@ Motor MY Liftungstaster
Bild 3 Uberblick der RWA-Zentrale und wie die verschiedenen Komponenten mit inr verbunden sind.

4/50



1.3 Konfiguratio

n

1.3.1 Einrichtung der FlexiSmoke™
Um die FlexiSmoke™ konfigurieren zu kdnnen, mussen Sie sich auf die 3. Ebene einloggen.

Hardware error

No fire conditions

Configuration

Status

Manual operation

@@=

Please enter PIN

PIN code
N EE 3
N O O
7 | s s | o
X | v
Please enter PIN
PIN code 4321
i EE 3
a | s 6 | <
s | o

7 || s
X | v

vser functions.

0.46 Login level 3
H You have logoed in at level 3.

This level gives access to change the
configuration, see status and control

Ein Warnsymbol erscheint fir Hardwarefehler. Der Grund hierfir
sind angeschlossene Motoren, RWA-Bedienstellen,
Rauchmelder und Liftungstaster die mit der Zentrale zwar
verbunden aber noch nicht konfiguriert sind.

Betatigen Sie das ,Schltssel” Feld.

Geben Sie den PIN-Code (4321) fir die 3 Ebene ein.

In der Ebene 3 kénnen Sie die Konfiguration der RWA-Zentrale
vornehmen.

Bestatigen Sie den PIN Code mit dem Hakchen.

Sie erhalten eine Bestétigung auf welcher Ebene Sie jetzt eine
Zugriffsberechtigung besitzen.
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Hardware error

No fire conditions

Configuration

Status

Manual operation

@@=

4

1.3.2 Spracheinstellung

Die FlexiSmoke™ wird in der Werkseinstellung mit englischem Meniitext ausgeliefert. Die Sprache muss
daher angepasst werden.

Configuration

|Motor line

|Motor group

Break glass unit

Smoke zone

=,

Configuration

Configuration files, SD

Configuration files, USB

System

=,

1

Configuration, System

Language
Backup time stamp

Unsaved changes

English

2013-12-18
09:34:47

Yes

Configuration command |No command

=,

4

Driicken Sie auf das Feld “Configuration” um mit der
Konfiguration zu beginnen.

Driicken Sie 3 Mal die Pfeiltaste.

Dricken Sie die Taste ,System*.

Um die unterschiedlichen Sprachmdglichkeiten zu bekommen
und um diese andern zu kénnen driicken Sie auf das Feld
»English*
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Configuration, System: Language

Wabhlen Sie die gewiinschte Sprache aus.

English Danish

German

X | v

Configuration, System: Language

In diesem Beispiel haben wir Deutsch ausgewahlt und dieses
English Danish wird mit einem Hakchen bestéatigt.

German

X |l v

Konfiguration, System

Driicken Sie ,Zuriick® um in das vorherige Menu zu gelangen.

Sprache Deutsch

. 2013-12-18
Backup Zeitstempel 09:34:47
Nicht gespeicherte J
™ a
Anderungen
Konfigurationsbefehl Kein Befehl

= 4

Hardwarefehler

Keine RWA Ausldsung

|Konriguration

Status

|Manueller Betrieb

- I

1.3.3 Konfiguration der Motorlinien

Konfiguration
guret Driicken Sie das Feld ,Motorlinie” im Unterment Konfiguration.

|Motor|inie

iMotorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt

= 4
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Konfiguration, Motorlinie

sa | |[s4 [s4 lse llss

Alle |, "xz %3 ||x4 %1
55 |55 |55 ol[st
g2 [xs  Jlke  lx1

=,

Konfiguratio

n, Motorlinie, S5 X1

Motortyp 24 V Motor
Motorkenfiguration -

Motorgruppe

=,

Konfiguration,

Motorlinie, 53 X1:

Motorkonfiguration

Keine

Ohne (berwachung

3-4dr. iberwachung

2-4dr. iiberwachung

Haftmagnet, 3-Adr.

Haftmagnet iiberwach.
Nicht eingestellt’|[oruck22s"

X | v

Konfiguration,
Motorkonfigura

Motorlinie, 53 X1:

tion

Keine

Ohne (berwachung

3-4dr. iberwachung

ZAdr. UEEI’I.I.IEC“UI'IQ

Haftmagnet, 3-Adr.

Haftmagnet iiberwach.
Nicht eingestellt |[oruck22s

X

[ v

Konfiguration, Motorlinie, S5 X1

Motortyp +24 \ Motor
Motorkonfiguration G Ohne
Hubzeit 60 5
Motorgruppe -

=,

4

Driicken Sie auf die Motorlinie welche konfiguriert werden soll.
In diesem Beispiel haben wir die Motorlinie S5:X1 (Steckplatz 5,
Motorausgang #1) gewahit.

Dricken Sie die Taste ,Motorkonfiguration”.

Wahlen Sie die Art der Leitungsiberwachung aus.

In diesem Beispiel haben wir ,Ohne Leitungstiberwachung®
ausgewahlt.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Stellen Sie nun die ,Hubzeit* der Motorlinie ein (Offnungszeit der
Motoren die an der betreffenden Motorlinie angeschlossen sind).
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Konfiguration, Motorlinie, 53 %1:

Hubzelt
Hubzeit 60 s
N EE 3
N O O
7 | s s | o
X[ v

Konfiguration, Motorlinie, 53 %1:

Hubzelt
Hubzeit 50s
N EE 3
s | s 6 | <«
7 8 s | o
X[ v

Konfiguration, Motorlinie, S5 X1

Motortyp 24 V Motor
Motorkenfiguration Uhemac“h"u"neg|
Hubzeit 50 s
Motorgruppe =

=,

4

Konfiguration, Motorlinie, 53 %1:

Motoraruppe
N B EERE
s |7 sl o]w]mn
122 | 13

X | v

Konfiguration,

Motorlinie, 53 X1:

Motorgruppe
S KN B EEE
s [ 78] ofw]mn
122 | 13

X1

Geben Sie die Hubzeit in Sekunden ein.

In diesem Beispiel wurde die Hubzeit auf 50 Sekunden
eingestellt.

Bitte bestatigen Sie diesen Wert mit dem Hékchen.

Verknupfen Sie die Motorlinie mit einer Motorgruppe und wahlen
das Feld ,-“ aus.

Wahlen Sie die Motorgruppe aus, mit der die Motorlinie
verknipft werden soll.

In diesem Beispiel ist die Motorlinie nun mit der Motorgruppe 1
verknipft.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.
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Konfiguration, Motorlinie, S5 X1

Motortyp

Motorkonfiguration

Hubzeit

Motorgruppe

=,

24 ¥ Motor

Ohne
iiberwachung

50 s

1

4

Konfiguration, Motorlinie, S5 X1

Man. Betrieb — Auto.

Ahschalt zait 30 Min.
Wahrend des Alarms .
erneute Offnung Nein
Folgesteuerungstyp Keine

=,

1

Konfiguration, Motorlinie, 55_:::1:
1 rms ernevte Offnung

e ihrend des 412

Nein

Ja

X []

Konfiguration, Motorlinie

54
Alle |3

54
ne

54
B3

54
R4

55

55
Re

55
B3

55
%4

51
81

Konfiguration, Motorlinie

Alle

54
21

54
L4

54
B3

54
®d

55
1

55

55
®3

55
R4

51

81

Driicken Sie die Pfeiltaste um weitere Einstellungsoptionen zu
erhalten.

Wenn notwendig, andern Sie den Parameter
~Wahrend des Alarms erneute Offnung” auf ,Ja"“.

Wenn Sie diesen Parameter auf ,Ja“ setzen, wird die Motorlinie
wiederholt versuchen die ,Max Hub Alarm® Position zu
erreichen, wenn dieses beim ersten Versuch nicht erfolgreich
war (VdS Nachtriggerung).

In diesem Beispiel ist ,Nein“ gewanhlt.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Die erste Motorlinie ist jetzt konfiguriert und das Warnsymbol der
konfigurierten Motorlinie ist verschwunden.

Konfigurieren Sie nun alle Motorlinien nach dem vorherigen
Schema.

Bemerkung:

Die nicht verwendeten oder nicht belegten Motorlinien missen
ebenfalls konfiguriert werden. Hier wird der Parameter
.Motorkonfiguration“ = ,Keine“ gesetzt.
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1.3.4 Konfiguration der Motorgruppen

Konfiguration .
'9 ' Dricken Sie auf das Feld ,Motorgruppe®.

|Motor|inie

|Motorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt
= AL

Konfiguration, Motorgruppe

Waéhlen Sie die Motorgruppe aus, welche konfiguriert werden
e el e 6] s

7 8"9 1o||11 12

13

=,

Konfiguration, Motorgruppe, Hr. 1

Verkniupfen Sie die Motorgruppe Nr.1 mit dem Rauchabschnitt.

Steuernden
Rauchabschnitt

Komfort Offene Position 15%
Komfortéffnung—schlieBzeit Os
Sicher’ von Ja

TR S ERGER Dricken Sie ,Zurtick® um in die Motorgruppenauswahl zu
) | ‘ gelangen.

Konfiguration, Motorgruppe, Hr. 1:
Stevernden Rauchabschnitt Wahlen Sie den Rauchabschnitt.

—123|45

6 7"8 9||1o 11

12 13

X | v

Konfiguration, Motorgruppe, Hr. 1:
Steuvernden Rauchabschnitt

—123|45

In diesem Beispiel wurde der Rauchabschnitt 1 ausgewahilt.

s [ 7] ¢ 9||1o 11

12 13

x m \/ Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.
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Konfiguration, Motorgruppe,

Hr. 1

Steuernden
Rauchabschnitt

Komfort Offene Position

15%

Komfortéffnung—schlieBzeit

Os

Sicher’ von
Rauchabschnitt verwenden

Ja

=,

4

Konfiguration, Motorgruppe

1 2||3 4||5

7 8"9 1o||11

12

13

=,

Verknupfen Sie nun alle 4 Motorgruppen mit dem
Rauchabschnitt 1 nach dem vorherigen Schema.

Dricken Sie ,Zurtick® um wieder in das Hauptmenu zu
gelangen.

1.3.5 Konfiguration der RWA-Bedienstellen

Konfiguration

|Motor|inie

|Motorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt

=,

4

alle |[| 1 || >

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

Ringbus ist geschlossen

Ja

Wabhlen Sie das Feld ,RWA-Bedienstelle” aus.

Wahlen Sie das Feld “Alle”.

Diese Konfiguration bezieht sich auf alle RWA-Bedienstellen und
gibt an, ob alle RWA-Bedienstellen untereinander in einem
Ringbus verkabelt sind oder nicht.

12/50



Konfiguration, RWA-Bedienstelle:
Ringbus ist geschlossen

Nein

Ja

X | v

Konfiguration,

RWaA-Bedienstelle:

hlossen

Nein

Ja

X [ ]

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

Ringbus ist geschlossen Nein

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle
—

Alle ||

]

2

E—

=,

Seriennummer

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

1027

Zugewi

Rauchabschnitt

esener

Laftungseingdnge im
Rauchabschnitt benutzen

Ja

Liiftungs- Motorgruppe =

=,

In diesem Beispiel ist es keine Ringbus Verdrahtung, sondern
als Stichverkabelung ausgefuhrt.

Wahlen Sie das Feld ,Nein“ aus und bestatigen dieses mit dem
Héakchen.

Dricken Sie ,Zuriick® um in das vorherige Meni zu gelangen.

Wahlen Sie nun die RWA-Bedienstelle 1 zur weiteren
Konfiguration aus.

Die einzigartige Seriennummer der gewahlten RWA-Bedienstelle
wird gezeigt.

Verknipfen Sie die RWA-Bedienstelle 1 mit dem
Rauchabschnitt.

13/50



Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Zugewiesener Rauchabschnitt

MEE B EE R E
6 7"8 9|| 10 [ 1
2| 13

X | v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:

ener Rauchabschnitt

-l 1 || >3l 2] s
s || 7 ¢ 9|| 10 [ 1
2| 13

X[l v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

Seriennummer

Zugewiesener
—Lauchabechnitt

1027

1

Liftungseingdnge im

Rauchabschnitt benutzen

Ja

Liftungs- Motorgruppe =

=,

4

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Liftungseingdnge im Ravchabschnitt

Nein

Ja

X | v

Konfiguration,

RWaA-Bedienstelle, Hr. 1:

Liiftungseingdnge im Rauchabschnitt

Nein

Ja

Driicken Sie 1 um die RWA-Bedienstelle 1 mit dem
Rauchabschnitt 1 zu verknupfen.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Waébhlen Sie den Parameter ,LUftungseingange im
Rauchabschnitt benutzen” aus.

In diesem Beispiel werden keine Luftungseingdnge mit dem
Rauchabschnitt verknUpft.

Wir méchten nicht alle Motorgruppen, die mit diesem
Rauchabschnitt verknlpft sind, durch diesen Liftungseingang
steuern.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Héakchen.
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Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

Seriennummer
Zugewiesener
Rauchabschnitt
Liftungseingdnge im

Rauchaboechnilli hanul zan

1027

Liftungs- Motorgruppe

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:

iiftungs- Motorgruppe

17 2 |

3 4||5 6

7 8"9 1o||11 12

13

X |l v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

Seriennummer

Zugewiesener
Rauchabschnitt
Liftungseingdnge im
Rauchabschnitt benutzen

Liiftungs- Motorgruppe

=,

1027

1

Nein

1

4

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

Bedienst.+Rauchmelder ist Hicht
ein Rauchabschnitt verwendet
RWA-Bedienstelle piept 1 Nei

. L ein
Min. zur Lokalisierung
Diese RWA-Bedienstelle Nein

léschen

= 1

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Bedienst.+Ravchmelder igt ein

Nicht verwendet

Selber Rauchabschnitt

Anderer
Rauchabschnitt

X | v

Wahlen Sie die Motorgruppen aus die durch diesen
Luftungstaster angesteuert werden sollen.

In diesem Beispiel ist die Motorgruppe 1 mit dem
Luftungseingang verknipft.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Drucken Sie die Pfeiltaste um weitere Einstellungsoptionen zu
erhalten.

Setzen Sie den “Bedienst. + Rauchmelder ist ein
Rauchabschnitt* auf ,Selber Rauchabschnitt®.

Das bedeutet dass der Rauchmelder sowie die Ausltsetaste in
der RWA-Bedienstelle den Alarm im gleichen Rauchabschnitt
aktivieren.

In unserem Beispiel gibt es nur einen Rauchabschnitt.

In diesem Beispiel sind die Rauchmelder und RWA-
Bedienstellen im selben Rauchabschnitt.
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Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Bedienst.+Ravghmelder islein - Bjtte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen
Nicht verwendet |[$¢'Pe" Ravehabschnitt |

#nderer
Rauchabschnitt

X[l v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

Wenn Sie wissen mochten, welches die RWA-Bedienstelle 1

Bedienst.+Rauchmelder ist e physikalisch ist, besteht die Mdglichkeit den RWA-Taster Uber
[ 222220 ein Signalton zu orten.

RWA-Bedienstelle piept 1 Neinh Betétigen Sie hierzu das Feld ,RWA-Bedienstelle piept 1min. zur

HMin. zur Lokalisierung e "
- - Lokalisierung”.
Diese RHA—Bedienstelle

Iéschen

Nein

= 1

Konfiguration, RWa-Bedienstelle. Nr. 1:  Driicken sie ,Ja“ um das Signal zu aktivieren.
RWa-Bedienstelle piept 1 Min. zur Lokal

Nein Ja

X | v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
RWaA-Bedienste i

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Mein || Ja

X |l v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

Konfigurieren Sie nun die RWA-Bedienstelle 2 nach dem
ae I 1 " 5 vorherigen Schema.
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1.3.6 Konfiguration der Rauchabschnitte

Konfiguration . . . .
gurat! Zur Konfiguration des Rauchabschnittes wahlen Sie das Feld

|Motor|inie ,Rauchabschnitt” aus.

|Motorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt
= AL

Konfiguration, Rauchabschnitt

Wahlen Sie den Rauchabschnitt der konfiguriert werden soll.

Alle 1||2 3||4 5

6 7"8 9||1o 11

12 13

=,

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1

Die RWA-Bedienstellen besitzen einen Piezosummer der bei

Reset hdhere Prioritat — i RWA-Ausldsung oder Stérung ein Signalton erzeugt.
- L Nein
RLA_Bodienct (Linio Al
Summer wahrend des Ja Dieser Ton kann (iber den Parameter ,Summer wahrend des
Alarms aktiv s
Alarms aktiv® ein oder ausgeschaltet werden.

Kontrollierter
Rauchabschnitt

Fehler erzeugt RUA . . " L
Auslsung Nein Setzen Sie den ,Summer wahrend des Alarms aktiv” wenn

dieses gewlinscht wird.
= 4

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1:
Summer wdhrend des Alarms aktiv

Nein Ja

X | v

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1:
] des Alarms aktiv

In diesem Beispiel ist ,Nein“ ausgewahlt.

Nein Ja

x " \/ Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.
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Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1

Andern Sie den Parameter ,Fehler erzeugt RWA Auslésung*

Reset hdhere Prioritat — Nein wenn notwendig_
RWA-Bedienst. (Linie A)
Summer wihrend des Neinh Wenn Sie ,Ja” auswahlen wird bei einer Stérung eine RWA-

Alarms aktiv

Kontrollierter
Roauchabechnill

Ausldsung des jeweiligen Rauchabschnittes erfolgen.

Hinweis:
Fehl t RWA : -
;,Sérsfrr,seug Nein Setzen Sie diesen Parameter erst auf ,,Ja“, wenn
M die RWA-Zentrale nach der Konfiguration keine Fehler mehr
- ‘ anzeigt!

1.3.7 Konfiguration der lokale Eingange

Konfiguration Um die lokalen Eingénge zu konfigurieren driicken Sie die

|Motor|inie Pfeiltaste um weitere Einstelloptionen zu erhalten.

|Motorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt
= b

Konfiguration

Betétigen Sie das Feld ,Lokale Eingange*.

Lokale Eingénge

Lokale Ausgange

Typ Wetterstation

CAN-Bus
=) t | 3

Konfiguration, Lokale Eing&nge

Wabhlen Sie den Eingang S1:X2.1 (Steckplatz 1, Eingang X2.1)
53 |s3 ||53 "53 "53 53 um den Eingang zu konfigurieren, der das Signal von dem GLT-

#1 Hz.1 H2.2 He.4 #2.9 nz.7

System oder der BMZ empfangen soll.
53 53 54 54 55 55
£22.8 i3 #3.1 ®o9.2 #5.1 232

= = In diesem Beispiel haben wir Eingang S1:X2.1 gewahlt, aber
w1 k2 jeder der lokalen Eingange auf dem Input-/Output Modul (WSA
510), dem Stromversorgungsmodul (WSA 5PS) oder dem
Motormodul (z.B. WSA 55M) kann hierfir verwendet werden.

-

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51

#z.1 Wibhlen das Feld ,Rauchabschnittsteuerung” aus.

Eingangstyp Bin&r

Rauchabschnittsteuerung =

Motorgruppensteuerung =

Aktiver Status Ein

E= 4
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Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51
#Z.1: Rauchabschnitisteverung

1 2 3 4 5 6

7 8"9"10"11 12

13

X | v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51
Z.1: Rauchabschnitisteverung

1 2 3 4 5 6

7 8"9"10"11 12

13

X | v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51

Az
Eingangstyp Binr
Rauchabschnittsteuerung 1

Funktion in gesteuerten
Rauchabschnitten

Aktiver Status Ein

E= 4

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51
®Z.1: Funktion in gesteverten

- Linie A Linie B Reset
Linie C Linie D LinieE Linie F

Luftung Luftung Luftung Luftung
stopp dffnen schliessen Sicherheit

X | v

Wahlen Sie nun den Rauchabschnitt aus, der mit dem lokalen
Eingang verknupft werden soll.

In diesem Beispiel wird Rauchabschnitt 1 ausgewahit.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Wahlen Sie das Feld ,Funktion in gesteuerten
Rauchabschnitten” aus.

Wabhlen Sie die Funktion Linie A bis Linie F. Diese stellen die
Alarmaktivierung mit unterschiedlichen Prioritaten da.

Linie A hat die hochste Prioritat und muss nach einer Auslésung
wieder zurtickgesetzt werden (Not-Zu)!

Bei alle anderen Linien wird der Alarm nur aktiviert wahrend das
Signal aktiv ist. Der Alarm ist wieder zuriickgesetzt, wenn das
Ausldsesignal nicht mehr aktiv ist. Eine Riicksetzung ist nicht
erforderlich.

Eine ausfuhrliche Beschreibung der unterschiedlichen Linien

finden Sie unter der Anleitung ,FlexiSmoke™ WSC 520 / 540 /
560 Anleitung“ Sektion 13.5 ,Rauchabschnitt”.
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Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51

#Z.1: Funktion in gesteverten
- Linie A| Linie B Reset

Linie C LinieD LinieE LinieF

Liftung Liftung Liftung Liftung
stopp offnen schliessen Sicherheit

X |l v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51

%z
Eingangstyp Bin&r
Rauchabschnittsteuerung 1
Funktion in gesteuerten -
Rauchahschnition Linie B
Aktiver Status Ein

E= ¥

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 51
®Z.1: Aktiver Statug

Aus Ein

X | v

Konfiguration, Lokale Eing&nge

53 53 ] 53 53 53
¥1 Bz k2.2 RZ.4 X2.5 RZ2.7
53 53 54 54 55 55
®e.8 B3 ®5.1 R59.2 ®5.1 89.2
51 51

®2.1 Be.2

=,

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
B

Eingangstyp Binr

Rauchabschnittsteuerung -

Motorgruppensteuerung =

Aktiver Status Ein

E= 4

In diesem Beispiel ist die "Linie B" ausgewahlt. Andere
Prioritaten kdnnen ebenfalls ausgewahlt werden, z.B. ,Linie A“.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Wahlen Sie das Feld “Aktiver Status” aus.

In diesem Beispiel ist ,Ein* ausgewahit.
Dieses bedeutet, dass das Eingangssignal am Kontakt ein
SchlieRer sein muss.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Wahlen Sie den Eingang S3:X2.1 (Steckplatz 3, Eingang X2.1)
um das Luftungssignal (Offnen / Schliel3en) mit der Motorgruppe
3 zu verbinden.

Hinweis: Die Motorgruppe 1 und 2 werden durch Taster
angesteuert, die mit den 2 RWA-Bedienstellen verbunden sind.

Wabhlen Sie das Feld ,Motorgruppensteuerung“ aus.
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Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
A2.1: Molorgruppensteuerung Wahlen Sie die Motorgruppe aus, welche mit dem

1 2 | 3 " 4 | 5 |[ 6 Luftungseingang S3:X2.1 verknuipft werden soll.

7 8"9"10"11 12

13

X | v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
S2.1: Motorgruppensieuerung In diesem Beispiel ist die Motorgruppe 2 ausgewahlt.

123"456

7 8"9"10"11 12

13

X |ﬂ \/ Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53

Az Wabhlen Sie das Feld ,Funktion zur Steuerung der Motorgruppe*
Eingangstyp Binar aus. _ _ o
Diese Funktion wird auf alle Motorlinien der Motorgruppe
Motorgruppensteuerung 2 angewendet, wenn den Eingang aktiviert wird.

Funktion zur $teuerung
der Motorgruppen

Funktion: Kurzzeitiger
Ausgang

E= 4

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53

XZ.1: Funktion zue Steusrunn dor Wahlen Sle ,,(")ffnen“.
- Offnen
Schlieen Stopp
Sicherheit Komfort Offnen

X | v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53

#2.1: Funktion zur Steverung der Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.
- Offnen
Schlieen Stopp
Sicherheit Komfort Offnen

X |l v
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Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53

%z
Eingangstyp Bin&r
Motorgruppensteuerung 2
Funktion zur Steuerung Bffnen
der Motorgruppen
Stopp wenn deaktiviert Nein

E= 4

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
v |

Funktion: Kurzzeitiger
Ausgang

Aktiver Status Ein

Grenzwert Einstellung Kontakt

E= 1

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
®Z.1: Funktion: Kurzzeitiger Ausgang

- Offnen
SchlieBen Stopp
Sicherheit Komfort Offnen

X | v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
®Z.1: Funktion: Kurzzeitiger Ausgang

- Offnen
SchlieBen Stopp
Sicherheit Komfort Offnen

X

v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
B

Aktiver Status Ein

Kontakt

Grenzwert Einstellung

Wenn Sie den ,Stopp wenn deaktiviert Parameter auf ,Ja“
setzen, arbeitet der Taster im ,Totmann Betrieb®.

In diesem Beispiel haben wir uns nicht (=Nein) fur diese
Funktion entschieden, d.h. der Tastereingang arbeitet im
Automatik Betrieb (Mit Selbsthaltung)

Dricken Sie die Pfeiltaste um weitere Einstelloptionen zu
erhalten.

Betatigen Sie das Feld ,Funktion: Kurzzeitiger Ausgang“ um die
Funktion zu wéhlen die fir alle Motorlinien der Motorgruppe
gelten wird, wenn der Eingang kurzzeitig aktiviert wird (Standard
weniger als 400ms), z.B. einen Stopp Befehl im 0.g. Automatik
Betrieb.

Wenn keine Funktion ausgewabhlt ist, wird die Funktion die unter
~Funktion zur Steuerung der Motorgruppe® eingestellt ist,
ausgefuhrt.

Dieses ist unabhangig davon wie lange der Eingang aktiviert ist.

Wahlen Sie das Feld “Stopp” aus.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Driicken Sie das Feld ,Zurtick®.

22/50



Konfiguration, Lokale Eing&nge

53 53 53 3 53 53
w1 Bz Re.2 2.4 R2.9 RZ.7
53 53 54 54 55 55
RZ.8 B3 ®5.1 R9.2 ®9.1 89.2
51 51

®2.1 Re.2

-

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53

RZ.2

Eingangstyp

Rauchabschnittsteuerung

Motorgruppensteuerung

Aktiver Status

-

Binar

Ein

4

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
®Z.2: Motorgruppensteverung

1 2 3||4 5 || 6
7 8||9|| 10 || 1| 12
13

X | v

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
®Z.2: Funktion zur Stevervng der

Offnen

Schliefen

Sicherheit

X | v

Sto

Komfort

PP
Offnen

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53
®Z.2: Funktion zur Stevervng der

Offnen

SchlieBen

Sicherheit

X | v

Sto

Komfort

PP
Offnen

Wabhlen Sie den Eingang S3:X2.2 (Steckplatz 3, Eingang X2.2)
aus, um das Liftungssignal (Offnen / Schliel3en) mit der
Motorgruppe 2 zu verbinden.

Wiederholen Sie die Schritte die Sie gerade fur S3:X2.1
durchgefuhrt haben fur die weiteren Eingénge.

Dricken Sie das Feld ,Funktion zu Steuerung der Motorgruppe®.
Diese Funktion wird auf alle Motorlinien der Motorgruppe
angewendet, wenn den Eingang aktiviert wird.

Hier wahlen sie dieses Mal ,SchlieRen” statt ,Offnen” aus.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.
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Konfiguration, Loka
Re.2

Eingangstyp

Motorgruppensteuerung

Funktion zur Steuerung
der Motorgruppen

Stopp wenn deaktiviert

-

le Eingdnge, 53

Binar

2

Schliefen

Nein

4

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53

Be.2

Funktion: Kurzzeitiger
Ausgang

Aktiver Status

Grenzwert Einstellung

Ein

Kontakt

-

1

Konfiguration, Lokale Eingdnge, 53

RZ.2

Aktiver Status

Grenzwert Einstellung

Ein

Kontakt

1

Konfiguration, Lokale Eing&nge

=,

Konfiguration

53 53 53 53 53 53
¥1 RZA 2.2 RZ.4 X2.5 RZ2.7
53 53 54 54 55 55
®e.8 B3 ®5.1 R59.2 ®5.1 89.2
51 51

®2.1 Be.2

Lokale Eingénge

Lokale Ausgénge

Typ Wetterstation

CAN-Bus

=,

Driicken Sie die Pfeiltaste um zu weiteren Einstellungsoptionen
zu gelangen.

Betatigen Sie das Feld ,Funktion: Kurzzeitiger Ausgang“ um die
Funktion zu wéhlen, die fur alle Motorlinien der Motorgruppe
gelten wird, wenn der Eingang kurzzeitig aktiviert wird (Standard
weniger als 400ms), z.B. einen Stopp Befehl im 0.g. Automatik
Betrieb.

Wenn keine Funktion ausgewahlt ist, wird die Funktion die unter
~Funktion zur Steuerung der Motorgruppe® eingestellt ist,
ausgefuhrt.

Dieses ist unabhangig davon wie lange der Eingang aktiviert ist.

Wahlen Sie das Feld ,Stopp“ aus und bestatigen Sie diese
Auswahl mit dem Hakchen.

Driicken Sie auf das Feld ,,Zurtick”.

Um die Eingange S3:X2.4 und X2.5 (Steckplatz 3, Eingang X2.4
und X2.5) zu konfigurieren, und mit Motorgruppe 4 zu
verknipfen, wiederholen Sie die Schritte.

Die RWA-Zentrale ist jetzt entsprechend unserem Beispiel
Projekt konfiguriert und bereit fir die Inbetriebnahme.
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2 Beispiel B -1 WSC 520, 4 Motorgruppen in einem

Rauchabschnitt = KNX

2.1 Beschreibung

Zur Anwendung kommt eine WSC 520 KIMM. Es werden 4 Motorgruppen in einem Rauchabschnitt
angesteuert.

Es stehen insgesamt 8 MotorLink® Motorlinien zur Verfiigung. 2 Motorlinien werden mit einer Motorgruppe
verknupft.

Alle 4 Motorgruppen sind mit einem Rauchabschnitt verkniipft. Jede Motorgruppe wird tber einen KNX-
Luftungstaster angesteuert.

Der Rauchabschnitt kann Gber 2 Rauchmelder, 2 RWA-Bedienstellen oder einem BMZ (GLT) System
ausgelost werden. Die Rauchmelder werden direkt an die RWA-Bedienstellen angeschlossen.

Systemiberblick:
- 1 Rauchabschnitt
- 4 Motorgruppen mit 16 MotorLink® Motoren
o Z.B.12 x WMX 823-3 (1A je Motor) und 4 x WMU 862-1 (2A je Motor).
- 2 RWA-Bedienstellen
- 4 Luftungstaster die Uber den KNX-Bus verbunden sind.
- 2 Rauchmelder

Siehe Beispiel A fir Raum/Gebaude unter Pkt. 1.2 Systemiberblick.
2.2 Systemubersicht

Rauchabschnitt1
= ML S4.x1 ML S4 .x2 =
=
5 MG 1 ;
o &
] = = B
o ®
e & =
| | oo
1) (7]
7 MG 3 -,?
= ML S5.x1 Jll ML S5.x2 =
ML = Motorlinie

MG = Motorgruppe
Bild 4 Uberblick des Rauchabschnittes, Motorgruppen, Motorlinien und Fenster.
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WSC 520 KIMM E3

Iﬂ’“ s4p sst
IE] X1 x1—4)( 1)
X2
sadssl ()
: x2 | x24——(w)
| sS4 85 M)
| xs | xaf——@
l -
KNX $4 385 1—(M)
| X4 X4——J<M\

BMS Signal

WSASSPI!! ASMGKNm WSA 510 l WSA 5ML |l WSA 5ML
(] wsk 501 WSA 300

B R A
(M) Motor Y Liftungstaster

Bild 5 Uberblick der RWA-Zentrale und wie die verschiedenen Komponenten mit ihr verbunden sind.

2.3 Konfiguration

Siehe Beispiel A bezlglich der Konfigurationsebene, der Spracheinstellung sowie der Konfiguration der
Motorgruppen, lokalen Eingdnge und Alarmsignale des GLT-Systems.

2.3.1 Konfiguration der Motorlinien

Hardwarefehler . ) . . . .
Dricken Sie das Feld ,Konfiguration” um die Konfiguration zu

Keine RWA Auslésung beginnen.

|Konriguration

Status

|Manueller Betrieb
- 1

Konfiguration

Driicken Sie das Feld ,Motorlinie“.

|Motor|inie

Motorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt

= 4
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Konfiguration, Motorlinie

54
lle &4

54
B3

54
R4

55

55
Re B3 H

-S| N

51
81

=,

Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Motortyp MotorLink™
Erwartete Anzahl an Hicht
Motoren eingestelly

Motorgruppe

=,

Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1:
Erwartete Anzahl an Motoren

Keine 1 2 )
4 Haftmagne{|Hicht
eingestellt
Auto.
Detek.
Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1:
Erwartete Anzahl an Motoren
Keine 1 2 )
4 Haftmagne{|Hicht
eingestellt

X | v

Auto.
Detek.

Driicken Sie auf die Motorlinie welche konfiguriert werden soll
In diesem Beispiel ist S4.X1 (Steckplatz 4, Motorausgang #1)
grun weil ein Motor verbunden, und dieser geschlossen ist.

Driicken Sie das Feld ,Erwartete Anzahl an Motoren”.

Wabhlen Sie die Anzahl der an der Motorlinie angeschlossenen
Motoren aus und bestétigen dieses mit dem Hakchen.

Die FlexiSmoke™ wird die im Menu eingestellte Anzahl an
Motoren, mit denen die an der MotorLink® Karte
angeschlossenen Motoren vergleichen. Wenn die beiden Werte
identisch sind, Ubernimmt die FlexiSmoke™ den Wert des
Parameters in das Feld ,Erwartete Anzahl an Motoren®. Wenn
eine Unstimmigkeit zwischen den gefundenen und der
eingestellten Anzahl an Motoren festgestellt ist, wird die
FlexiSmoke™ ,Anzahl gefundener Motoren“ zeigen. Dies ist ein
Fehlerzustand der behoben werden muss. Das Problem liegt oft
in der Verkabelung zwischen der FlexiSmoke™ und den
Motoren.

Bemerkung; Wenn die FlexiSmoke™ keine angeschlossenen
Motoren an dem Motorausgang entdecken kann, wird die
Zentrale den Parameter auf ,Keine” setzen und keine
Fehlermeldung mehr anzeigen.
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Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Motortyp MotorLink™

Erwartete Anzahl an 1
oboron

Motorgruppe -

Erwartete Anzahl an Keine

¥erriegelungsmotoren

=,

4

Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1:

Motoraruppe
N B EERE
s |7 sl o]w]mn
122 | 13

X | v

Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1:

X []

Motorgruppe
- W 2fafla]s
s [[7 8] ofw]mn
122 | 13

Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Motortyp MotorLink™
Erwartete Anzahl an 1
Motoren

Motorgruppe 1
Erua!rtete Anzahl an Keine
VYerriegelungsmotoren

=,

4

Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Manuelle Geschwindigkeit 75%
Auto.-Geschwindigkeit 30%
Man. Betrieb — Auto. .
Abschaltzeit b
Wahrend des Alarms Nein

erneute Offnung

=,

Tt [ 3

Wahlen Sie die ,Motorgruppe® aus, um die Motorlinie mit einer
Motorgruppe zu verkntpfen.

Wahlen Sie die entsprechende Motorgruppe und bestatigen
diese Auswahl mit dem Hakchen.

Setzen Sie die ,Erwartete Anzahl an Verriegelungsmotoren” auf
.Keine” und bestétigen dieses ebenfalls mit dem Hakchen.

Um z.B. die Geschwindigkeit &ndern zu kdnnen driicken Sie die
.Pfeiltaste nach unten®.

Wenn notwendig andern Sie die manuelle oder automatische
Geschwindigkeit.

Je schneller die Motoren laufen umso lauter sind diese.
WindowMaster empfiehlt die Motoren im Automatikbetrieb auf
30% Geschwindigkeit einzustellen. Dadurch werden die
Gerausche auf ein Minimum reduziert.
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Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1:

Manuelle Geschwindigkeit

75%

Manuelle Geschwindigkeit
+1 || +10 Max.
-1 || -0 Min.

X | v

Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1:

Manuelle Geschwindigkeit

90%

Manuelle Geschwindigkeit
+1 || +10 Max.
- || -10 || Min.

X ]

Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Manuelle Geschwindigkeit 0%
Auto.-Geschwindigkeit 30%
Man. Betrieb — Auto. .
Abschaltzeit b
Wahrend des Alarms Nein

erneute Offnung

=,

Tt [ 3

Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1: Man.

Betrieb - Auto. Abschaltzeit

Man. Betrieb — Auto.

Abschaltzeit 30 Min.
1 2 3
4 " S 6 || <=
7 |8 | 9 | o

Konfiguration, Motorlinie, 54 ¥1: Man.

Betrieb - Auto. Abschaltzeit

Man. Betrieb — Auto.

Abschalt 25 Min.

1 | 2 3
4 | 5 6 || <=
s | o

7 | s
X | v

In diesem Beispiel wird die manuelle Geschwindigkeit
(Handbedienung) mit dem drticken der Felder ,+1” und ,+10”
von 75% auf 90% Geschwindigkeit erhoht.

Stellen Sie die gewiinschte Geschwindigkeit ein und bestéatigen
die Eingabe mit dem Hakchen.

Wenn notwendig andern Sie die ,Man. Betrieb — Auto.
Abschaltzeit”.

Nach einem Handbefehl (z.B. Liftungstaster) werden fur den
eingestellten Zeitraum (Standard 30 min) Automatik Befehle z.B.
vom NV Comfort® iber KNX von der FlexiSmoke™ ignoriert.
Der Handbefehl wird in diesem Zeitraum nicht von der
Luftungsregelung tbersteuert.

In diesem Beispiel wurde die ,Man. Betrieb — Auto. Abschaltzeit”
von 30 Minuten auf 25 Minuten geéndert und mit dem Hakchen
bestatigt.
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Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Manuelle Geschwindigkeit 0%
Auto.-Geschwindigkeit 30%
Man. Betrieb — Auto. 25 Min.

Abschaltzeit

Wihrend des Alarms
erneute Offnung

Nein

=) 1+ 3

Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Max. unerwarteter
Uberstrome 255
Max. unerwarteter 0

Uberstréme (Motor)

Folgesteuerungstyp Keine

= 1

Konfiguration, Motorlinie, 54 X1: Max.
unerwarteter Uberstrime

Max. unerwarteter Uberstréme 255

1||2 3

s | s 6 | <«

7 | s
X | v

Konfiguration, Motorlinie, 54 X1

Max. unerwarteter 0
Uberstréme
Folgesteuerungstyp Keine

= 1

Konfiguration, Motorlinie

i+ T[54 [se s

Alle |lgq "xz %3 "xa %1
55 |[s5 |ls5 st
k2 [xs  Jlka  lxs

Driicken Sie die Pfeiltaste um weitere Einstellungsoptionen zu
erhalten.

Die ,Max. unerwarteter Uberstrome* sollten auf ,0“ gesetzt
werden, hachdem die Motoren der Motorlinie bei geschlossenem
Fenster ihren Nullpunkt erhalten haben.

Sobald die Motorlinie 5 Mal geschlossen wurde, wird die
Abschaltposition als neuen Nullpunkt ibernommen.

Wenn der Parameter auf O eingestellt wurde, werden die
Motoren zukinftig keinen neuen Nullpunkt mehr annehmen und
eine Fehlermeldung erzeugen, wenn die Schlieposition z.B.
durch einen mechanischen Fehler nicht erreicht werden kann.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Konfigurieren Sie nun alle Motorlinien nach dem vorherigen
Schema.
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>\

lle 54 54 54 54
81 H B3 R4

55\
\

A1

N
o
(4, ]

V

=,

2
55 55 51
B3 Rd 81

Wenn alle Motorlinien richtig konfiguriert sind, sind die
Warnsymbole verschwunden.

2.3.2 Konfiguration der RWA-Bedienstellen

Konfiguration

|Motor|inie

|Motorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

alle |[| 1 || >

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

4

Ringbus ist geschlossen

Ja

=,

e Binghusg ist geschlossen

Konfiguration, RWA-Bedienstelle:

Wahlen Sie das Feld ,RWA-Bedienstelle“ aus.

Wabhlen Sie das Feld “Alle”.

Diese Konfiguration bezieht sich auf alle RWA-Bedienstellen und
gibt an, ob alle RWA-Bedienstellen untereinander in einem
Ringbus verkabelt sind oder nicht.

In diesem Beispiel ist es keine Ringbus Verdrahtung.

Nein

Ja

Bestatigen Sie dieses mit dem Hakchen.
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Konfiguration, RWA-Bedienstelle

Wahlen Sie nun die RWA-Bedienstelle 1 zur weiteren
ate Il 1 " 5 Konfiguration aus.

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1
Verknupfen Sie die RWA-Bedienstelle mit dem Rauchabschnitt.

Seriennummer 1027

Zugewiesener

Rauchabschnitt
Liftungseingdnge im Ja
Rauchabschnitt benutzen

Liftungs- Motorgruppe =

= 4

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Zugewiesener Rauchabschnitt

= 1 2 3 4 5

6 7"8 9||10 1

12 13

X | v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Zugewiesener Rauchabschnitt Driicken Sie 1 um die RWA-Bedienstelle 1 mit dem

- 1 > 3 4 5 Rauchabschnitt 1 zu verkniipfen.

s [ 7] ¢ 9||10 1

12 13

X |M v Bitte bestéatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1
Wahlen Sie den Parameter ,LUftungseingange im

Rauchabschnitt benutzen” aus.

Seriennummer 1027

Zugewiesener 1
—Rauchahcchnitt

Liftungseingdnge im Ja

Rauchabschnitt benutzen

Liftungs- Motorgruppe =

= 4
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Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Luftungseingange im Rauchabschnitt In diesem Beispiel werden keine Liiftungseingéange mit dem

Nein | I Rauchabschnitt verkniipft.

Wir méchten nicht alle Motorgruppen, die mit diesem
Rauchabschnitt verknupft sind, durch diesen Liftungseingang
steuern.

X | v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Luftungseingange im Rauchabschnilt Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Nein Ja

X[l v

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1
Drucken Sie die Pfeiltaste um weitere Einstellungsoptionen zu

Seriennummer 1027 erhalten.

Zugewiesener 1
Rauchabschnitt
Liftungseingdnge im
Rauchabschnitt benutzen

Nein

Liiftungs- Motorgruppe =

= 4

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

Setzen Sie den “Bedienst. + Rauchmelder ist ein

Bedienst.+Rauchmelder ist Hen) Rauchabschnitt* auf ,Selber Rauchabschnitt”.
ein Rauchabschnitt —""1| Das bedeutet dass der Rauchmelder sowie die Auslésetaste in
3. HEIEe Emael 2 AR 1 Nein der RWA-Bedienstelle den Alarm im gleichen Rauchabschnitt
Min. zur Lokalisierung "
Diese RWA—Bedienstelle auslost.

Nein In unserem Beispiel gibt es nur einen Rauchabschnitt.

léschen

= 1

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:
Bedienst.+Ravchmelder ist ein

Selber Rauchabschnitt

Nicht verwendet

Anderer
Rauchabschnitt

X | v
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Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1:

BEdiEI'IStJRaUPIILI‘J.ﬂ.F_I’_ISJ_P_Iﬂ_

Nicht verwendet ||

Selber Rauchabschnitt

#nderer
Rauchabschnitt

X [ ]

Bedienst.+Rauchmelder ist
ein Rauchabschnitt
RWA-Bedienstelle piept 1
HMin. zur Lokalisierung
Diese RHA—Bedienstelle

Konfiguration, RWA-Bedienstelle, Hr. 1

Iéschen

=,

Konfiguration, RWA-Bedienstelle

Selber

auchabschnitd

Nein

Nein

1

Alle

1||2

=,

In diesem Beispiel sind die Rauchmelder und RWA-
Bedienstellen im selben Rauchabschnitt.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Konfigurieren Sie nun die RWA-Bedienstelle 2 nach dem
vorherigen Schema.

2.3.3 Konfiguration der Rauchabschnitte

Konfiguration

|Motor|inie

|Motorgruppe

RWA-Bedienstelle

Rauchabschnitt

=,

4

Konfiguration, Rauchabschnitt

alle || 1 || > || 3 || a || s
s [ 7] s] s || 10 [ 1
2| 13

Zur Konfiguration des Rauchabschnittes wahlen Sie das Feld
»Rauchabschnitt” aus.

Waéhlen Sie den Rauchabschnitt 1 aus.
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Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1

Reset héhere Prioritat —
RWA-Bedienst. (Linie A)

Nein

Summer wdhrend des
Alarms aktiv

Ja

Kontrollierter
Rauchabschnitt

Fehler erzeugt RWA
Auslésung

Nein

=,

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1

4

Linie B

RWA-Offnungsposition 100%
Liftungsbefehle verwenden Ja
Liftungsbefehle von den Ja
Slaves verwenden
Windgeschwindigkeitsgrenze 1.0 m/s

= 1

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1:

100%

Linie B
Linie B
RWA-Offnungsposition
+1 +10 Max.
-1 | -10 Min.

X | v

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1:

0%

Linie B
Linie_E_?.
RWA-Offnungsposition
+1 +10 Max.
- || -10 || win.

x[7]

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1

Linie B

RYA-Offnungsposition 0%
Liftungsbefehle verwenden Ja
Caftungsbefehle von den Ja
Slaves verwenden
Windgeschwindigkeitsgrenze 1.0 m/s

= 1

Driicken Sie die Pfeiltaste um weitere Einstellungsoptionen zu
erhalten.

Wabhlen Sie das Feld “Linie B — RWA-Offnungsposition” aus.

In den meisten Féllen wird bei RWA-Ausldsung eine
Fensteréffnung von 100 % gewiinscht. Es gibt aber Falle, wo die
Fenster bei einer RWA-Auslosung schliel3en sollen.

Reduzieren Sie den Wert fiir ,Linie B RWA-Offnungsposition”
von 100 % auf ,0 %".
Verwenden Sie hierfir die Felder ,-10” oder ,Min.”.

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.

Setzen Sie den ,Liftungsbefehle” verwenden” auf ,Nein*.
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Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1:

Liiftungsbefehle verwenden

Nein

Ja

X | v

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1:
1] verwenden

Nein

Ja

X [ ]

Konfiguration, Rauchabschnitt, Hr. 1

Linie B
RWA-Offnungsposition

Liftungsbefehle verwenden

Liftungsbefehle von den
Slaves verwenden

Windgeschwindigkeitsgrenze

0%

Nein

Ja

1.0 m/s

=,

1

Bitte bestatigen Sie diese Auswahl mit dem Hakchen.
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2.3.4 KNX Konfiguration
Diese Anleitung geht davon aus, dass Ihnen der Umgang mit KNX bekannt ist und Sie Erfahrung mit der
ETS4 Software besitzen. Nachfolgend werden nur FlexiSmoke™ spezifische Themen beschrieben.

1. Importieren Sie die ETS4 Applikation der FlexiSmoke™ (WSA 5MC KNX.knxprod), sowie die ETS
Applikation des Luftungstasters lhrer Wahl, in IThre ETS Datenbank. Fir unser Beispiel verwenden
wir das ABB US/U2.2 Universal Interface.

2. Legen Sie ein Projekt an und fiigen Sie ein FlexiSmoke™ und 4 Liftungstaster Geréte hinzu.

3. Stellen Sie die FlexiSmoke™ Parametern wie unten angezeigt ein:

Device: 1.1.200 WSC1.1 - W5C Sox
Allgemein
Einbausteckplatz 3 Modultyp [510 v|
Einbausteckplatz 4 Medultyp [5ML;’ 55M v|
Einbausteckplatz 5 Medultyp [5ML;’ 55M v|
Anzahl von Motorgruppen 4 %:
Anzahl von RWA-Zonen 1 g:
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4. Stellen Sie die Parameter der Liiftungstaster entsprechend ein, dass bei gedriickter Taste ein Wert

gesendet wird.

,Offnen” Befehl - Wert = 127, ein ,SchlieRen“ Befehl - Wert = 129, ein ,Stopp*“ Befehl -

Wert = 0.

Device: 1.1.20 Z05-51 U5/U2.2 Universal-Schnittstelle, 2fach,UP

Allgemein
Kanal &
Kanal B

Funktion des Kanals

Eingang ist bei Betatigung

Unterscheidung zwischen kurzer und

langer Betdtigung

Reaktion bei kurzer Betdtigung

gesendeter Wert
[0..255]

Reaktion bei langer Betatigung

gesendeter Wert
[0..255]

Lange Betadtigung ab:
Basis

Faktor [2..255]

Entprellzeit

Device: 1.1.20 £05-51 US/U2.2 Universal-5chnittstelle 2fach, UP

Allgemein
Kanal A
Kanal B

Funktion des Kanals

Eingang ist bei Betatigung

Unterscheidung zwischen kurzer und

langer Betatigung

Reaktion bei kurzer Betdtigung

gesendeter Wert
[0...255]

Reaktion bei langer Betatigung

gesendeter Wert
[0...255]

Lange Betatigung ab
Basis

Eaktor [2..255]

Entprellzeit
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lWert / Zwangsfiihrung

[geschlossen

e

[ 1-Byte-Wert [0..255]

0

[ 1-Byte-Wert [0..255]

127

[lﬂﬂms

4

[SOms Entprellzeit

[Wert / Zwangsfihrung

[geschlossen

e

[ 1-Byte-Wert [0..255]

0

[ 1-Byte-Wert [0..255]

129

[li}[lms

4

[EGms Entprellzeit




5. Legen Sie eine Gruppeadresse fir jede Motorgruppe an und verkniipft das FlexiSmoke ™
MG_0x_Hand_relative_position Kommunikationsobjekt { |l;!| 2 MG_01_Hand_relative_position
} mit dem entsprechenden Liftungstaster Kommunikationsobjekt.

Abhéngig von dem Luftungstaster Objekt verwenden Sie die eingerichteten Gruppeadressen fir die

4 Motorgruppen, siehe nachfolgend.

4 G roup Addresses

0o Dynamic Folders
0 Commaon Data
ik
ik

1 Zane Data

2 'WEA Data WEC 1-8

2 MotarLine Data WEC 1-8
4 MotorLine Data WEC 1-8
5 NV-Comfort

7 Push Button

7/0 Move Pos

7/1 Step Pos

7/2 Hand Pos

7/2/0Z1-51

7/2/1 702-51
74242 73-51
7/2/374-51
& Motorline Manuel WEC 1-8
9'WSCData
10 SmokeZoneData
11 MLDataWsC1-7
13 MGDataWsC

Cbject + | Device

~ )20 71-51

l:l 1: Eingang A -kurz - Telegr. Wert (0..255)  1.1.20 701 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
l2!| 2: Eingang A -lang - Telegr. Wert (0..255) 1.1.20 701 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
l:| 2: MG_01_Hand_relative_Position - Relativ F 11200 WSCL1 - WSC 5ux

l2!| 8: Eingang B -kurz - Telegr. Wert (0..255) 1.1.20 701 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
l2!| 9: Eingang B -lang - Telegr. Wert (0..255) 1120 201 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
~) TSI Z02-51

lzl 1: Eingang A -kurz - Telegr. Wert (0..255)  1.1.21 702 -51 US/UZ2.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
l:l 2: Eingang A -lang - Telegr. Wert (0..255)  1.1.21 702 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
l2!| 7: MG_02_Hand_relative_Position - Relativ F 11200 WSCL.1 - WSC Dxx

l2:| 8: Eingang B -kurz - Telegr. Wert (0..255) 1.1.21 702 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
l:| 9: Eingang B -lang - Telegr. Wert (0..255) 1121 702 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
&) i2f273-51

I:I 1: Eingang A -kurz - Telegr. Wert (0..255)
I:I 12: MG_03_Hand_relative_Position - Relativ
lzl 21 Eingang A -lang - Telegr. Wert (0..255)
l:l 8: Eingang B -kurz - Telegr. Wert (0..255)
l2!| 9: Eingang B -lang - Telegr, Wert (0...255)
A ) 7f2/3 74-51

I:I 1: Eingang A -kurz - Telegr. Wert (0..255)
I:I 17: MG_04_Hand_relative_Position - Relativ
I:I 21 Eingang A -lang - Telegr. Wert (0..255)
I:I 8: Eingang B -kurz - Telegr. Wert (0..255)
l:l 9: Eingang B -lang - Telegr, Wert (0...255)

1.1.22 703 -51 US/U2.2 Universal-Schnittstelle 2fach, UP
1.1.200 WSCL.1 - WSC Sux

1.1.22 703 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
1.1.22 703 -51 US/UZ.2 Universal-Schrittstelle, 2fach, UP
1.1.22 703 -51 US/UZ.2 Universal-Schrittstelle, 2fach, UP

1.1.23 704 -51 US/U2.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
1.1.200 WSCL.1 - WSC Sux

1.1.23 704 -51 US/U2.2 Universal-Schnittstelle 2fach UP
1.1.23 704 -51 US/UZ.2 Universal-Schnittstelle, 2fach, UP
1.1.23 704 -51 US/UZ.2 Universal-Schrittstelle, 2fach, UP

6. Programmieren Sie die FlexiSmoke™ und das Liftungstasterinterface mit der ETS.

Sollte die FlexiSmoke™ keine Fehler mehr anzeigen, so ist diese jetzt fertig konfiguriert und betriebsbereit
und kann auf Funktion Uberprift werden.
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3 Beispiel C-1WSC 520, 3 Motorgruppen in einem
Rauchabschnitt und Regensensor

Im Gegensatz zu Beispiel A und B enthélt Beispiel C keine Screenshots von den verschiedenen
Konfigurationsstufen, sondern nur eine kurze Beschreibung von dem, was konfiguriert werden muss. Fur
eine detailliertere Beschreibung wie die Konfiguration durchgeftihrt wird, schauen Sie bitte Beispiel A
und/oder B an.

3.1 Beschreibung

Zur Anwendung kommt eine WSC 520 KIMM. Es werden 3 Motorgruppen in einem Rauchabschnitt
angesteuert.

Es stehen insgesamt 8 MotorLink® Motorlinien zur Verfligung. 2 Motorlinien steuern die Fassadenfenster an.
Jede Fassade wird mit einer Motorgruppe verknipft und 4 Motorlinien steuern die Dachfenster und werden
mit einer dritten Motorgruppe verknupft.

Alle 3 Motorgruppen sind mit einem Rauchabschnitt verknipft. Jede Motorgruppe wird Gber einen
Luftungstaster angesteuert.

Der Rauchabschnitt kann tber eine RWA-Bedienstellen oder 2 Rauchmelder, sowie der BMZ (GLT) System
ausgeldst werden. Die Rauchmelder werden direkt an das WSA 510 Moduls angeschlossen.

Wenn Fehler in dem Rauchabschnitt entstehen, wird ein Signal an die BMZ oder das GLT System geschickt.

Ein Regensensor ist mit dem System verbunden, so dass bei Regen ein ,Sicherheit’-Signal zum Schliel3en
der Dachfenster gesendet wird.

Systemuberblick:
- 1 Rauchabschnitt
- 3 Motorgruppen mit 6 MotorLink® Motoren
o Z.B. 12 x WMX 823-3 (1A je Motor) Max. insgesamt 12A und 4 x WMU 862-1 (2A je Motor)
Max insgesamt 8A.
- 1 RWA-Bedienstellen
- 3 Liftungstaster
- 1 Regensensor

3.2 Systemubersicht

Dachfensler
Motorgruppe 3

R

Facadefenster
Motorgruppe 2

Facadelensler
Motorgruppe 1

Bild 6 Ubersicht des Hauses und wie die Fenster / Motorgruppen platziert werden kénnten.
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Rauchabschnitt 1

MG 3
ML S5.x1 |l ML S5.x2 |l ML S5.x3 8 ML S5.x4

MG 1
ML S4.x1 ML S4.x2

ML = Motorlinie
MG = Motorgruppe

Bild 7 Uberblick des Rauchabschnittes, Motorgruppen und Motorlinien.

%7 -

WSC 520 KIMM E3

S,
I

|§ I X2 @
Al —)

Hss -l — (M)
X3 (M)

g5 | (M)
T— KM)@

= x

WSA 5SP BWSA 5Md KiDfl WSA 510 i WSA 5SML il WSA 5ML
e — e

_Alarm von BMZ (GLT)

< Fehler zu BMZ (GLT)
[l

(o] wsk 501 WSA 300
@ Motor WY Liftungstaster

Wind / Regensensor
Bild 8 Uberblich der RWA-Zentrale und wie die verschiedenen Komponenten mit ihr verbunden sind.

3.3 Konfiguration
Siehe Beispiel A beziglich der Motorlinien, Motorgruppen, Liftungstaster, Alarmsignale der BMZ (GLT)
Systems und Rauchzone mit RWA-Bedienstellen.

3.3.1 Konfiguration der lokalen Ausgange

3.3.1.1 Konfiguration des Fehlersignals zur BMZ
Um die Konfiguration des lokales Ausgangssignal anzufangen:

Driicken Sie ,Konfiguration® - ,Pfeiltaste nach unten® - ,Lokale Ausgange*
Wabhlen Sie ,S3, X4.1/2”
Setzen Sie ,Ausgangstype” zu ,Binarer Ausgang”
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Setzen Sie ,Durch Rauchabschnitte gesteuert” zu ,1”
Driicken Sie ,Rauchabschnitt Ausgangsfunktion” und wahlen Sie ,Alle Fehler”

Der bindre Ausgang wird aktiv (ON) wenn Rauchabschnitt 1 einen Fehler meldet.

3.3.2 Konfiguration der lokalen Eingange
3.3.2.1 Konfiguration der Regen-Sicherheit
Um die Konfiguration des lokalen Eingangssignals anzufangen:

Driicken Sie ,Konfiguration” - ,Pfeiltaste nach unten” - ,Lokale Eingdnge*
Waéhlen Sie ,S1 X2.2” um den digitalen Eingang der mit dem Regensensor verknipft ist zu konfigurieren.
Stellen Sie sicher, dass nichts in der ,Rauchabschnittsteuerung” ausgewahlt ist.

Driicken Sie ,Motorgruppesteuerung” und wéahlen Sie Motorgruppe ,3”
Driicken Sie ,Funktion: Kurzzeitiger Ausgang” und wéhlen Sie ,Sicherheit*.

Eine Aktivierung des Eingangssignals wird jetzt ein "Sicherheit" Signal an die Motorgruppe 3 -
Dachfenster - senden.

In ,Alle Angaben ansehen” - ,Motorgruppe” - ,3” kann die ,Tatsachliche Maximalposition” in %
eingestellt werden, den Standardwert ist 0%.

3.3.2.2 Konfiguration der Rauchmelder
Um die Konfiguration des lokales Eingangssignals anzufangen:

Driicken Sie ,Konfiguration” > ,Pfeiltaste nach unten” - ,Lokale Eingange”
Wabhlen Sie ,S3 X1” um den Eingang des Rauchmelders zu konfigurieren

Driicken Sie ,Rauchabschnittsteuerung” und wahlen Sie ,1”.

Driicken Sie ,Funktion in gesteuerten Rauchabschnitten” und wahlen Sie ,Linie B”.

,Linie B” (Rauchmelder Prioritat B) wird in der Regel fir Rauchmelder verwendet. Entsprechend der

RWA-Strategie des Gebaudes kann die entsprechende Funktion (Prioritat) fur die jeweilige Anwendung
ausgewahlt werden.
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4 Beispiel D — 1 WSC 540, 5 Motorgruppen in einem
Rauchabschnitt, Regen, Windrichtung- und
Windgeschwindigkeitssensoren.

Wwindrichtungsabhéngiger Rauch- und Warmeabzug.

4.1 Beschreibung

Zur Anwendung kommt eine WSC 540 KIMM KMMO. Es werden 5 Motorgruppen in einem Rauchabschnitt
angesteuert. Es stehen insgesamt 7 MotorLink® Motorlinien zu Verfligung.

2 Motorlinien steuern die Fassadenfenster, jede Fassade wird mit einer Motorgruppe verknUpft.

4 Motorlinien steuern die Dachfenster und sind mit 2 Motorgruppen verknlpft (z.B. Norden und Sid).

1 Motorlinie steuert interne Klappen, die mit der flinften Motorgruppe verknipft sind.

Die Motorlinien die die Fassadefenster und die internen Klappen steuern werden zur Sektion 1 der WSC 540
verbunden. Die Motorlinien die die Dachfenster steuern, werden zu Sektion 2 der Zentrale verbunden.

Das Gebaude fordert nur einen Rauchabschnitt, den wir hier als Rauchbereich 1 bezeichnen. Um den
Rauchbereich 1 konfigurieren zu kdnnen, muss eine Master-Slave-Verbindung zwischen dem
Rauchabschnitt (z.B. Rauchabschnitt 1) in Sektion 1 und dem Rauchabschnitt (z.B. Rauchabschnitt 5) in
Sektion 2 hergestellt werden.

Die Sensoren der Wetterstation werden mit der Sektion 2 verbunden, die RWA-Bedienstelle wird mit der
Sektion 1 verbunden.

4.2 Systemiubersicht

Rauchbereich 1 |

\

Sektion 1 - MG 2 (Fassade - nach Norden)

) Sektion 1
Sektion 1 Rauchabschnitt1

MG 3
ML S5.x3

Sektion 2 - MG 2 (Dach - nach Norden)

ML S4.x1 ML S4.x2
l ‘ Section 2
Rauchabschnitt 5
Sektion 2 - MG 1 (Dach - nach Stden)
ML S3.x1 ML S3.x2 /

Internal
dampers

Sektion 1 - MG 1 (Fassade - nach Siiden)

2 w4

ML = Motor line
MG = Motor group

Bild 9 Uberblick des Rauchbereichs, der Rauchabschnitte, Motorgruppen und Motorlinien.
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WSC 540 KIMM KMMO E3

T B op <
0

Sektion 1 Sektion 2
| s3-1-s4 OPR
x1 | x1 —(W)
S3 s4 M)
x3 | X2 | X2 (M)
S3 S4
X3 X3
wx | S3 S4
X4 X4
WSASSP.WSI\SMC KN’ WSA 510 il WSA SML Il WSA SML y: WSA 5Md ‘WsA SML ll WSA 5ML
__AlarmvonBMZ (GLT) |

Fehler zu BMZ (GLT) Elﬂ Eb EIEI

(o] wsks01 WSA 300

M) Motor [aM  Liftungstaster
WLASS!  —p WOW 202
OTOwow 201

Bild 10 Uberblich der RWA-Zentrale und wie die verschiedenen Komponenten mit ihr verbunden sind.

4.3 Konfiguration
Siehe friihere Beispiele bezlglich der Motorlinien, Motorgruppen, RWA-Bedienstellen, Liftungstaster und
Alarmsignale des BMZ (GLT) Systems.

4.2.1 Konfiguration des CAN Bus
Konfiguration des CAN Bus

In Sektion 1
Dricken Sie “Konfiguration” - “Pfeiltaste nach unten” - “CAN-Bus”
Setzen Sie “MC ID” =1
Setzen Sie “CAN-Bus Modus” = “unabhangiger Bus”

In Sektion 2
Driicken Sie “Konfiguration” - “Pfeiltaste nach unten” > “CAN-Bus”
Setzen Sie “MC ID” = 2
Setzen Sie “CAN-Bus Modus” = “ unabhéangiger Bus ”

4.2.2 Konfiguration Rauchabschnitt 1
In Sektion 1 wird folgendes verknupft
a. Die Motorlinie S4.x1 mit der Motorgruppe 1.
b. Die Motorlinie S5.x2 mit der Motorgruppe 2.
c. Die Motorlinie S5.x3 mit der Motorgruppe 3.

d. Die Motorgruppe 1, 2 und 3 mit dem Rauchabschnitt 1.

e. Die RWA-Bedienstelle mit dem Rauchabschnitt 1.
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In Sektion 2 wird folgendes verknupft
a. Die Motorlinie S3.x1 und 3.x2 mit der Motorgruppe 1.
b. Die Motorlinie S4.x1 und 4.x2 mit der Motorgruppe 2.

c. Die Motorgruppe 1 und 2 mit dem Rauchabschnitt 5.

Siehe frihere Beispiele beziiglich der Verknlpfung von Motorlinien mit Motorgruppen und Motorgruppen mit
Rauchabschnitten.

Master-Slave Konfiguration:

In Sektion 2
Driicken Sie “Konfiguration” - “Rauchabschnitt” > “5” > “Pfeiltaste nach unten” > “Slave 1 dieses
Rauchabschnittes”
Wahlen Sie “1” um das ID 1 zu wahlen = “1” noch einmal, um Rauchabschnitt 1 in Sektion 1 zu wahlen

Rauchbereich 1 ist jetzt konfiguriert, mit Sektion 2 und Rauchabschnitt 5 als Master in Sektion 1
Rauchabschnitt 1.

4.2.3 Konfiguration eines windrichtungsabhangigen Rauch- und Warmeabzuges
Die Fassadenfenster sollen unabhéngig der Windrichtung bei RWA-Ausldsung 6ffnen. Die Dachfenster
sollen nur 6ffnen wenn der Wind nicht aus der Richtung kommt in der die Fenster montiert sind. D.h. die
Dachfenster, die nach Norden ausgelegt sind, sollen SchlieBen wenn der Wind aus nérdlicher Richtung
kommt. Andernfalls sollen diese bei RWA-Auslésung 6ffnen. In Sektion 2 wendet Motorgruppen 1 nach
Siden und Motorgruppe 2 nach Norden.

Driicken Sie “Konfiguration” = “Motorgruppe” - “1” - “Pfeiltaste nach unten” > “Windrichtung, welche
bei Alarm geschl. werden sollen”

Wabhlen Sie “165°”, “180°” und “195°”

Driicken Sie “Konfiguration” = “Motorgruppe” - “2” - “Pfeiltaste nach unten” > “Windrichtung, welche
bei Alarm geschl. werden sollen®

Wahlen Sie “345°”, “0°” und “15°”

4.2.4 Konfiguration der Sensoren der Wetterstation
In diesem Beispiel werden alle die Sensoren der Wetterstation mit Sektion 2 Der WSC 540 verbunden.

4.3.1.1 Konfiguration der Windrichtung und Windgeschwindigkeitssensoren
Siehe Abschnitt 10.2 in der WSC 5xx Bedienungsanleitung beziiglich Installation der WOW 201, WOW 202
und WOW 204 Windsensoren.

Driicken Sie “Konfiguration” > "Pfeiltaste nach unten” 2> “Typ Wetterstation”
Setzen Sie “Sensortyp” = “WOW”

4.3.1.2 Konfiguration des Regeneingangssignals

Um das Regen-Sicherheitssignal von eine Sektion der RWA-Zentrale zu einer andere zu senden, ist es
notwendig das Regeneingangssignals mit dem Rauchabschnitt zu verkniipfen und eine Master-Slave-
Verbindung herzustellen. Die Master-Slave-Verbindung muss zwischen allen Rauchabschnitten mit
Motorlinien hergestellt werden, welche auf das Regensignal reagieren sollen.

In diesem Beispiel wird das Regeneingangssignal mit der Sektion 2 / Rauchabschnitt 5 verkntipft. Das Signal
wird zu den Motorlinien, die mit Sektion 1, Rauchabschnitt 1 verknipft sind geschickt.

Die Motorlinie S5.x2 in Sektion 1, die die internen Klappen ansteuert, miissen so konfiguriert werden das
diese nicht auf das Regen-Sicherheitssignal reagieren.

In Sektion 2
Driicken Sie “Konfiguration” - “Lokale Eingange” - “S1.x2.1”
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Setzen Sie “Rauchabschnittsteuerung” = “5”
Setzen Sie “Funktion in gesteuerten Rauchabschnitten” = “Liftung Sicherheit”

In Sektion 1
Driicken Sie “Konfiguration” - “Motorgruppe” - “3” wahlen Sie die Motorgruppe der mit Motorlinie S5.x2
verknupft ist.
Setzen Sie “Sicher von Rauchabschnitt verwenden” = “Nein”

Die WSC 540 KIMM KMMO ist jetzt fertig konfiguriert und betriebsbereit.
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5 Beispiel E -2 WSC 540, 4 Motorgruppen in 3
Rauchabschnitten, Konfiguration eines Master-Slave

kontrollierten Rauchabschnittes
5.1 Beschreibung

In einem Gebaude mit einem grof3en Atrium, miissen alle Atriumdachfenster im Brandfall 6ffnen. Die
Fassadenfenster missen nur in dem jeweiligen Rauchabschnitt bei Auslésung 6ffnen.

Aufgrund der Kabellangenbegrenzung, werden die Halfte der Atriumdachfenster zu einer RWA-Zentrale
(WSC1) in dem einen Teil des Gebaudes verbunden, wahrend die andere Hélfte zu einer anderen RWA-
Zentrale (WSC2) in anderer Stelle des Gebaudes verbunden werden.

Wir werden 2 Stiick WSC 540 0SS0 0SS0 E3 RWA-Zentralen verwenden um das erforderliche System
aufzubauen.

Da die Atriumfenster mit zwei verschiedene RWA-Zentralen verbunden sind, werden die Rauchabschnitte
mit den Atriumfenstern in einer Master-Slave Konfiguration konfiguriert. Diese Konfiguration ermdglicht die
Erstellung eines Rauchbereichs.

Die 2 Rauchabschnitte, die die Fassadenfenster in den beiden Teilen des Gebaudes kontrollieren, werden
beide als kontrollierter Rauchabschnitt des Atriumrauchabschnittes konfiguriert. Wenn einer der beiden
Fassaden Rauchabschnitte ausgeldst wird, wird jeweils der Atriumrauchabschnitt mit ausgeldst.

5.2 Systemubersicht

WSC2
Sektion 1 - MG 1 Fassade (WSC2. Sektion 1 - MG 1)
Rauchabschnitt1 ML S3.x1 ML S3.x2 ML S4.x1
i )
WSC2 Atrium (WSC2. Sektion 2 - MG 2)
Sektion 2 - MG 2 ML S3.x1 ML S3.x2
Rauchabschnitt 2
ML S4.x1 ML S4.x2
; K J
Rauchbereich 1 7 4
WSC1 Atrium (WSC1. Sektion 2 - MG 2)
Sektion 2 - MG 2 ML S3.x1 ML S3.x2
Rauchabschnitt 2
ML S4.x1 ML S4.x2
\ J
WSC1 .
Sektion 1 - MG 1 Fassade (WSC1. Sektion 1 - MG 1)
Rauchabschnitt 1 ML S3.x1 ML S3.x2 ML S4.x1

ML = Motor line
MG = Motor group

Bild 11 Uberblick des Rauchbereichs, der Rauchabschnitte, Motorgruppen und Motorlinien.
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Bild 12 Uberblich der RWA-Zentrale und wie die verschiedenen Komponenten mit inr verbunden sind.

5.3 Konfiguration

Sehen Sie sich bitte die friheren Beispiele an. Hier erhalten Sie eine detaillierte Beschreibung wie die
unterschiedlichen Elemente (Motorlinien, Motorgruppen, RWA-Bedienstellen, Liftungstaster, GLT,
Regensensoren, Wetterstationen usw.) mit Hilfe des Touchpanels konfiguriert werden soll.

In diesem Beispiel, werden nur die bendétigten Systemanforderungen beschrieben, welche zur Konfiguration
bendtigt werden. Weiterhin erhalten Sie eine Erklarung der Grinde fir die gewahlte Konfiguration.

5.3.1 Konfiguration der CAN-Bus

Die CAN ID einer Sektion an dem CAN- Bus muss eindeutig sein. Deshalb konfigurieren Sie die CAN ID wie
unten beschrieben:

WSC1.Sektionl = 1

WSC1.Sektion2 = 2

WSC2.Sektionl = 3

WSC2.Sektion2 = 4

5.3.2 Basiskonfiguration

Verknipfen Sie die Motorlinien mit den Motorgruppen, die Motorgruppen mit den Rauchabschnitten und die
RWA-Bedienstellen mit den Rauchabschnitten wie oben in der Systemibersicht gezeigt.

48/50



5.3.3 Konfiguration eines Rauchbereichs

Die Atriumdachfenster werden vom Rauchabschnitt 2 der Sektion 2 von der WSC1 und Rauchabschnitt 2
der Sektion 2 von der WSC2 kontrolliert. Um den Rauchbereich 1 herzustellen, ist eine Master-Slave
Verbindung zwischen den beiden Rauchabschnitten notwendig.

Konfigurieren Sie den Rauchabschnitt 2 in WSC1/Sektion 2 als Master des Rauchabschnittes 2 in
WSC2/Sektion 2.

5.3.4 Konfiguration einer kontrollierten Rauchabschnittsverbindung

Damit die Fassadenrauchabschnitte den Atriumrauchbereich auslésen, und nicht umgekehrt, muss eine
kontrollierte Verbindung verwendet werden. In dieser Verbindung werden die Signhale von dem kontrollierten
Abschnitt geschickt aber nicht umgekehrt.

Die kontrollierte Verbindung kann nur zwischen Abschnitte der gleiche Sektion eingestellt werden und nicht
zwischen unterschiedlichen Sektionen. Es ist daher notwendig 2 ,virtuelle“ Slave-Rauchabschnitte zu
Rauchbereich 1 anzulegen. Wir nennen diese Abschnitte virtuell, weil keine Hardware mit diesen
Abschnitten verknipft ist. Die virtuellen Abschnitte sind nur notwendig um die kontrollierte Verbindung
zwischen die Fassaderauchabschnitte und den Atrium Rauchbereich 1 herzustellen.

5.3.4.1 Konfiguration eines “virtuellen” Slave Rauchabschnittes
Konfigurieren Sie den Rauchabschnitt 2 der WSC1/Sektion 2 als Master des:
Rauchabschnitt 13 der WSC1/Sektion 1 (virtueller Abschnitt)
Rauchabschnitt 13 der WSC2/Sektion 1 (virtueller Abschnitt)

Rauchabschnitt 2 in WSC1/Sektion 2 hat jetzt 3 Slaves.
- Rauchabschnitt 13 der WSC1/Sektion 1 (virtueller Abschnitt)
- Rauchabschnitt 13 der WSC2/Sektion 1 (virtueller Abschnitt)
- Rauchabschnitt 2 der WSC2/Sektion 2 (tatsachlicher Abschnitt)

5.3.4.2 Konfiguration einer kontrollierten Verbindung
Konfigurieren Sie Rauchabschnitt 1 der WSC1/Sektionl mit dem Rauchabschnitt 13 in der gleichen Sektion.
Konfigurieren Sie Rauchabschnitt 1 der WSC2/Sektionl mit dem Rauchabschnitt 13 in der gleichen Sektion.

In WSC1/Sektionl
Driicken Sie “Konfiguration” = “Rauchabschnitt ” - “1” “Kontrollierter Rauchabschnitt ”
Setzen Sie “Kontrollierter Rauchabschnitt” = “13”
Setzen Sie “Funktion Ziel Rauchabschnitt” = “Linie A” und “Reset”

Widerholden Sie die Konfiguration fiir die WSC2/Sektionl

Die WSC 540 0SS0 0SS0 E3 ist jetzt fertig konfiguriert und betriebsbereit.
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6 Abkilrzungen

BGU
BMS
BMZ
GLT
MG
ML
SZ

RWA-Bedienstelle (break glass unit)
Building Management System
Brandmeldezentrale
Gebaudeleittechnik

Motorgruppe

Motorlinie

Rauchabschnitt (smoke zone)
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