WindowMaster A/S KNX

CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort

Applikation Programm Beschreibung
27. Mai 2016

Applikationsprogrammbeschreibung

Produktfamilie: Steuereinheit

Produkttyp: RWA-Zentrale / Comfort-controller

Hersteller: WindowMaster A/S

Name: CompactSmoke™ (WSC 3xx) und FlexiSmoke™ (WSC 5xx)
RWA-Zentrale Modul und Comfort-controller (WCC 3xx)

Applikationsname: WxC xxx

Applikationsversion: 0.4

Inhalt

e o= L SR 1

O (U o] G T a1 o TR o] o 1= 1 o TV o = RSP SR 8

R - 1 0 = (= PPN 9

T CoTa 11T 1 o T g E o] o ][] G o Ut 12
3.0. MG 1 MaX POSItION EINGANE....ciiiiiiiiiiieiei ittt e ettt e e e e e sttt e e e e e s s s sabbteeeeesssssasbbsaeeeessssssnsssnnens 12
3.1. MG 1 Hand absolutte POSITION.......c.uuiiieiiie ettt et e et e e e e ree e e e abae e e e aba e e e enreeeeennnes 12
3.2. MG 1 Hand relative POSITION..........uiiiieeee ettt et e e e e e e e s etrre e e e e e e e e braaeeeeeeeeennsrnnees 12
3.3. MG 1 AULO POSITION eeeiiiiiiieeiee ettt ettt e e e s ettt e e e e e s s sttt e e e e e e s s saasbbaeeeeessesassssaeaeessssssnssssnaees 13
3.4 IMIG L STATUS .ueviuiiiiiiiiiiiit e nnnn 13
3.5. MG 2 MaX POSItION EINGANE.....iiiiciiiiiiiiieiiiiiiitteee e ettt e e e e s sttt ee e e s s ssabraeeeeeesssssasbssaeeeessssssssrsneees 13
3.6. MG 2 Hand absolutte POSItION.......c.uuiiiiiiieecciiee ettt e s e e e bee e e e aba e e e s abeeeeenaees 14
3.7. MG 2 Hand relative POSITION........cccuiiiieiiie ettt e ettt e et e e et e e e e ate e e e eaaae e e esabaeeeenreeaeensens 14
3.8. MG 2 AULO POSITION eeiiiiiiieeiei ittt ettt e e e s s sttt e e e e e e s sttt eeeeeesessatbbaeeeeessssassssaaaeessssssssrnneees 14
3.9, IMIG 2 STALUS .evvvrieiieeiiiiiiiitee e e e ees sttt e e e s s ettt e e e e e e s st abetaeeeesssssabbaeeaaeeesssassssbaaeeeessssasssbaaeeesesnssssrsnaees 14
3.10. MG 3 MaXx POSItION EINGANE.....uuuuuuuiiuuiiiiiiti s aan 14
3.11. MG 3 Hand absolutte POSItION ......uuiiiiiiiieciiiie ettt e et e e s ee e e e e e e s saba e e e e abeeeesaees 15
3.12. MG 3 Hand relative POSIHION.....ccccuiiiiciiie ettt e e s e e e e e e s e abaee e snbeeeeennses 15
3.13. MG 3 AULO POSITION euuvreiiiiitiiiiii s nnnnan 15
3L14. IMIG 3 STATUS wevvteeeeiiiiiiiiiieee e ettt e e e s s sttt e e e e e s et be e e e e e e s s s bbbt e aaeeese et bbaaeaeeeeeea bt baaeeeeeeenannrrrraees 15
3.15. MG 4 MaX POSItION EINGANE....uuuuuuiiiiiiiiiii s 15
3.16. MG 4 Hand absolutte POSItION .......eeieiiiieiiiieeee ettt e e e e e e e e e e e e e enarnaee s 16
3.17. MG 4 Hand relative POSIHION.......ccuiiiiciiie ettt ettt e e tee e s e avre e e e e e s e e e e s eabeeeeennnees 16
3.18. MG 4 AULO POSITION ettt s 16
0 S TR AV, (R Y - 1 U 16
3.20. MG 5 MaX POSItION EINGANE....uuuuuuiuiiiiiiiiiii s 16
3.21. MG 5 Hand absolutte POSItION .......ceeeiiiieiiiiiee ettt e e e e e e e e e e e e narnaee s 17
3.22. MG 5 Hand relative POSITION.........uiiiieii ittt e e et e e e e e e e e ae e e e e e s e eennarnnees 17
3.23. MG 5 AULO POSTTION ettt aan 17
0 B AV (I T - | U 17

WindowMaster A/S 1 | Seite



CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort

KNX
Applikation Programm Beschreibung
27. Mai 2016

3.25. MG 6 MaxX POSItION EINGANG.......uuiiiiiiiiii ittt ettt e e e e e sttt e e e e s e s eirree e e e e e s e s ansseneeeas 17
3.26. MG 6 Hand absolUtte POSITION ...cccuuiiriiiiiiieiiee ittt ettt ettt ste e sae e e saae e ste e saeessaneesneas 18
3.27. MG 6 Hand relative POSITION......ciiiiiiiiie ettt et ste e sbe e e saae e sbe e saeessabeesneas 18
3.28. MG 6 AULO POSITION «.eeeeiiiiieiee ettt e e ettt e e e e e s sttt e e e e s s s asbbeeeeeeesesannsssaaeeeessesannsrneaens 18
3.29. IMIG 6 SEATUS «.vteeiiiuiiiie ettt ettt ettt e ettt e e sttt e st b e e e sttt e e s s abbe e e s bt e e e e bbe e e e e abe e e e e abeeeeenabeee s e abeeeeenanes 18
3.30. MG 7 MaX POSItION EINGANE....uuuuuuuuiuiiiiiiiiiiiii s snnn 18
3.31. MG 7 Hand absolutte POSITION ......uuiiiiiiiiiiiiie ettt ettt e e s e e s s e e s s e e e s sabeeessnanes 19
3.32. MG 7 Hand relative POSITION......ciiiiiiriee ettt ettt ettt e sbe e e saae e ssbeesaeessaneesneas 19
3.33. MG 7 AULO POSITION Levvtuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiitii s annnnnn 19
7 B Y G Ay - | 13PTSR 19
3.35. MG 8 MaX POSItION EINGANE....uuuuuuuuiuiiiiiiiiiiii e snnn 19
3.36. MG 8 Hand absolUtte POSITION ....ccuiiiiieiiiieiieecies ettt ettt et e s e e saae e snteesaeeesnneeeneas 20
3.37. MG 8 Hand relative POSIHION.....ccccuiiiiiiiie ettt et e e s aee e s e e e s abe e e e sabeeeeenares 20
3.38. MG 8 AULO POSITION ..uuviiuiiiiiieiiitiiiiit s ssnnnnnnnn 20
R 1Y LG I - | ([ O P TP UPPPP 20
3.40. MG 9 MaX POSItION EINGANG....ccuiiiiiiiiiii ittt e e e e s s s erare e e e e e s s st reeeeeessssnsnsseees 20
3.41. MG 9 Hand absolUtte POSITION .....cueiiieiiiiieiiiecies ettt e st e e sae e s be e e saae e steesaeeesnneeenees 21
3.42. MG 9 Hand relative POSIHION.....ccccuiiiiiiiic ettt ettt et e e s bee e e s e e e s e e e s eabeeeeenanes 21
3.43. MG 9 AUTO POSITION 1eeeiiiiiiieiei ittt ettt e e e e s ettt e e e e s s st bt e e e e e e s e sabbbteeeeessssassssaeaeesesnssnsssrnaes 21
Y LG I - | ([ P TSP OPPPP 21
3.45. MG 10 MaX POSItION EINGANG.....uuuiiiiiiiiiiiiiiiiieee ettt ettt e e e s s s seree e e e e e s s ssbbraeeeeeesssnsnsnnees 21
3.46. MG 10 Hand absolUtte POSITION ......ciiiciiiiiiiiiicciiee ettt e e e s bee e s e e e s nbee e e e nnnes 22
3.47. MG 10 Hand relative POSITION.......ccuiiiiieeiieciee ettt s sttt e e sate e sve e e s aaeesnteesneeesnneeenees 22
3.48. MG 10 AULO POSITION ..uvviiiieiiiiiiiiiiiieeee e e ettt e e s s sttt eeeessssssebbteeeeeessssatrbaeeeeessssssssssneeeessssssnssrsneees 22
3L49. IMIG 10 SEATUS .eeeeeeiiiieeiiieee ettt e et e sttt e sttt e e s bt e e s a b bt e e s bb e e e s b b e e e e e b e e e s e nbe e e e e nreee e e reeeseaanes 22
3.50. MG 11 MaXx POSItiON EINGANE.....uuuuuuuuuiiiiuiuic s aan 22
3.51. MG 11 Hand absolutte POSITION ......ccocueiiiiiiriieiiiieieeeee ettt st ettt sia e s e 23
3.52. MG 11 Hand relative POSIION.......c.ciiiiiiiiiieiee ettt ettt e sabe e saae e sabeesaes 23
3.53. MG 11 AULO POSITION ..euuueieitiiiiieiiitiii s s nsnsnnnannnnnn 23
Y S Y G B Y - 1 F L TP P PP OPPPP 23
3.55. MG 12 MaX POSItION EINGANG......uuiiiiiiiiiiiiiiiiiieee ettt e e e e s sttt e e e e s s ssirareeee e s s s sssbbsaaeeessssssnsssnnenes 23
3.56. MG 12 Hand absolutte POSITION ......cccueieciieiiiieciie ettt st e st sne e svee e sneeenees 24
3.57. MG 12 Hand relative POSIION. ......c.ciiiiiiiiiieriee ettt ettt ettt e st e b e saae e sabeesaes 24
3.58. MG 12 AULO POSITION ..uuviiiiiiiiiiiiiiiiieeee e e ettt e e e e s sttt e e e s s s sbbbteeeeeesssssstraaeeeeessssssssseaaeessssssnssrnneees 24
3.59. IMIG 12 STATUS eeeeiieiieieeeetee ettt ettt e e e e e ettt e e e e e e s b bt e eeeeee e e nsebee e e e e e e e e nnbraeeeeeeeeeannrneees 24
3.60. MG 13 MaX POSItION EINGANEG....uuuuuuiiiuiiiiiii s 24
3.61. MG 13 Hand absolutte POSITION ......covveiiiiiiiiieiiie ettt sttt et sae e e s e 25
3.62. MG 13 Hand relative POSITION......c.uuiiiiiiiicciee ettt e s s e e s s e e s sabeeessnanees 25
3.63. MG 13 AULO POSITION .evuriiiiiiiiuiiiiiiiiiiiiii s ann 25
3.4, IMIG 13 STATUS .eeiieiiieiee ettt ettt e e e e e ettt e e e e e e s abbe et e e e e e e e abebeteeeeeee e e nbreeeeeeeeeeannnrneees 25
T T 1Y | Yol o1 1 T=T YT o P O PSR PPP 25
3.66. ML 1 MaX POSITION EINGANE ...uuueuiiiiiiiiii s 26
3.67. ML 1 Hand absolUtte POSITION ..ciccuuiiiiiiiiiiiiiiie ettt s e e s e e s s abee e s s 26
3.68. ML 1 Hand relative POSITION ....coiiiiiiiiiieeeeiee ettt s e s s e e s s abe e e s s abee e s snaneas 26
WindowMaster A/S 2 | Seite



CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort

KNX
Applikation Programm Beschreibung
27. Mai 2016

3.69. IMIL 1 AUTO POSITION <.ttt ettt ettt e e e e e sttt e e e e e s s abbbeeeeeeeeesannssraeeeeeesesannnrnnaeas 26
3.70. ML 1 AKEUEIIE POSITION c..tiiiiiieeiieeiieerie ettt ettt et s e et e e sate e sbe e sateesabeeessteesabeesnnneesaseesnees 27
3.71. ML 1 AKEUEIIE M@X POSITION ..eiuiiiiiiieiiee ettt sttt site st e st e s sabe e sbe e e sate e sbeeesateesabaesnneessabeesneas 27
372, IMIL 1 IMIOTOF SEATUS ... e 27
IR 2 T 1Y, I 1V o o T gl =Y o1 1= USRS 29
7SV | M 1Y/ o' o] i - =YYl ] Fo 1Y =1 o SR 29
3.75. IMIL 2 SCRIIESSEN.....tttieiiteee ettt et e e et e e e st e e s s bt e e e e s ssbeeesansbeeeeensbeeeeesseneeesreeesennsens 30
3.76. ML 2 MaX POSITION EINGANE ...uuutiiiiiiiiiiiiii e 30
3.77. ML 2 Hand absolutte POSITION ....cccviiiiiiiiiiiiiee sttt sttt et sate e ste e saee s saneesneas 30
3.78. ML 2 Hand relative POSITION ....cciiciiiiiciiiec ettt et ee e s s e e s e e s s sabe e e s eabeeesenanes 30
3.79. IMIL 2 AUTO POSITION 1.ttt ettt e e e ettt e e e e e et e e e e e s e e s b e e e e e e e sesnnneneeeas 30
3.80. ML 2 AKEUEIIE POSITION . tiiitieeeiie ettt ettt sttt e et e e sae e st e et e e st e et e e e bt e e ssseeensaeesnseesnneeesnseesnses 31
3.81. ML 2 AKtUEIIE MaX POSITION ...uviiiiiiiiiiciiie ettt e st e e e s bee e e s e e e e sabe e e e sabeeesennses 31
3.82. IMIL 2 IMIOTOK SEATUS ...ttt ettt e e e e e ettt e e e e e e e e bt e e e e e e s e snnnereeeeeeesesannneneeeas 31
IR T 1V 1V o o] gl =Y o 1= S S 31
7/ \Y/ | M |V o] o] g =1 o] 0] [o 1Y =] o USSP 31
IR Lo 1V IR BT 1T =T o PSSR 32
3.86. ML 3 Max POSITION EINGANE ..eeeiuiiiiiiieiee ittt ettt e e e e sttt e e e e s s ssataeeeee e s s s ssabtsaeeeeessssnsssnnaes 32
3.87. ML 3 Hand absolutte POSITION ...ccc.uiiiiiiiiieciiie ettt e e s e e s e e e s abee e e eares 32
3.88. ML 3 Hand relative POSITION ......ciiiiiiiiee ettt cies sttt ettt e st e e s e et e e snte e sve e e saaeesnteesnnaeesnneesnnes 32
3.89. IMIL 3 AUTO POSITION 1.ttt ettt ettt e e e e e s sttt e e e e e s s s abbbaeeeeessssanssbsaeaeesesssassrnnaes 32
3.90. ML 3 AKEUEIIE POSITION .. uiiiiiiiiieeeiiiee e citee ettt e e e s e e e s abe e e e s asbeeeeessbaaeeesseeeesnseeessnnsees 33
3.91. ML 3 AKEUEIIE MAX POSITION ..ceuviiieiieciee ettt ettt ettt e et e st e e et e e sate e sbeeesaaeesnteesnneessnseesnnes 33
3.92. IMIL 3 MOTOT SEATUS ...ttt et e e e re e e e e e s s s e e e e e e e s e e nee e 33
3.93. ML 3 MOTOF FENIET ...ttt ettt ettt e sab e st s bb e e sabe e e sabeesabeesnaeesabeesnsas 33
VY] | I |V o] o] =Yl o] Fo Y =1 o NSRRI 33
3.95. IMIL 4 SCRIIESSEN....ei ettt ettt ettt ettt e sttt e stbe e s abeesbe e e sabeesabeesbbeesabaeesabeesasaesanaeesabeesnses 34
3.96. ML 4 Max POSITiON EINGANE ..iivieiiiiiiieieiiiiiiteee e e e ettt e e e s s sttt eee e e s s ssbbbaaeeeessssassssaaeeessssssnssssneees 34
3.97. ML 4 Hand absolUtte POSITION ....cccviiiieiiiieeciee ettt e siee et ee e s ve e e s ae e snteesveeesnneeenees 34
3.98. ML 4 Hand relative POSITION ......coiiiiiiiiieiiiesiee sttt ettt ettt e sate e s e e st e sare e snaeesabeesneas 34
3.99. ML 4 AULO POSITION .eeiiiiiiiieiiiiie ettt ettt ettt s e e e et e e s ib e e s sbbe e e s e s reeeseanbeeesenreeesenrenesennnens 34
I 0O Y | Y =Y | L= o T o Y o SRS 35
3.101. ML 4 AKEUElle MaX POSITION c....ciiiiiiriiieiieeriee ettt ettt sttt sttt e e s e e sabe e sabeesnaeesabeesnees 35
3.102. ML 4 MOTOF STAtUS ....eeiiiiiiiii ittt et e e s s s e et e e e s s s s e ree e e e s e s e nsnrnaeeas 35
0 T I Vo) oYl =Y o 1= PR OT PP 35
K 0 77 V| I |V o) oY g - Yol ] (o 13 =T [P 35
3.105. IMIL 5 SCIIIESSEN vttt ettt ettt e s e e st e st e s bt e e sabeesabeesbbeesabaeesabeesabaesasneesabeesnses 36
3.106. ML 5 MaX POSItION EINGANE ....uuuueiiiiiiiii s 36
3.107. ML 5 Hand absolutte POSItION ....c..eiiiiiiiiiiiieeiiie ettt ettt ettt et saa e sbe e s 36
3.108. ML 5 Hand relative POSITION ..cciccuiiiiiiiieeieiiee ettt ettt e s e s e e s s e e s sabee e s sanes 36
3.009. ML 5 AULO POSITION ..eeeiieiieieeeet ettt ettt e e e e e ettt e e e e e e s bebe et e e e e e e s nnsreeeeeeesesannnrneeeas 36
3.120. ML 5 AKEUEIIE POSITION ..ceouvteiiiiiiiieesiee ettt ettt ettt site e st sabe e saba e sate e sabaeesateesabeesaaaeesabeesnses 37
3.111. ML 5 AKtUEIIE MaX POSITION ..eeiiiiiiiiiiiiiieesiiee ettt e s e e s s e e e s s abe e e s sabeeessnanees 37
3,002, IMIL 5 MOTOF STATUS ...ttt ettt e e e e e e sttt e e e e e e e bbbttt e e e e e e s nnnbraeeeeeesesannnrneaeas 37
WindowMaster A/S 3 | Seite



KNX

CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort Applikation Programm Beschreibung

27. Mai 2016

3.113.
3.114.
3.115.
3.116.
3.117.
3.118.
3.119.
3.120.
3.121.
3.122.
3.123.
3.124.
3.125.
3.126.
3.127.
3.128.
3.129.
3.130.
3.131.
3.132.
3.133.
3.134.
3.135.
3.136.
3.137.
3.138.
3.139.
3.140.
3.141.
3.142.
3.143.
3.144.
3.145.
3.146.
3.147.
3.148.
3.149.
3.150.
3.151.
3.152.
3.153.
3.154.
3.155.
3.156.

Y TRV o o Tl =Y o1 1= PRSP 37
Y| IR 1V, o oY g -7 Y Yol o] (013 =] o [ PR 37
Y S IYol o1 1T=TY=Y o PO PROTSPTROP 38
ML 6 MaxX POSITION EINGANE ..ceoiiiiiiiiiiiiie ettt ettt e ettt e e e e e s e st ae e e e e e e s e sanbebaeeeesssnnannns 38
ML 6 Hand absolutte POSITION .....coiviiiiiiiiiee ettt et s e s e sba e s naeeesabeeenaee s 38
ML 6 Hand relative POSITION ...coiiiiiiiiiieeciee ettt esite s st sete st s saee s st e sbaesnsaeesabaeenanees 38
IMIL 6 AUTO POSITION ..ttt ettt e e e ettt e e e e e s st e e e e e e e e s e s anbaraeeaeessannnns 38
ML 6 AKEUEITE POSITION ..uviiiiiiiiieeiiie ettt ettt st e st e s sbe e e ba e e sate e ssbeeesabeesnbaesseeesabeeenseeas 39
ML 6 AKtUEIE MAX POSITION ...iiiiiiiiiiiciii et ste e s ae e e sbe e sba e snseeesabeeenaeeas 39
ML 6 IMIOTOE STATUS ..o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeaeens 39
YT SR o] e ol ol =T o1 =T PRSP 39
Y ]I AV, o oY g =0T Yol ] (o133 =] o [ SRR 39
Y Yol o [T Y= o PP 40
ML 7 Max POSItioN EINGANE ..cccviiiiiiiiiieee 40
ML 7 Hand absolutte POSITION .....cocviiiiiieeiee ettt ettt s saee e st estaeennae e ssbeeenaaeas 40
ML 7 Hand relative POSITION ..ocicuiieeeciiie ettt et et e s bee e s e e e e e e s s b e e e e nnnees 40
IMIL 7 AUTO POSITION <.ttt e e e ettt e e e e e et e e e e e e s snnreneeeeeseeanannne 40
ML 7 AKEUEIE POSITION ..eeiiiiiiieeeiiiee ettt e e e e e e st ree e e st e e e e s abeeeesnbeeeeenreeeeennnens 41
ML 7 AKtUEIIE MaX POSITION ..eiiiiiiiieeciiie ettt et ree e s bee e e s e e e s snbee e s snbeeeeennnes 41
Y Y o) o] g =1 { U PP OPPPPPPPPTNS 41
Y 1V o o T gl =Y o1 1= PP 41
Y] \V o oY g =YY ol ] (011 =T o [PPSR 41
Y Yol o1 1= =Y o SR 42
ML 8 MaxX POSITION EINGANE ..eiiviiiiiiiiiiiieiieiriiieteee s e ettt et e e s s s sibeae e e e e s s ssssaabtaaeeeessssssssbenaeeeesssnnsanns 42
ML 8 Hand absolutte POSITION .....ccoviiiiiiiiieieiieetee ettt ettt st st st esbe e eaee s 42
ML 8 Hand relative POSITION ....cc.uiiiiirciieeciee ettt st sete s et e e e e ste s s vae e sar e e sbeeenneeesabeeenneeas 42
IMIL 8 AULO POSITION .ttt ettt s e e e st e e s ab e e s s anbeee s enbeeesenreeesennens 42
ML 8 AKEUEIIE POSITION ...uvveiiiiiiiiieiiee ettt ettt ettt et sbe e st esbe e e sabeesabaeenateesabaeeareas 43
ML 8 AKtUEIE MAX POSITION ...eiieiiiiiiictie ettt e st e e e e s eebeeensaeesabeeenneeas 43
ML 8 IMOTOE STATUS ...ttt e et e e e e s s s asae e e e s s sennne 43
IMIL 8 IMIOLOT FENIET .ttt ettt ettt et e st s bt e st e sabee e sabeesabaeenteesabaeenaneas 43
V]I \V/ o oY g =0T Yol o] (o 13y =T o USSR 43
IMIL O SCREIESSEIN .ttt ettt ettt ettt ettt st e bt e e sabe e sbbeesabeesabaeesabeesabaeesteesabaeenaseas 44
ML 9 MaxX POSITION EINGANE ..eiiiiiiiiiiiiiieeieeeiiiitteee e e ettt e e e s s s sibtae e e e e s s ssssaabtaaeeeesssssssssenaeeeesssnnsanns 44
ML 9 Hand absolutte POSITION ......ceiiiiiiiiiiiiie ettt ee e s s sbee e s s abee e s e anes 44
ML 9 Hand relative POSITION ...coiueiiiiiiiieeniee ettt sttt e ste e st e st e sbaessabeesabaeenasees 44
ML O AULO POSITION .ttt e e e e s s s r e e e e e s e s anene 44
ML O AKEUEIIE POSITION ..eeiiiiiiiiieiiieee ettt e e s st e e e s sabe e e s s nabeeessabeeessnanes 45
ML 9 AKtUElle MaX POSITION ...ciiiiiiiiiiiiieeeiee ettt st st esbaessabeesabaeenanees 45
Y T Y o) o] g -1 { U PO PPT R OUPTPPOPPTTRN: 45
Y11V o o Tl =Y o1 1= O PRSP 45
Y ]I \V o oY g -4t ol ] (013 =T o PRSP 45
Y 0 Yol o 1T o PRSP 46
ML 10 Max POSItioN EINGANE cccceeeeieeeeeeeeeeeee e 46

WindowMaster A/S 4 | Seite



KNX

CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort Applikation Programm Beschreibung

27. Mai 2016

3.157.
3.158.
3.159.
3.160.
3.161.
3.162.
3.163.
3.164.
3.165.
3.166.
3.167.
3.168.
3.169.
3.170.
3.171.
3.172.
3.173.
3.174.
3.175.
3.176.
3.177.
3.178.
3.179.
3.180.
3.181.
3.182.
3.183.
3.184.
3.185.
3.186.
3.187.
3.188.
3.189.
3.190.
3.191.
3.192.
3.193.
3.194.
3.195.
3.196.
3.197.
3.198.
3.199.
3.200.

ML 10 Hand absolutte POSILION .....cciiciiiiiiiiiieciiee ettt e s bee e s e e e s s nbee e e e nanes 46
ML 10 Hand relative POSITION ......coiiiiiiieniee ettt ettt esiee s ste e ste s saee e sbe e sbaesnsaeesabeeenaeees 46
IMIL 10 AULO POSITION 1.ttt ettt e e e e e e e st e e e e e e s mnreneeeeesesanannne 46
ML 10 AKEUEITE POSITION ..ceieiiiiieiiteee ettt s e e s s are e e s sabe e e e ssbeeesenbeeasennnes 47
ML 10 AKtUEIIE MAX POSITION ..eouvviiiiiiiiieeeiee ettt ettt et sbe e st e e ste s s e e e sabeesbaesnsaeesabeeenseeas 47
ML 10 IMOTOT SEATUS ...ttt e et e e e e e e st e e e e e e s nnreneeeeeeesanannne 47
YOI\ o oYl o =T o 1= PRSP 47
YOI\ o oY= =T Yol Y [0 1YY= o [ PSSR 47
Y Y o 1Y =T o T TP 48
ML 11 Max POSITION EINGANE ..eeeeeiiiieiiiee ettt ettt e e ettt e e e e e s e st eee e e e e e sesanbeaaeeeesssannnns 48
ML 11 Hand absolutte POSITION ....c.cueiiiiiiiiieiiieciee ettt et sba e s e sabeeenane s 48
ML 11 Hand relative POSITION ......ciiiiriiiiciee ettt esiee s st e e st s svee e sabeestaesnaeesnneeenneeas 48
IMIL 12 AULO POSITION .ttt e ettt e e s s sttt e e e e e e s sssaabtaaeeeeessasssnbaaaaeeesssnnanns 48
Y Y G AU LT 1 oo T 4 OSSR 49
ML 11 AKtUEIIE MAaX POSITION ..eiuvveeiiiiciieeciee ettt ettt e et e e st e e seae e ste s saee e sabeesbaeenneeesnbeeenseeas 49
ML 11 MOTOE STAtUS .o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aeaaeens 49
Y AV, o o gl =Y o 1= USSR 49
Y AV o oY= =T Yol oY [ 1YY =T o [ PP 49
Y Yol 1YY= o PRSP 50
ML 12 Max POSItiON EINGANE cocviiiiiiiiiiiiie e 50
ML 12 Hand absolutte POSILION .....cciccuiiiiiiciiiec ettt sree e s ree e s e e e s bee e s s nree e e e nanes 50
ML 12 Hand relative POSITION .......uiiiiiiiiicciiie ettt et e et e e s vee e s s e e s s nbe e e e ennnees 50
IMIL 12 AULO POSITION 1.ttt ettt e e ettt e e e e e e et e e e e e e s e snnreneeeeeeesanannne 50
ML 12 AKEUEIE POSITION c..eeiiiiieiiee ettt ettt sttt e sab e st e e s b e e sabaeesbeesabaeeaneas 51
ML 12 AKtUEIIE MaX POSITION .eeouviiiiiieiieeeiee ettt sttt sate st e st e e sabeesbaessabeesabaeenareas 51
IMIL 12 IMIOTOT SEATUS ...ttt ettt e e e e e et e e e e e e s e e et e e e e e e s e s nnreneeeeeseeanannne 51
ML 12 MOTOE FERIET ....eiineieeeee ettt ettt et ettt e sabe e sbe e e sabeesabaesabeesabaeeaeeas 51
Y 02 \V o o Y= =T Yol oY [ 11T o [ PSP 51
Y Y ] 1Y =T o USSR 52
ML 13 Max POSITION EINGANE ..eeveiiiiiiiiiieiiieriiieeeee e eesirtee et e e s s s sibeaee e e e s s sessaabraaeeeesssssssssenaeeeesssnnsanns 52
ML 13 Hand absolutte POSITION ........eiiiiiiiiiiiiieciec ettt et et 52
ML 13 Hand relative POSITION .....cccviiiiiieciee ettt et e e sae et esvee e steestaeesnaeesabeeenneeas 52
IMIL 13 AULO POSITION «.eeteiieiieee ettt ettt e e e st e e st e e s st e e s snbeeesennneeesennens 52
ML 13 AKEUEIE POSITION c..eiiitiiiieeeiee ettt ettt ettt e st e e sab e e sabaeessbeesabaeenaseas 53
ML 13 Aktuelle Max POSITION ..oocuiiiiiiiiee et e s ee e s s abee e s sabee e s ennnees 53
ML 13 IMOTOE STATUS ...t e st e e e e e s s nee e e e s s saanene 53
ML 13 MOTOT FERIET ....eiiiieieee ettt ettt st st st e sat e e sabe e e sabeesabaessbeesabaeenaseas 53
ML 13 MOtOr BESChIOSSEN ..ceiieeieeeeee e e e e e st e e e e e e e e snbtaee e e e e e sesnnrraaeeeeeeeanannes 53
RA L ALGIIM 1ottt ettt e ste e sttt e e st e e e sab e e sabe e ebteesabaeesabeesabeesabeesabaeenbbeesabaesbbeesabaeeareas 54
2y I T ] =Y PSSR 54
RA L SEATUS ..ttt ettt et e e e ettt e e e e e e s e n bttt e e e e e e e e b b et e e e e e e e e e nrraeeeeeeeeeannrreeees 54
RA 2 ALGIIMN 1ottt ettt ettt e ettt e st e e e sab e sabe e e bbeesabaeesabeesabeesabe e s bae e hbeesabaesbbeesabaeeareas 55
Y =T ] =Y PSSR 56
RA 2 SEATUS ...ttt ettt e e e ettt e e e e e e e b e et e e e e e e e e b bttt e e e e e e e e e raeeeeeeeeeannrreees 56

WindowMaster A/S 5 | Seite



CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort

KNX
Applikation Programm Beschreibung
27. Mai 2016

L0 27N Y =Y o USSR 56
I A0 N B o= o1 [T TS PTPPR 56
I A0 T AN B - 1 {1 USROS 56
0 2V N Y =Y o o USRI 56
I A0 T Y N O o= oY1t USSP 57
3.206. RA 4 STaTUS . .ueteitieeitiee sttt ettt e st e estteesite e s beeesateesabeeesbteeeabeeessaeesateeeabeeesabeesabeeenstaesabeeenateesabeesneeesabeeenses 57
L0 2V N A =Y o o USSR 57
I A0 T N o= 1 [T USRS 57
3.209. RA 5 STatUS . utteiiitiitiee ittt ettt e sttt este e st e sbeeesateesbeeesbee e s beeesbaeesateeeabeeesabeesabeeenseeesabeeenateesataesneeesabeeenees 57
S (O I 2V N S Y =Y o o USSR 57
I R N =T o[ USRS 58
I Y N S - 1 1SS 58
e T 2V N A =Y o o J U PUPPR 58
I N =T oY [T SRS 58
3.205. RA 7 SEATUS. ..ottt e e ettt e e e e e e e e b e et e e e e e e e b b et et e e e e e e b ree e e e e e e e e nnrreees 58
S L 2V =Y o o U PUUPR 58
I I Y < = [T SRS 59
A R T YN ) =1 A1 [P PPPPPPPRRN 59
I 2V N I =Y o o U UPUPRR 59
I L N N o= oY1 SRS 59
I R VNS ) -1 A1 [P PPPPPPPPRRN 59
I R 2V N L0 - =1 4 o o PRSP 59
Iy T Nt 0 I =Y o 1 SR 60
3.224. RA 10 SEATUS..eeeuiieeiiee ittt ettt ettt ettt ettt e sb e sttt ettt e st e e tb e e s a b e e s bt e e sa b e e s bt e e atee s beeenabeesabaesbaeesabeeentas 60
3L225. RA 1T ALQIMM ettt ettt ettt ettt ettt e s e sttt e bt e e sttt e bbeesa b e e sabe e e sab e e sabe e e eabe e s bt e e nabeesabeesnaeesabeeentas 60
I L T Nt I R =Y o 1 SR 60
3.227. RA 11 SHatUS.ceeeie ittt ettt ettt ettt ettt et s bttt e e st e e tb e e s a b e e s bt e e sa b e e sabe e e abe e s bt e e nabeesabaesbaeesabeeentas 60
3.228. RA 12 AL ittt ettt ettt ettt ettt e st e st e e bt e e st et e hbe e s ab e e s bt e e sabaesabe e e aate e s bt e e nabeesabeesbaeesabeeenras 60
I A B Nt A =Y o 1 S 61
3.230. RA 12 StatUS..eeeiiieiieeiiee ettt esiee ettt e ettt e st e st e e bt e e s be e e bbeesabeesabeeesabeesabee e abeesabeeenabeesabeesaaeesabeeentas 61
3.231. RA 13 AL ettt ettt et ettt st e st e e bt e e st e e bt e e s a b e e s bt e e sa b e e sabe e e aabee s bt e e nabeesabaesnaeesabeeentae 61
I A Nt 1 T =Y o 1 S 61
312330 RA 13 StatUS.ceeitieiiee ittt ettt estee ettt e ettt s e st e ettt e st e e e s hb e e s a b e e s be e e st e e s bt e e abee s bt e e nabeesabaesnaeesabeeeneas 61
3.234. WiIindgeSChWINAIGKEIT .....ccccuvieeiiiiiie e e e e e s e e e e abe e e e s abeee e enbeeeeennsees 61
3.235. Windgeschwindigkeit SfilteIT.........cccuiiii it e et e e e e aa e e e e e e e e e aaes 62
A ST\ VAT o To [ Tol o AU oY -SSP 62
3.237. WiINdrichtUNg EfiltEIT ...ccoe e e e s e e e e e e e e s aba e e e e abeeeeenaaees 62
3.238. Data VerbiNAUNE L......oueeeeii ettt e et e e e e e e ettt e e e e e e s e e bt taeeeeaeeesannsesaeeeeeeseeannsrnnnees 62
3.239. Data VerbiNAUNG 2.......oieiiiie ettt e e e e e s et e e e e st e e e e s sbaeeeansbeeeeenbaeeeesreeeeannsees 62
3.240. Data VerbiNAUNE 3......oueiiiie ettt e e e e et e e e e e e st te e e e e e e s e e nbataeeeeaesesanstraeeeeaesesannsrrnnees 63
3.241. Data VerbBiNAUNE 4 ......oeeeeeee et e ettt e e e e e et e e e e e e e e ettt e e e e e e s e e nbaaaeeeeaesesanstsaeeeeaeseeannsrrnnnes 63
R R T = IV =T o o 11 o (U] V=0 S SP 63
3.243. Data VerbBiNAUNE B......uuiiieiei ettt e e e et e e e e e e e ettt e e e e e e e e e abaaaeeeeaesesannsssaeeeeeeseeannsrnnnnes 63
Y D T | = IV A=Y o1 Vo LU o = USSR 63
WindowMaster A/S 6 | Seite



KNX
CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort Applikation Programm Beschreibung
27. Mai 2016

3.245. Data VErbiNAUNE 8......uuiiiiiiiieiccieet ettt ettt e st e e st e e e e s be e e s s s be e e e sssbeeesenbeeeeenreeesennsees 63
R N B 1 = IV =T o 11 e (U] V= ST 64
R B - = IV =T o o 11 o (U] V=00 IO ST 64
3.248. Data VerbindUNG 11......cooiiiiiiiiiiieeeieee et ee ettt e et e e et e e s st e e e e s sabe e e s ansbaeeesnsbeeesensreeeeennreeesennsees 64
R e R - = IV =T o o 11 o [V V=0t 1 ST 64
R O R = IV =T o o 11 o (U] V=00 ST 64
3250, SYSTOM STATUS .o s 65
Y AV (=1 o I =Y oY [T ST 65

WindowMaster A/S 7 | Seite



CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort

KNX
Applikation Programm Beschreibung
27. Mai 2016

1. Funktionsbeschreibung

Bitte beachten Sie das Produkthandbuch.

WindowMaster A/S
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2. Parameter

Parameter Produkttyp

Description | Specifies the controller type the ETS application is used with.
Filters and rename objects to fit the actual product.

Bereich WSC 3xx: WSC 3xx CompactSmoke™

WSC 5xx: WSC 5xx FlexiSmoke™
WCC 3xx S: WCC 3xx Standard Comfort-controller
WCC 3xx P: WCC 3xx Plus Comfort-controller

The following describes parameters when “Product type” is WSC 3xx and WCC 3xx P

Allgemein

Produkttyp WEC 3xx =
Anzahl von Rauchabschnittn 1 -
Anzahl von Motorgruppen 1 ;
W5C 3w Motormodu Kein -
Allgemein Produkttyp WCC 3xx P =
Anzahl von Motorgruppen 1 .
WEC 3o Motormodul Kein -
Parameter WSC 3xx Motormodul
Description | Specifies if a motor module is connected to the main board.
Filters and rename objects to fit the actual configuration.
Bereich Kein: No motor module connected.
4 motorlinien: Motor module with 4 motor lines connected.
8 motorlinien: Motor module with 8 motor lines connected.
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The following describes parameters when “Product type” is WSC 5xx

Allgemein Produkttyp WSC oo v
Einbausteckplatz 3 Modultyp Kein ~
Einbausteckplatz 4 Modultyp Kein ~
Einbausteckplatz & Modultyp Kein -
Anzahl von Maotorgruppen 1 .
Anzahl von Rauchabschnitt 1 .

Parameter | Einbausteckplatz X Modultyp

Description | Specifies the module type mounted the slot.
Filters objects to fit the actual configuration.

Bereich None: No module mounted.
5ML / 5SM: 5ML or 55M module mounted in slot.
510: 510 input / output card mounted.

The following describes parameters when “Product type” is WCC 3xx S
Allgemein

Produkityp WCC 3 5 ~

Anzahl von Motorlinien @ 4 motorlinien & moterlinien

Anzahl von Motorgruppen 1 -

Parameter Anzahl von Motorlinien

Description Specifies the number of motor lines.
Filters the motor line objects to fit the actual configuration.

Bereich 4 motorlinien: 4 motorlinien vorhanden
8 motorlinien: 8 motorlinien vorhanden

The following describes parameters that are common to WSC 3xx, WSC 5xx, WCC xx P and WCC 3xx S

Parameter Anzahl von Motorgruppen
Description Specifies the number of motor groups that are in use.

Filters the motor group objects to fit the actual configuration.
Produkttyp WSC 3xx, WCC 3xx P und WCC 3xx S WSC 5xx
Bereich 1-10 1-13
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The following describes parameters that are common to WSC 3xx and WSC 5xx

Parameter Anzahl von Rauchabschnitt
Description Specifies the number of smoke zone that are in use.

Filters the smoke zone objects to fit the actual configuration.
Produkttyp WSC 3xx WSC 5xx
Bereich 1-10 1-13

WindowMaster A/S
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3. Kommunikationsobjekte

3.0. MG 1 Max position Eingang

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
0 WSC 3xx: MG_01_Max_position_Eingang DPT_Scaling 500 |CW
WSC 5xx: MG_01_Max_position_Eingang 1

WCC 3xx P: | MG_01_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_01_Max_position_Eingang

Dieses Eingangsobjekt wird verwendet um die max. erlaubte Offnungsweite fiir die Motorlinien der
Motorgruppe 01 zu setzen. Wenn die Motoren wegen reduzierte Max-Position fahren wird die RWA-
Geschwindigkeit verwendet.

0-255=0-100%

3.1. MG 1 Hand absolutte Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
1 WSC 3xx: MG_01_Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_01_Hand_absolutte_Position 1

WCC 3xx P: | MG_01 Hand_absolutte_Position
WCC3xx S: | MG_01 Hand_absolutte_Position

Auf dieses Eingangsobjekt kann die Zielposition fiir die Motorlinien der Motorgruppe 01 angegeben
werden, die Fahrt wird mit der Geschwindigkeit fir manuellen Befehl durchgefihrt.
0-255=0-100%

3.2. MG 1 Hand relative Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
2 WSC 3xx: MG_01_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_01_Hand_relative_Position 1

WCC 3xx P: | MG_01_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | MG_01_Max_position_Eingang

Dieses Eingangsobjekt wird verwendet um die relative Positionsanderung fiir die Motorlinien der
Motorgruppe 01 anzugeben, die Fahrt wird mit der Geschwindigkeit fir manuellen Befehl durchgefihrt.
V:-100..-1 = Bewegt den Antrieb V% vom vollen Hub in die Schliefrichtung bezogen auf die aktuelle
Position des Antriebes.

0: Stoppt jegliche laufende Antriebbewegung

V: 1..100: Bewegt den Antrieb V% vom vollen Hub in die Offnungsrichtung, bezogen auf die aktuellen
Position des Antriebs.

Wert < -100 und >100 wird abgebrochen
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3.3. MG 1 Auto position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
3 WSC 3xx: MG_01_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_01_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_01_Auto_position
WCC3xx S: | MG_01 Hand_absolutte_Position

Auf dieses Eingangsobjekt kann die Zielposition bei Automatik fiir die Motorlinien der Motorgruppe 01
angegeben werden, die Fahrt wird mit der Geschwindigkeit flir einen automatischen Befehl
durchgefihrt.

0-255=0-100%

Beachten Sie, dass Kommandos auf diese Einheit fiir eine gewisse Zeit nach dem letzten manuelle-
/Handbefehl ignoriert werden.

3.4. MG 1 Status

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
4 WSC 3xx: MG_01_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_01_Status
WCC 3xx P: | MG_01_Status
WCC3xx S: | MG_01_Hand_relative_Position
Dieses Ausgabeobjekt zeigt den Zustand der Motorgruppe 01
Bit O: 0= Kein Fehler
1= Fehler. Ein oder mehrere Motorlinien die mit der Motorgruppe verknipft sind haben
einen Fehler.
Bit 1: 0= Nicht geschlossen
1= Geschlossen. Alle Motorlinien die mit der Motorgruppe verknipft ist sind
geschlossen.
Bit 2: 0= Max Windgeschwindigkeit nicht aktiviert
1= Max Windgeschwindigkeit aktiviert. Die konfigurierte maximale Windgeschwindigkeit
fiir die Motorgruppe ist Gberschritten.
Bit 3: 0= Sicherheit nicht aktiviert
1= Sicherheit aktiviert. Die Sicherheitsfunktion der Motorgruppe ist aktiviert.
Bit 4: 0= Nicht offen
1= Offen. Der Offen-Zustand fir alle Motorlinien die mit der Motorgruppe verknupft sind
ist aktiviert.
Bit 5: 0= Kein Alarm
1= RWA-Alarm aktiv.
3.5. MG 2 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
5 WSC 3xx: MG_02_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_02_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_02_Max_position_Eingang
WCC3xx S: | MG_01_Auto_position

Motorgruppe 02 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.6. MG 2 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
6 WSC 3xx: MG_02_Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_02_Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_02_Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_01_Status
Motorgruppe 02 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.7. MG 2 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
7 WSC 3xx: MG_02_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_02_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_02_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | MG_02_Max_position_Eingang
Motorgruppe 02 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.8. MG 2 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
8 WSC 3xx: MG_02_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_02_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_02_Auto_position
WCC3xx S: | MG_02_Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 02 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.9. MG 2 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
9 WSC 3xx: MG_02_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_02_Status
WCC 3xx P: | MG_02_Status
WCC 3xx S: | MG_02_Hand_relative_Position
Motorgruppe 02 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.10. MG 3 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
10 | WSC 3xx: MG_03_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_03_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_03_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_02_Auto_position

Motorgruppe 03 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.11. MG 3 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
11 | WSC 3xx: MG_03 Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_03 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_03_Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_02_Status
Motorgruppe 03 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.12. MG 3 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
12 | WSC 3xx: MG_03 Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_03 Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_03_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | MG_03_Max_position_Eingang
Motorgruppe 03 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.13. MG 3 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
13 | WSC 3xx: MG_03_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_03_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_03_Auto_position
WCC3xx S: | MG_03_Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 03 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.14. MG 3 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
14 | WSC 3xx: MG_03_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_03_Status
WCC 3xx P: | MG_03_Status
WCC 3xx S: | MG_03_Hand_relative_Position
Motorgruppe 03 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.15. MG 4 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
15 | WSC 3xx: MG_04_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_04_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_04_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_03_Auto_position

Motorgruppe 04 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.16. MG 4 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
16 | WSC 3xx: MG_04_ Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_04_ Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_04 Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_03_Status
Motorgruppe 04 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.17. MG 4 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
17 | WSC 3xx: MG_04_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_04_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_04_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | MG_04_Max_position_Eingang
Motorgruppe 04 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.18. MG 4 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
18 | WSC 3xx: MG_04_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_04_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_04_Auto_position
WCC3xx S: | MG_04 Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 04 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.19. MG 4 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
19 | WSC 3xx: MG_04_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_04_Status
WCC 3xx P: | MG_04_Status
WCC3xx S: | MG_04_Hand_relative_Position
Motorgruppe 04 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.20. MG 5 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
20 | WSC 3xx: MG_05_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_05_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_05_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_04_Auto_position

Motorgruppe 05 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.21. MG 5 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
21 | WSC 3xx: MG_05_ Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_05_ Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_05 Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_04_Status
Motorgruppe 05 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.22. MG 5 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
22 | WSC 3xx: MG_05_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_05_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_05_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | MG_05_Max_position_Eingang
Motorgruppe 05 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.23. MG 5 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
23 | WSC 3xx: MG_05_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_05_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_05_Auto_position
WCC3xx S: | MG_05 Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 05 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.24. MG 5 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
24 | WSC 3xx: MG_05_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_05_Status
WCC 3xx P: | MG_05_Status
WCC 3xx S: | MG_05_Hand_relative_Position
Motorgruppe 05 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.25. MG 6 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
25 | WSC 3xx: MG_06_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_06_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_06_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_05_Auto_position

Motorgruppe 06 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.26. MG 6 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
26 | WSC 3xx: MG_06_Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_06_Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_06_Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_05_Status
Motorgruppe 06 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.27. MG 6 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
27 | WSC 3xx: MG_06_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_06_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_06_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | MG_06_Max_position_Eingang
Motorgruppe 06 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.28. MG 6 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
28 | WSC 3xx: MG_06_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_06_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_06_Auto_position
WCC3xx S: | MG_06_Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 06 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.29. MG 6 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
29 | WSC 3xx: MG_06_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_06_Status
WCC 3xx P: | MG_06_Status
WCC 3xx S: | MG_06_Hand_relative_Position
Motorgruppe 06 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.30. MG 7 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
30 | WSC 3xx: MG_07_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_07_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_07_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_06_Auto_position

Motorgruppe 07 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.31. MG 7 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
31 | WSC 3xx: MG_07_Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_07_Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_07_Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_06_Status
Motorgruppe 07 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.32. MG 7 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
32 | WSC 3xx: MG_07_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_07_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_07_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | MG_07_Max_position_Eingang
Motorgruppe 07 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.33. MG 7 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
33 | WSC 3xx: MG_07_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_07_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_07_Auto_position
WCC3xx S: | MG_07_Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 07 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.34. MG 7 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
34 | WSC 3xx: MG_07_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_07_Status
WCC 3xx P: | MG_07_Status
WCC3xx S: | MG_07_Hand_relative_Position
Motorgruppe 07 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.35. MG 8 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
35 | WSC 3xx: MG_08_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_08_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_08_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_07_Auto_position

Motorgruppe 08 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.36. MG 8 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
36 | WSC 3xx: MG_08_ Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_08 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_08 Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_07_Status
Motorgruppe 08 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.37. MG 8 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
37 | WSC 3xx: MG_08_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_08 Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_08 Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | MG_08 Max_position_Eingang
Motorgruppe 08 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.38. MG 8 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
38 | WSC 3xx: MG_08_ Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_08_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_08_ Auto_position
WCC3xx S: | MG_08 Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 08 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.39. MG 8 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
39 | WSC 3xx: MG_08_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_08_Status
WCC 3xx P: | MG_08_Status
WCC 3xx S: | MG_08_Hand_relative_Position
Motorgruppe 08 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.40. MG 9 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
40 | WSC 3xx: MG_09_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_09_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_09_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_08_Auto_position

Motorgruppe 09 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.41. MG 9 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
41 | WSC 3xx: MG_09 Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_09 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | MG_09 Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_08_Status
Motorgruppe 09 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.42. MG 9 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
42 | WSC 3xx: MG_09 Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_09 Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_09 Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | MG_09_Max_position_Eingang
Motorgruppe 09 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.43. MG 9 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
43 | WSC 3xx: MG_09_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_09_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_09_Auto_position
WCC3xx S: | MG_09 Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 09 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.44. MG 9 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
44 | WSC 3xx: MG_09_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_09_Status
WCC 3xx P: | MG_09_Status
WCC3xx S: | MG_09_Hand_relative_Position
Motorgruppe 09 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.45. MG 10 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
45 | WSC 3xx: MG_10_Max_position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_10_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | MG_10_Max_position_Eingang
WCC 3xx S: | MG_09_Auto_position

Motorgruppe 10 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.46. MG 10 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
46 | WSC 3xx: MG_10 Hand_absolutte_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_10 Hand_absolutte_Position 1
WCC3xx P: | MG_10_Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | MG_09_Status
Motorgruppe 10 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.47. MG 10 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
47 | WSC 3xx: MG_10_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_10_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | MG_10_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | MG_10_Max_position_Eingang
Motorgruppe 10 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.48. MG 10 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
48 | WSC 3xx: MG_10_Auto_position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_10_Auto_position 1
WCC 3xx P: | MG_10_Auto_position
WCC3xx S: | MG_10_Hand_absolutte_Position
Motorgruppe 10 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.49. MG 10 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
49 | WSC 3xx: MG_10_Status DPT_WSCMotorGroupStatus CT
WSC 5xx: MG_10_Status
WCC 3xx P: | MG_10_Status
WCC3xx S: | MG_10_Hand_relative_Position
Motorgruppe 10 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.50. MG 11 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
50 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_11_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorgruppe 11 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.51. MG 11 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
51 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_11 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 11 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.52. MG 11 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
52 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_11 Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 11 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.53. MG 11 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
53 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_11 Auto_position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 11 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.54. MG 11 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
54 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCMotorGroupStatus CcT
WSC 5xx: MG_11_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 11 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.55. MG 12 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
55 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_12_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorgruppe 12 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.56. MG 12 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
56 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_12 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 12 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.57. MG 12 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
57 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_12 Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 12 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.58. MG 12 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
58 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_12_ Auto_position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 12 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.59. MG 12 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
59 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCMotorGroupStatus CcT
WSC 5xx: MG_12_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 12 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.60. MG 13 Max position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
60 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_13_Max_position_Eingang 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorgruppe 13 Max position Eingang - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt
MG_01_Max_position_Eingang
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3.61. MG 13 Hand absolutte Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
61 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_13 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 13 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
MG_01_Hand_absolutte_Position
3.62. MG 13 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
62 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: MG_13 Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 13 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
MG_01 Hand_relative_Position
3.63. MG 13 Auto position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
63 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: MG_13_Auto_position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 13 Auto position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Auto_position
3.64. MG 13 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
64 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCMotorGroupStatus CcT
WSC 5xx: MG_13_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorgruppe 13 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt MG_01_Status
3.65. ML 1 Schliessen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
65 | WSC 3xx: ML_S1_X1_Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X1_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S1_X1_Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1_X1_Schliessen

Dieses Eingangsobjekt wird verwendet um anzuzeigen dass die Motorlinie 01 geschlossen werden muss.

Beim Schliefen wird die RWA-Geschwindigkeit verwendet.

0 = Off: Normal Betrieb
1 = On: Motorlinie muss geschlossen werden.
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3.66. ML 1 Max Position Eingang

Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
66 | WSC 3xx: ML_S1_X1_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X1_Max_Position_Eingang 1

WCC3xx P: | ML_S1_X1_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1_X1_Max_Position_Eingang

Dieses Eingangsobjekt wird verwendet um die maximal erlaubte Position fiir die Motorlinie 01 zu setzen.
Wenn die Motoren wegen reduzierte Max-Position fahren wird die RWA-Geschwindigkeit verwendet.
0-255=0-100%

3.67. ML 1 Hand absolutte Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
67 | WSC 3xx: ML_S1 X1 Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3 X1 Hand_absolutte Position 1

WCC3xx P: | ML_S1 X1 Hand_absolutte Position
WCC3xx S: | ML_S1 X1 Hand_absolutte Position

Auf dieses Eingangsobjekt kann die Zielposition fiir die Motorlinien angegeben werden, die Fahrt wird
mit der Geschwindigkeit fir manuellen Befehl durchgefiihrt.
0-255=0-100%

3.68. ML 1 Hand relative Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
68 | WSC 3xx: ML_S1 X1 Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3 X1 Hand_relative_Position 1

WCC3xx P: | ML_S1 X1 Hand_relative_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X1_Hand_relative_Position

Dieses Eingangsobjekt wird verwendet um die relative Positionsanderung fiir die Motorlinienanzugeben,
die Fahrt wird mit der Geschwindigkeit fiir manuellen Befehl durchgefihrt.

V:-100..-1 = Bewegt den Antrieb V% vom vollen Hub in die SchlieBrichtung bezogen auf die aktuelle
Position des Antriebs.

0: Stoppt jegliche laufende Antriebsbewegung

V: 1..100: Bewegt den Antrieb V% vom vollen Hub in die Offnungsrichtung, bezogen auf die aktuellen
Position des Antriebs.

Wert < -100 und >100 wird abgebrochen

3.69. ML 1 Auto Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
69 | WSC 3xx: ML_S1 X1 _Auto_Position DPT_Scaling 500 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X1_Auto_Position 1

WCC3xx P: | ML_S1 X1 Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1 X1 Auto_Position

Auf dieses Eingangsobjekt kann die Zielposition bei Automatik flr die Motorlinien angegeben werden,
die Fahrt wird mit der Geschwindigkeit fiir einen automatischen Befehl durchgefiihrt.
0-255=0-100%

Beachten Sie, dass Kommandos auf dieses Objekt fiir eine gewisse Zeit nach dem letzten manuelle-
/Handbefehl ignoriert werden (Handibersteuerung).
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3.70. ML 1 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
70 | WSC 3xx: ML_S1_X1_Aktuelle_Position DPT_Scaling 500 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X1_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S1_X1_Aktuelle_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X1_Aktuelle_Position
Dieses Ausgangsobjekt enthalt die aktuelle Position der Motorlinie.
0-255=0-100%
3.71. ML 1 Aktuelle max Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
71 | WSC 3xx: ML_S1_X1_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S1_X1_Aktuelle_max_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X1_Aktuelle_max_Position
Dieses Ausgangsobjekt enthalt die aktuelle maximal erlaubte Position.
Jeder Umstand der die Position begrenzt wird auf diese Ausgabe angewandt.
0-255=0-100%
3.72. ML 1 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
72 | WSC 3xx: ML_S1 X1 Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S3_X1 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S1 X1 Motor_Status
WCC3xxS: | ML_S1 X1 Motor_Status
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Dieses Ausgangsobjekt zeigt den Zustand der Motorlinien an.

Bit O: 0=
1=
Bit 1: 0=
1=
Bit 2: 0=
1=
Bit 3: 0=
1=
Bit 4: 0=
1=
Bit 5: 0=
1=
Bit 6: 0=
1=
Bit 7: 0=
1=
Bit 8: 0=
1=
Bit 9: 0=
1=
Bit10: O=
1=
Bit11l: O=
1=
Bit12: O=
1=
Bit13: O=
1=
Bit14: O=
1=
Bit15: 0=
1=
Bit16: 0=
1=

Kein Kommunikationsfehler

Kommunikationsfehler. Ein Kommunikationsfehler mit einem oder mehreren
Motoren wurde erkannt. Nur relevant fiir MotorLink™ Ausgabe

Kein Leitungsfehler

Leitungsfehler. Eine beschadigte Leitung wurde erkannt. Nur relevant flr
Standardmotor Ausgabe

Kein Fehler bei der Anzahl der angeschlossenen Motoren

Fehler mit der Anzahl der Motoren. Die erwartete Anzahl von Motoren weicht von
der Anzahl der auf der Motorlinie gefundenen Motoren ab.

Kein Team Size Fehler

Team Size Fehler. Die Team Size Werte (Single = 1, Syncro = 2, Trial = 3, oder Quattro
=4) in den Motoren passen nicht zusammen

Kein Motorparameterfehler

Motorparameterfehler. Wesentliche Motorparameter weichen zwischen den
Motoren ab.

Kein Fehler mit der Anzahl der Verriegelungsmotoren

Fehler mit der Anzahl der Verriegelungsmotoren. Die erwartete Anzahl von
Verriegelungsmotoren weicht von der Anzahl der auf der Motorlinie gefundenen
Verriegelungsmotoren ab

Kein Verriegelungsmotor Team Size Fehler

Verriegelungsmotor Team Size Fehler. Die Team Size Werte (Single = 1, Syncro = 2) in
den Verriegelungsmotoren passen nicht zusammen

Kein Verriegelungsmotorparameterfehler.

Verriegelungsparameterfehler. Wesentliche Verriegelungsmotorparameter weichen
zwischen den Motoren ab

Nicht geschlossen

Geschlossen. Alle Motoren auf die Motorlinie sind geschlossen

Nicht verriegelt

Verriegelt. Alle Verriegelungsmotoren sind verriegelt. Wenn kein Verriegelungsmotor
angeschlossen ist, hat dieses Bit den gleichen Wert als "geschlossen"

Kein Positionsfehler

Positionsfehler. Die aktuelle Position weicht von der erwarteten Position ab
Motoren fahren nicht

Motoren fahren. Motoren fahren

Kein Motoriberstrom

Motoriberstrom. Motoren melden einen zu hohen Strom

Kein Ausgangsiiberstrom

Ausgangsiiberstrom. Ein zu hoher Strom ist auf der Motorlinienausgabe erkannt
worden.

Hand Prioritatszeit nicht aktiv - eine Zeitperiode nach jeder Bewegung in der die
Fenster IMMER iber einen Handbefehl bedient werden kénnen

Hand Prioritatszeit aktiv - eine Zeitperiode nach jeder Bewegung in der die Fenster
IMMER Uber einen Handbefehl bedient werden kénnen. Ein automatischer Befehl hat
die Hand Prioritatszeit gestartet.

Hand Timer nicht aktiv

Hand Timer aktiv. Ein manueller Befehl hat den vorlaufigen Hand Timer gestartet.
Nicht weiter gedffnet als der konfigurierte "Offnungsgrenzwert"

Geoffnet. Alle Motoren sind weiter ge6ffnet als der konfigurierte
"Offnungsgrenzwert"
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Bit17: 0= Kein Stromversorgungsiiberstrom.
1= Stromversorgungsiiberstrom. Akku-Switch wegen Uberstrom gedffnet.
Bit18: 0= Motorklemmschutzsensor Input inaktiv.
1= Motorklemmschutzsensor Input aktiv.
Bit19: 0= Kein Fehler.
1= Motor ID 1 Kommunikationsfehler.
Bit20: 0= Kein Fehler.
1= Motor ID 2 Kommunikationsfehler.
Bit21: 0= Kein Fehler.
1= Motor ID 3 Kommunikationsfehler.
Bit22: 0= Kein Fehler.
1= Motor ID 4 Kommunikationsfehler.
Bit23: 0= Kein Fehler.
1= Motor ID 5 Kommunikationsfehler.
Bit24: 0= Kein Fehler.
1= Motor ID 6 Kommunikationsfehler.
Bit25: 0= Keine Kommunikationswarnung.
1= Kommunikationswarnung.
Bit26: 0= Kein watchdog timeout.
1= Watchdog timeout.
3.73. ML 1 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
73 | WSC 3xx: ML_S1 X1 Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S3 X1 Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S1 X1 Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X1_Motor_Fehler
Dieses Ausgangsobjekt enthalt Information lber den Fehlerzustand der Motorlinie.
0 = Falsch: Kein Fehlerzustand erkannt
1 = Wahr: Fehler erkannt
3.74. ML 1 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
74 | WSC 3xx: ML_S1 X1 Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S3 X1 _Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S1 X1 _Motor_geschlossen
WCC3xxS: | ML_S1 X1 _Motor_geschlossen

Dieses Ausgangsobjekt enthélt Information Gber den Geschlossen-Zustand der Motorlinie.

0 = Falsch: Motorlinie nicht geschlossen
1 = Wahr: Motorlinie geschlossen. Alle Motoren sind geschlossen. Wenn Verriegelungsmotoren
angeschlossen sind, so sind diese auch verriegelt.
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3.75. ML 2 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
75 | WSC 3xx: ML_S1_X2_Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X2_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S1_X2_Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1_X2_Schliessen
Motorlinie S3 X2 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.76. ML 2 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
76 | WSC 3xx: ML_S1_X2_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X2_Max_Position_Eingang 1
WCC3xx P: | ML_S1_X2_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1_X2_Max_Position_Eingang
Motorlinie S3 X2 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.77. ML 2 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
77 | WSC 3xx: ML_S1_X2_Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3 X2 Hand_absolutte_Position 1
WCC3xx P: | ML_S1 X2 Hand_absolutte_Position
WCC3xx S: | ML_S1 X2 Hand_absolutte Position
Motorlinie S3 X2 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.78. ML 2 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
78 | WSC 3xx: ML_S1_X2_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X2_Hand_relative_Position 1
WCC3xx P: | ML_S1_X2_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X2_Hand_relative_Position
Motorlinie S3 X2 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.79. ML 2 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
79 | WSC3xx: | ML_S1_X2_Auto_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X2_Auto_Position 1
WCC3xx P: | ML_S1 X2_Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X2_Auto_Position

Motorlinie S3 X2 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position
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3.80. ML 2 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
80 | WSC 3xx: ML_S1 X2 Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X2_Aktuelle_Position 1

WCC 3xx P: | ML_S1_X2_Aktuelle_Position

WCC3xx S: | ML_S1_X2_Aktuelle_Position

Motorlinie S3 X2 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.81. ML 2 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
81 | WSC 3xx: ML_S1_X2_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X2_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S1_X2_Aktuelle_max_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X2_Aktuelle_max_Position
Motorlinie S3 X2 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.82. ML 2 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
82 | WSC 3xx: ML_S1 X2 Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S3_ X2 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S1 X2 Motor_Status
WCC3xxS: | ML_S1 X2 Motor_Status
Motorlinie S3 X2 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.83. ML 2 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
83 | WSC3xx: | ML_S1_X2_Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X2_Motor_Fehler 1
WCC3xx P: | ML_S1_X2_Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X2_Motor_Fehler
Motorlinie S3 X2 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.84. ML 2 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
84 | WSC 3xx: ML_S1_X2_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X2_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S1_X2_Motor_geschlossen
WCC3xx S: | ML_S1_X2_Motor_geschlossen

Motorlinie S3 X2 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Motor_geschlossen
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3.85. ML 3 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
85 | WSC 3xx: ML_S2 X1 _Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X3_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X1_Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1_X3_Schliessen
Motorlinie S3 X3 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.86. ML 3 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
86 | WSC 3xx: ML_S2_X1_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X3_Max_Position_Eingang 1
WCC3xx P: | ML_S2_X1_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1_X3_Max_Position_Eingan
Motorlinie S3 X3 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.87. ML 3 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
87 | WSC 3xx: ML_S2 X1 Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3 X3 Hand_absolutte_Position 1
WCC3xx P: | ML_S2_X1 Hand_absolutte Position
WCC3xx S: | ML_S1 X3 Hand_absolutte Posi
Motorlinie S3 X3 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.88. ML 3 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
88 | WSC 3xx: ML_S2_X1_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X3_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X1_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X3_Hand_relative_Posit
Motorlinie S3 X3 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.89. ML 3 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
89 | WSC 3xx: ML_S2_X1_Auto_Position DPT_Scaling 500 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X3_Auto_Position 1
WCC3xx P: | ML_S2_X1_Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X3_Auto_Position

Motorlinie S3 X3 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position
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3.90. ML 3 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
90 | WSC 3xx: ML_S2 X1_Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X3_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X1_Aktuelle_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X3_Aktuelle_Position

Motorlinie S3 X3 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.91. ML 3 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
91 | WSC 3xx: ML_S2_X1_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X3_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X1_Aktuelle_max_Position
WCC 3xx S: | ML_S1_X3_Aktuelle_max_Positi
Motorlinie S3 X3 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.92. ML 3 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
92 | WSC 3xx: ML_S2 X1 Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S3_ X3 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S2 X1 Motor_Status
WCC3xx S: | ML_S1 X3_Motor_Status
Motorlinie S3 X3 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.93. ML 3 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
93 | WSC3xx: | ML_S2_X1_Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X3_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X1_Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X3_Motor_Fehler
Motorlinie S3 X3 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.94. ML 3 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
94 | WSC 3xx: ML_S2_X1_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X3_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X1_Motor_geschlossen
WCC3xx S: | ML_S1_X3_Motor_geschlossen

Motorlinie S3 X3 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt

ML_S3_X1_Motor_geschlossen
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3.95. ML 4 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
95 | WSC 3xx: ML_S2 X2 Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X4_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2_Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1 X4 Schliessen
Motorlinie S3 X4 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.96. ML 4 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
96 | WSC 3xx: ML_S2_X2_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X4_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1_X4_Max_Position_Eingan
Motorlinie S3 X4 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.97. ML 4 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
97 | WSC 3xx: ML_S2 X2 Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3 X4 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2 Hand_absolutte Position
WCC3xx S: | ML_S1 X4 Hand_absolutte_Posi
Motorlinie S3 X4 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.98. ML 4 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
98 | WSC 3xx: ML_S2_X2_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X4_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X4_Hand_relative_Posit
Motorlinie S3 X4 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.99. ML 4 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
99 | WSC 3xx: ML_S2_X2_Auto_Position DPT_Scaling 500 | CW
WSC 5xx: ML_S3_X4_Auto_Position 1
WCC3xx P: | ML_S2_X2_Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X4_Auto_Position

Motorlinie S3 X4 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position
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3.100. ML 4 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
100 | WSC 3xx: ML_S2 X2 Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X4_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2_Aktuelle_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X4_Aktuelle_Position

Motorlinie S3 X4 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.101. ML 4 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
101 | WSC 3xx: ML_S2_X2_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X4_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2_Aktuelle_max_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X4_Aktuelle_max_Positi
Motorlinie S3 X4 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.102. ML 4 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
102 | WSC 3xx: ML_S2_X2_Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S3_ X4 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S2 X2 Motor_Status
WCC3xxS: | ML_S1 X4 Motor_Status
Motorlinie S3 X4 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.103. ML 4 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
103 | WSC3xx: | ML_S2_X2_Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X4_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2_Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X4_ Motor_Fehler
Motorlinie S3 X4 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.104. ML 4 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
104 | WSC 3xx: ML_S2_X2_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S3_X4_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X2_Motor_geschlossen
WCC3xx S: | ML_S1_X4_Motor_geschlossen

Motorlinie S3 X4 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Motor_geschlossen
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3.105. ML 5 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
105 | WSC 3xx: ML_S2 X3 _Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X1_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S2 X3 Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Schliessen
Motorlinie S4 X1 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.106. ML 5 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
106 | WSC 3xx: ML_S2_X3_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X1_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X3_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Max_Position_Eingan
Motorlinie S4 X1 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.107. ML 5 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
107 | WSC 3xx: ML_S2_X3_Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X1 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_ X3 Hand_absolutte Position
WCC3xx S: | ML_S1 X5 Hand_absolutte_Posi
Motorlinie S4 X1 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.108. ML 5 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
108 | WSC 3xx: ML_S2_X3_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X1_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X3_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Hand_relative_Posit
Motorlinie S4 X1 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.109. ML 5 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
109 | WSC 3xx: ML_S2_X3_Auto_Position DPT_Scaling 500 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X1_Auto_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X3_Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Auto_Position

Motorlinie S4 X1 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position
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3.110. ML 5 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
110 | WSC 3xx: ML_S2 X3 Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X1_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X3_Aktuelle_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Aktuelle_Position

Motorlinie S4 X1 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.111. ML 5 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
111 | WSC 3xx: ML_S2_X3_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X1_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X3_Aktuelle_max_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Aktuelle_max_Positi
Motorlinie S4 X1 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.112. ML 5 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
112 | WSC 3xx: ML_S2_X3_Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S4 X1 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S2 X3_Motor_Status
WCC3xx S: | ML_S1 X5 _Motor_Status
Motorlinie S4 X1 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 Motor_Status
3.113. ML 5 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
113 | WSC3xx: | ML_S2_X3_Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X1_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X3_Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Motor_Fehler
Motorlinie S4 X1 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.114. ML 5 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
114 | WSC 3xx: ML_S2_X3_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X1_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X3_Motor_geschlossen
WCC3xx S: | ML_S1_X5_Motor_geschlossen

Motorlinie S4 X1 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Motor_geschlossen

WindowMaster A/S
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3.115. ML 6 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
115 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X2_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4_Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Schliessen
Motorlinie S4 X2 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.116. ML 6 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
116 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X2_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Max_Position_Eingan
Motorlinie S4 X2 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.117. ML 6 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
117 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X2 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4 Hand_absolutte Position
WCC3xx S: | ML_S1 X6 _Hand_absolutte_Posi
Motorlinie S4 X2 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte Position
3.118. ML 6 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
118 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X2_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4_Hand_relative_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Hand_relative_Posit
Motorlinie S4 X2 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.119. ML 6 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
119 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Auto_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X2_Auto_Position 1
WCC3xx P: | ML_S2_X4_Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Auto_Position

Motorlinie S4 X2 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position

WindowMaster A/S
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3.120. ML 6 Aktuelle Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
120 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Aktuelle_Position DPT_Scaling 500 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X2_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4_Aktuelle_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Aktuelle_Position

Motorlinie S4 X2 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.121. ML 6 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
121 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X2_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4_Aktuelle_max_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Aktuelle_max_Positi
Motorlinie S4 X2 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.122. ML 6 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
122 | WSC 3xx: ML_S2 X4 Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S4 X2 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S2 X4 Motor_Status
WCC3xxS: | ML_S1 X6_Motor_Status
Motorlinie S4 X2 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.123. ML 6 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
123 | WSC3xx: | ML_S2_X4 Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X2_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4_ Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Motor_Fehler
Motorlinie S4 X2 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.124. ML 6 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
124 | WSC 3xx: ML_S2_X4_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S4_X2_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X4_Motor_geschlossen
WCC3xx S: | ML_S1_X6_Motor_geschlossen

Motorlinie S4 X2 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt

ML_S3_X1_Motor_geschlossen

WindowMaster A/S
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3.125. ML 7 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
125 | WSC 3xx: ML_S2 X5 Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X3_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_ X5 Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1_X7_Schliessen
Motorlinie S4 X3 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.126. ML 7 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
126 | WSC 3xx: ML_S2_X5_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X3_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1 X7_Max_Position_Eingan
Motorlinie S4 X3 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.127. ML 7 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
127 | WSC 3xx: ML_S2_X5_Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X3 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5 Hand_absolutte Position
WCC3xx S: | ML_S1 X7 Hand_absolutte_Posi
Motorlinie S4 X3 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.128. ML 7 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
128 | WSC 3xx: ML_S2_X5_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X3_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | ML_S1_X7_Hand_relative_Posit
Motorlinie S4 X3 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.129. ML 7 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
129 | WSC 3xx: ML_S2_X5_Auto_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X3_Auto_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5_Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X7_Auto_Position

Motorlinie S4 X3 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position

WindowMaster A/S
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3.130. ML 7 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
130 | WSC 3xx: ML_S2 X5 Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X3_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5_Aktuelle_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X7_Aktuelle_Position

Motorlinie S4 X3 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.131. ML 7 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
131 | WSC 3xx: ML_S2_X5_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X3_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5_Aktuelle_max_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X7_Aktuelle_max_Positi
Motorlinie S4 X3 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.132. ML 7 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
132 | WSC 3xx: ML_S2_X5_ Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S4 X3 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S2 X5 _Motor_Status
WCC3xx S: | ML_S1 X7_Motor_Status
Motorlinie S4 X3 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.133. ML 7 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
133 | WSC3xx: | ML_S2_X5_Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X3_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5_Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X7_Motor_Fehler
Motorlinie S4 X3 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.134. ML 7 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
134 | WSC 3xx: ML_S2_X5_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X3_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X5_Motor_geschlossen
WCC3xx S: | ML_S1_X7_Motor_geschlossen

Motorlinie S4 X3 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt

ML_S3_X1_Motor_geschlossen

WindowMaster A/S
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3.135. ML 8 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
135 | WSC 3xx: ML_S2 X6_Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X4_Schliessen 1
WCC3xx P: | ML_S2_X6_Schliessen
WCC3xx S: | ML_S1 X8 Schliessen
Motorlinie S4 X4 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.136. ML 8 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
136 | WSC 3xx: ML_S2_X6_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X4_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X6_Max_Position_Eingang
WCC3xx S: | ML_S1_X8_ Max_Position_Eingan
Motorlinie S4 X4 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.137. ML 8 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
137 | WSC 3xx: ML_S2_X6_Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4 X4 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X6_Hand_absolutte_Position
WCC3xx S: | ML_S1 X8 Hand_absolutte_Posi
Motorlinie S4 X4 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.138. ML 8 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
138 | WSC 3xx: ML_S2_X6_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_X4_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X6_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | ML_S1_X8_Hand_relative_Posit
Motorlinie S4 X4 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.139. ML 8 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
139 | WSC 3xx: ML_S2_X6_Auto_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S4_ X4 _Auto_Position 1
WCC3xx P: | ML_S2_X6_Auto_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X8_ Auto_Position

Motorlinie S4 X4 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position

WindowMaster A/S
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3.140. ML 8 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
140 | WSC 3xx: ML_S2 X6_Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X4_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X6_Aktuelle_Position
WCC3xx S: | ML_S1_X8_Aktuelle_Position

Motorlinie S4 X4 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.141. ML 8 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
141 | WSC 3xx: ML_S2_X6_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X4_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X6_Aktuelle_max_Position
WCC 3xx S: | ML_S1_X8_Aktuelle_max_Positi
Motorlinie S4 X4 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.142. ML 8 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
142 | WSC 3xx: ML_S2_X6_Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S4 X4 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S2 X6_Motor_Status
WCC3xxS: | ML_S1 X8 Motor_Status
Motorlinie S4 X4 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.143. ML 8 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
143 | WSC3xx: | ML_S2_X6_Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X4_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X6_Motor_Fehler
WCC3xx S: | ML_S1_X8_Motor_Fehler
Motorlinie S4 X4 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.144. ML 8 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
144 | WSC 3xx: ML_S2_X6_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S4_X4_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X6_Motor_geschlossen
WCC3xx S: | ML_S1_X8 Motor_geschlossen

Motorlinie S4 X4 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt

ML_S3_X1_Motor_geschlossen

WindowMaster A/S
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3.145. ML 9 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
145 | WSC 3xx: ML_S2_X7_Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X1_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Schliessen
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X1 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.146. ML 9 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
146 | WSC 3xx: ML_S2_X7_Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X1_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Max_Position_Eingang
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X1 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.147. ML 9 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
147 | WSC 3xx: ML_S2_X7_Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5 X1 Hand_absolutte Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7 Hand_absolutte_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X1 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.148. ML 9 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
148 | WSC 3xx: ML_S2_X7_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X1_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X1 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.149. ML 9 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
149 | WSC 3xx: ML_S2_X7_Auto_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X1_Auto_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Auto_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X1 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position

WindowMaster A/S
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3.150. ML 9 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
150 | WSC 3xx: ML_S2 X7_Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X1_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Aktuelle_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X1 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.151. ML 9 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
151 | WSC 3xx: ML_S2_X7_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X1_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Aktuelle_max_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X1 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.152. ML 9 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
152 | WSC 3xx: ML_S2 X7 _Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S5 X1 Motor_Status
WCC 3xx P: | ML_S2_ X7_Motor_Status
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X1 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.153. ML 9 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
153 | WSC3xx: | ML_S2_X7_Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X1_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Motor_Fehler
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X1 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.154. ML 9 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
154 | WSC 3xx: ML_S2_X7_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X1_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X7_Motor_geschlossen
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X1 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt

ML_S3_X1_Motor_geschlossen

WindowMaster A/S
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3.155. ML 10 Schliessen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
155 | WSC 3xx: ML_S2 X8 Schliessen DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X2_Schliessen 1
WCC 3xx P: | ML_S2 X8 Schliessen
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X2 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 Schliessen
3.156. ML 10 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
156 | WSC 3xx: ML_S2_X8_ Max_Position_Eingang DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X2_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X8_ Max_Position_Eingang
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X2 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.157. ML 10 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
157 | WSC 3xx: ML_S2_X8_Hand_absolutte_Position | DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5 X2 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X8 Hand_absolutte Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X2 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.158. ML 10 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
158 | WSC 3xx: ML_S2_X8_Hand_relative_Position DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X2_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X8 Hand_relative_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X2 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.159. ML 10 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
159 | WSC 3xx: ML_S2_X8_Auto_Position DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X2_Auto_Position 1
WCC3xx P: | ML_S2_X8_Auto_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X2 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position

WindowMaster A/S
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3.160. ML 10 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
160 | WSC 3xx: ML_S2 X8 Aktuelle_Position DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X2_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X8_Aktuelle_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X2 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.161. ML 10 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
161 | WSC 3xx: ML_S2_X8_Aktuelle_max_Position DPT_Scaling 5.00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X2_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X8_Aktuelle_max_Position
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X2 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.162. ML 10 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
162 | WSC 3xx: ML_S2_ X8 Motor_Status DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S5 X2 Motor_Status
WCC3xx P: | ML_S2 X8 Motor_Status
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X2 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.163. ML 10 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
163 | WSC3xx: | ML_S2_X8 Motor_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X2_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X8_Motor_Fehler
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X2 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.164. ML 10 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
164 | WSC 3xx: ML_S2_X8_Motor_geschlossen DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X2_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | ML_S2_X8_ Motor_geschlossen
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X2 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt

ML_S3_X1_Motor_geschlossen
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3.165. ML 11 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
165 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X3_Schliessen 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X3 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.166. ML 11 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
166 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X3_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X3 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.167. ML 11 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
167 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5 X3 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X3 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.168. ML 11 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
168 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X3_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X3 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.169. ML 11 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
169 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X3_Auto_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X3 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position

WindowMaster A/S
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3.170. ML 11 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
170 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X3_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X3 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.171. ML 11 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
171 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X3_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X3 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.172. ML 11 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
172 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S5 X3 Motor_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X3 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.173. ML 11 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
173 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S5_X3_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X3 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.174. ML 11 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
174 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S5_X3_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X3 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Motor_geschlossen
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3.175. ML 12 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
175 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X4_Schliessen 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X4 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.176. ML 12 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
176 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X4_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X4 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.177. ML 12 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
177 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5 X4 Hand_absolutte_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X4 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.178. ML 12 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
178 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X4_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X4 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.179. ML 12 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
179 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S5_X4_Auto_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X4 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position
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3.180. ML 12 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
180 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X4_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X4 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.181. ML 12 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
181 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S5_X4_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X4 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.182. ML 12 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
182 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S5 X4 Motor_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X4 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.183. ML 12 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
183 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S5_X4_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S5 X4 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.184. ML 12 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
184 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S5_X4_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S5 X4 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Motor_geschlossen
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3.185. ML 13 Schliessen
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
185 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CW
WSC 5xx: ML_S1_X1_Schliessen 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S1 X1 Schliessen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Schliessen
3.186. ML 13 Max Position Eingang
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
186 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S1_X1_Max_Position_Eingang 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S1 X1 Max Position Eingang - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Max_Position_Eingang
3.187. ML 13 Hand absolutte Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
187 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S1 X1 Hand_absolutte Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S1 X1 Hand absolutte Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3 X1 Hand_absolutte_Position
3.188. ML 13 Hand relative Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
188 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Percent_V8 6.00 | CW
WSC 5xx: ML_S1_X1_Hand_relative_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S1 X1 Hand relative Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Hand_relative_Position
3.189. ML 13 Auto Position
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
189 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5.00 | CW
WSC 5xx: ML_S1_X1_Auto_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S1 X1 Auto Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Auto_Position
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3.190. ML 13 Aktuelle Position
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
190 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S1_X1_Aktuelle_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S1 X1 Aktuelle Position - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt ML_S3_X1_Aktuelle_Position

3.191. ML 13 Aktuelle max Position

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
191 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Scaling 5,00 | CT
WSC 5xx: ML_S1_X1_Aktuelle_max_Position 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S1 X1 Aktuelle max Position - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Aktuelle_max_Position
3.192. ML 13 Motor Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
192 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCMotorLineStatus CT
WSC 5xx: ML_S1 X1 Motor_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S1 X1 Motor Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3 X1 _Motor_Status
3.193. ML 13 Motor Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
193 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S1_X1_Motor_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Motorlinie S1 X1 Motor Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt ML_S3_X1_Motor_Fehler
3.194. ML 13 Motor geschlossen
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
194 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: ML_S1_X1_Motor_geschlossen 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Motorlinie S1 X1 Motor geschlossen - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt
ML_S3_X1_Motor_geschlossen
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3.195. RA 1 Alarm
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
195 | WSC3xx: | RA_01_Alarm DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_01_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Dieses Ausgangsobjekt enthalt Information Gber den RWA-Zustand der Rauchabschnitt 01
0 = Falsch: Kein Alarm
1 = Wahr: RWA-Alarm aktiviert
3.196. RA 1 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
196 | WSC 3xx: RA_01 Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_01_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Dieses Ausgangsobjekt enthalt Information lber den Fehlerzustand der Rauchabschnitt 01
0 = Falsch: Kein Fehlerzustand erkannt
1 = Wabhr: Fehler ist erkannt
3.197. RA 1 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
197 | WSC 3xx: RA_01_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT

WSC 5xx: RA_01_Status

WCC 3xx P: | Nicht anwendbar

WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

WindowMaster A/S
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Dieses Ausgangsobjekt enthalt Information lGber den Zustand der Rauchabschnitt 01.
Bit 0..4: 0 =\tKein Alarm wegen Windrichtung (niedrige Windgeschwindigkeit oder Sensorfehler)

\t1 — 24 =\tAlarm wegen Windrichtung
Bit 5:\t0 =\tLinie A Alarm nicht aktiviert
\t1 =\tLinie A Alarm aktiviert

Bit 6:\t0 =\tLinie B Alarm nicht aktiviert
\t1 =\tLinie B Alarm aktiviert

Bit 7:\t0 =\tRuckstellung nicht aktiviert
\t1 =\tRlckstellung aktiviert

Bit 8:\t0 =\tLinie C Alarm nicht aktiviert
\t1 =\tLinie C Alarm aktiviert

Bit 9:\t0 =\tLinie D Alarm nicht aktiviert
\t1 =\tLinie D Alarm aktiviert

Bit 10:\t0 =\tLinie E Alarm nicht aktiviert
\t1 =\tLinie E Alarm aktiviert

Bit 11:\t0 =\tLinie F Alarm nicht aktiviert
\t1 =\tLinie F Alarm aktiviert

Bit 12:\t0 =\tLinie A kein Fehler

\t1 =\tLinie A Fehler

Bit 13:\t0 =\tLinie B kein Fehler

\t1 =\tLinie B Fehler

Bit 14:\t0 =\tLinie C kein Fehler

\t1 =\tLinie C Fehler

Bit 15:\t0 =\tLinie D kein Fehler

\t1 =\tLinie D Fehler

Bit 16:\t0 =\tLinie E kein Fehler

\t1 =\tLinie E Fehler

Bit 17:\t0 =\tLinie F kein Fehler

\t1 =\tLinie F Fehler

Bit 18:\t0 =\tRWA-Bedienstelle kein Fehler

\t1 =\tRWA-Bedienstelle-Fehler. Fehler der RWA-Bedienstelle welche mit der RWA-Zone verknlpft ist.

Bit 19:\t0 =\tMotorgruppe kein Fehler

\t1 =\tMotorgruppe-Fehler. Fehler der Motorgruppe welche mit der RWA-Zone verknipft ist

Bit 20:\t0 =\tMaster / Slave kein Fehler

\t1 =\tMaster / Slave-Fehler. Fehler wegen einer Master oder Slave-Verbindung mit der RWA-Zone
Bit 21:\t0 =\tKein Stromversorgungsfehler

\t1 =\tStromversorgungsfehler. Stromversorgungs- oder Versorgungsfehler

Bit 22:\t0 =\tVersorgungsspannungsfehler ok

\t1 =\tWarnung vor Versorgungsspannungsfehler. Die Versorgungsspannung fehlt seit weniger als 30
Minuten oder es besteht ein anderer Warnungzustand.

Bit 23:\t0 =\tKein Wetterdatenfehler
\t1 =\tWetterdatenfehler

3.198. RA 2 Alarm

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
198 | WSC 3xx: RA_02_Alarm DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_02_Alarm 1

WCC 3xx P: | Nicht anwendbar

WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Rauchabschnitt 02 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm

WindowMaster A/S
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3.199. RA 2 Fehler
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
199 | WSC3xx: | RA_02_Fehler DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_02_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 02 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.200. RA 2 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
200 | WSC 3xx: RA_02_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_02_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 02 Status - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt RA_01_Status
3.201. RA 3 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
201 | WSC 3xx: RA_03_Alarm DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_03_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 03 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
3.202. RA 3 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
202 | WSC 3xx: RA_03_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_03_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 03 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.203. RA 3 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
203 | WSC 3xx: RA_03_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_03_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 03 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Status
3.204. RA 4 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
204 | WSC 3xx: RA_04_Alarm DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_04_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Rauchabschnitt 04 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
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3.205. RA 4 Fehler
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
205 | WSC3xx: | RA_04_Fehler DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_04_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 04 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.206. RA 4 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
206 | WSC 3xx: RA_04 Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_04_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 04 Status - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt RA_01_Status
3.207. RA 5 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
207 | WSC 3xx: RA_05_Alarm DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_05_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 05 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
3.208. RA 5 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
208 | WSC 3xx: RA_05_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_05_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 05 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.209. RA 5 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
209 | WSC 3xx: RA_05_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_05_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 05 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Status
3.210. RA 6 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
210 | WSC 3xx: RA_06_Alarm DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_06_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Rauchabschnitt 06 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
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3.211. RA 6 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
211 | WSC 3xx: RA_06_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_06_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 06 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt RA_01_Fehler
3.212. RA 6 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
212 | WSC 3xx: RA_06_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_06_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 06 Status - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt RA_01_Status
3.213. RA 7 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
213 | WSC 3xx: RA_07_Alarm DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_07_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 07 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
3.214. RA 7 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
214 | WSC 3xx: RA_07_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_07_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 07 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.215. RA 7 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
215 | WSC 3xx: RA_07_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_07_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 07 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Status
3.216. RA 8 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
216 | WSC 3xx: RA_08_Alarm DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_08_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Rauchabschnitt 08 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
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3.217. RA 8 Fehler
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
217 | WSC3xx: | RA_08_Fehler DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_08_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 08 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.218. RA 8 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
218 | WSC 3xx: RA_08_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_08_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 08 Status - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt RA_01_Status
3.219. RA 9 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
219 | WSC 3xx: RA_09 Alarm DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_09_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 09 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
3.220. RA 9 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
220 | WSC 3xx: RA_09_Fehler DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_09_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 09 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.221. RA 9 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
221 | WSC 3xx: RA_09_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_09_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 09 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Status
3.222. RA 10 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
222 | WSC 3xx: RA_10_Alarm DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_10_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Rauchabschnitt 10 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
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3.223. RA 10 Fehler
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
223 | WSC3xx: | RA_10_Fehler DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_10_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 10 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.224. RA 10 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
224 | WSC 3xx: RA_10_Status DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_10_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 10 Status - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt RA_01_Status
3.225. RA 11 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
225 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_11_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 11 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
3.226. RA 11 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
226 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_11_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 11 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.227. RA 11 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
227 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCSmokeZoneStatus CcT
WSC 5xx: RA_11 Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 11 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Status
3.228. RA 12 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
228 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_12_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Rauchabschnitt 12 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm

WindowMaster A/S 60 | Seite




CompactSmoke™, FlexiSmoke™ und Comfort

KNX

Applikation Programm Beschreibung

27. Mai 2016
3.229. RA 12 Fehler
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
229 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_12_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 12 Fehler - Bitte siehe Beschreibung flir Objekt RA_01_Fehler
3.230. RA 12 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
230 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCSmokeZoneStatus CT
WSC 5xx: RA_12 Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 12 Status - Bitte siehe Beschreibung fir Objekt RA_01_Status
3.231. RA 13 Alarm
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
231 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CT
WSC 5xx: RA_13_Alarm 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 13 Alarm - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Alarm
3.232. RA 13 Fehler
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
232 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: RA_13_Fehler 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 13 Fehler - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Fehler
3.233. RA 13 Status
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
233 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_WSCSmokeZoneStatus CcT
WSC 5xx: RA_13_Status
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Rauchabschnitt 13 Status - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt RA_01_Status
3.234. Windgeschwindigkeit
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
234 | WSC 3xx: Windgeschwindigkeit DPT_Value_Wsp 9.00 | CT
WSC 5xx: Windgeschwindigkeit 5
WCC 3xx P: | Windgeschwindigkeit
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Dieses Objekt enthalt die aktuelle Windgeschwindigkeit
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3.235. Windgeschwindigkeit gefiltert

Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
235 | WSC 3xx: Windgeschwindigkeit_gefiltert DPT_Value_Wsp 9.00 | CT
WSC 5xx: Windgeschwindigkeit_gefiltert 5

WCC 3xx P: | Windgeschwindigkeit_gefiltert
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Dieses Objekt enthalt die gefilterte Windgeschwindigkeit

3.236. Windrichtung

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
236 | WSC 3xx: Windrichtung DPT_Angle 5.00 | CT
WSC 5xx: Windrichtung 3

WCC 3xx P: | Windrichtung
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Dieses Objekt enthalt die aktuelle Windrichtung. Die Richtung wird in Grad gemessen (0 - 360°).

3.237. Windrichtung gefiltert

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
237 | WSC 3xx: Windrichtung_gefiltert DPT_Angle 500 |CT
WSC 5xx: Windrichtung_gefiltert 3

WCC 3xx P: | Windrichtung_gefiltert
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Dieses Objekt enthalt die gefilterte Windrichtung. Die Richtung wird in Grad gemessen (0 - 360°).

3.238. Data Verbindung 1

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
238 | WSC 3xx: Data_Verbindung_1 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_1 1

WCC 3xx P: | Data_Verbindung_1
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_1

Dieses Objekt kann durch Verkniipfung zu der Funktion in der WxC als Eingabe- oder Ausgabeobjekt
verwendet werden.

0 = Einheit off / inaktiv

1 = Einheit on / aktiv

3.239. Data Verbindung 2

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
239 | WSC 3xx: Data_Verbindung_2 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_2 1

WCC 3xx P: | Data_Verbindung_2
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_2

Data Verbindung 2 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
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3.240. Data Verbindung 3
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
240 | WSC 3xx: Data_Verbindung_3 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_3 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung_3
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_3
Data Verbindung 3 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.241. Data Verbindung 4
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
241 | WSC 3xx: Data_Verbindung_4 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_4 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung_4
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_4
Data Verbindung 4 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.242. Data Verbindung 5
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
242 | WSC 3xx: Data_Verbindung_5 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_ 5 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung 5
WCC 3xx S: | Data_Verbindung 5
Data Verbindung 5 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.243. Data Verbindung 6
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
243 | WSC 3xx: Data_Verbindung_6 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_6 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung_6
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_6
Data Verbindung 6 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.244. Data Verbindung 7
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
244 | WSC3xx: | Data_Verbindung_7 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_7 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung_7
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_7
Data Verbindung 7 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.245. Data Verbindung 8
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
245 | WSC 3xx: Data_Verbindung_8 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_8 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung_8
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_8

Data Verbindung 8 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
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3.246. Data Verbindung 9
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
246 | WSC 3xx: Data_Verbindung_9 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_ 9 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung_9
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_9
Data Verbindung 9 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.247. Data Verbindung 10
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
247 | WSC 3xx: Data_Verbindung_10 DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_10 1
WCC 3xx P: | Data_Verbindung_10
WCC 3xx S: | Data_Verbindung_10
Data Verbindung 10 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.248. Data Verbindung 11
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
248 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_11 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Data Verbindung 11 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.249. Data Verbindung 12
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
249 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_12 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar
Data Verbindung 12 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
3.250. Data Verbindung 13
Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
250 | WSC 3xx: Nicht anwendbar DPT_Switch 1.00 | CWT
WSC 5xx: Data_Verbindung_13 1
WCC 3xx P: | Nicht anwendbar
WCC 3xx S: | Nicht anwendbar

Data Verbindung 13 - Bitte siehe Beschreibung fiir Objekt Data_Verbindung_1
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3.251. System Status
Nr. | Objekthamen Funktion Type | Flags
251 | WSC 3xx: System_Status DPT_WSCSystemStatus CT
WSC 5xx: System_Status
WCC 3xx P: | System Status
WCC 3xx S: | System_Status
Dieses Ausgabeobjekt zeigt den detaillierten Zustand des Systems an.
Bit O: 0= Kein Alarm. Es wurde kein Alarm in einigen RWA-Zonen aktiviert
1= Alarm. Es ist ein Alarm in einer oder mehrerer RWA-Zonen aktiviert
Bit 1: 0= System ok. Keine aktiven Fehler im System.
1= Systemfehler. Ein oder mehrere Fehler im System
Bit 2: 0= Kein Stromversorgungsfehler.
1= Stromversorgungsfehler. Stromversorgungs- oder Versorgungsspannungsfehler
Bit 3: 0= Versorgungsspannungsfehler ok
1= Warnung vor Versorgungsspannungsfehler. Die Versorgungsspannung fehlt seit
weniger als 30 Minuten oder es besteht ein anderer Warnungzustand.
Bit 4: 0= Kein Akku Fehler
1= Akku Fehler. Ein Akku Fehler wurde erkannt
Bit 5: 0= Kein Wetterdatenfehler
1= Wetterdatenfehler

3.252. System Fehler

Nr. | Objektnamen Funktion Type | Flags
252 | WSC 3xx: System_Fehler DPT_Switch 1.00 |CT
WSC 5xx: System_Fehler 1
WCC 3xx P: | System Fehler
WCC 3xx S: | System_Fehler

Dieses Ausgangsobjekt zeigt Information tiber den Fehlerzustand des Systems an
0 = Falsch: Kein Fehlerzustand erkannt
1 = Wahr: Fehler im System wurde erkannt

WindowMaster A/S

65 | Seite




